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Semmi
/Tizennegyedik rész./

1. Bevezet6 a tizennegyedik részhez

Vilagformalo6 klimacstcs? Kérdezi az egyik hirportal, majd megjegyzi: dehogy,
Périzsban nem tortént semmi. Valoban, a klimavaltozas veszélyeirdl volt sz0, és
a sziikséges intézkedések onkéntes teljesitésének jovoiddbe tétele, ez tortént, de
a Iényegrol egy sz6 sem esett. Mi a lényeg? A civilizacid 1€tét, - az esetleges
kozmikus hatasok mellett- a tilszaporodas ¢és a gatlastalan hatalomszerzésre
iranyulo torekvések veszélyeztetik, ezeket kellene megsziintetni.

A rejtézkodo pénzhatalom a hattérbdl manipulalja szinte a teljes civilizaciot,
elértékteleniti az értékeket, folyamatosan megtéveszt, bomlaszt, destabilizal,
0sszezavarja az emberi tudatot, gerjeszti az igényeket, fokozza a termelést, igy
az ember altal teremtett vilag folyamatosan ndvekszik. Mindez a hatalom
érekében torténik. Ez a folyamat a véges foldi feltételek mellett nem
fenntarthato, pusztuldshoz vezet.

Az éhezdnek étel kell, a szomjazonak tiszta viz és nincs sziiksége kincsekre,
felbecstilhetetlen értékekre, csucstechnoldgias szerkezetekre és hadigépezetekre,
tovabba nincs sziiksége mérgekre, valamint a folyamatos tudatmanipulaciora
sem. Az ember folyamatosan €s egyre gyorsuld iitemben teremt, de mi az, amit
teremt?

Az ember nem a sz€p 0j vilagot teremti, hanem a veszélyes hulladékok egyre
nagyobb tomegeit. Belathatd az ember altal teremtett dolgok, dontd tobbsége
/egy rovid tranziens élettartamot figyelmen kiviil hagyva/ hamarosan veszélyes
hulladékka valik, igy 6sszegezve és kisarkitva megallapithato: az ember
veszélyes hulladékot teremt, ami el6bb-utébb méregként beépiil a
taplaléklancba. A teremtett mérgezi teremtdjét, a teremtd sajat pusztulasan
munkalkodik, persze a hatalom csticsan 1évok taléldnek hiszik magukat.

Egyes mérgek néhany tiz év alatt képesek lebomlani, masok csak évezredek
mulva, ilyenek a 1élekmérgek is. A gyakorlati tapasztalatok szerint az emberi
tudatot szutykosito 1¢lekmérgek veszélyesebbek az emberi testet kdzvetleniil
pusztitd mérgeknél is. A 1élekmérgek a régi-, valamint a folyamatosan
megujuld, er6szakos, tekintélyelvii ideologiakbol és szemléletekbdl aradnak, e
szemléletek kozvetleniil, vagy kozvetve valamennyien a hatalom centralizaciot
segitik, és a kipusztulashoz vezetnek.

E dolgozat 1) természetszemlélete nem ilyen, egyrészt nem erdszakos, masrészt
ellentmondasmentesnek tlind logikai épitményt alkot, a megismerést és a talélést
segiti. A dolgozat altal képviselt 1j természetszemlélet jelenleg nem ismert, nem
elfogadott. A jelenlegi miiszaki gyakorlatban Newton szemlélete széles korben
ismert és elfogadott, de kevésbé ismert az O szandéka. Newton szandéka nem a
tudomany fejlesztésére iranyult, O a mélyen gydkerezd hitével a teremtd felé



vezetd dsvényt kereste. E dolgozat a gyakorlatban is alkalmazhato megoldasokat
probal kiflirkészni, de nem profitszerzési szandék vezeti. Az () gyakorlati
alkalmazasok segithetik az 1j szemlélet megismerését és elfogadasat. A 1étezd
valosag valodi arcat kutatok a keresok, az ¢ tetteiket nem valamiféle céltételes
szandék vezérli, 6k egyszerlien nem tehetnek mast, a génekbe zart belsd
program utasitasait kovetik.

2. Ablak a fraktal térre

Az 1) természetszemlélet logikai épitménye, - a jelenlegi gyakorlattal szemben-
egyetlen eredenddnek feltételezett mindségbdl vezeti le a 1étezd valdsag Gssze
mindségét. A dolgozat elképzelése szerint a 1€tezd valosag minden jelensége
rendszermindség €s az elemi rendszerek mozgastartalmabol szarmaztathato. A
rendszer mindségek egyetlen nagy fraktal alakzatba rendezhetdk, ez a természet
fraktal. A természet fraktal id6tlen jelenség, amely folyamatosan 4trendezddik,
¢s nem ismétli onmagat. A természet fraktal rész alakzata az élet fraktal, amely
szintén id6tlen és valtozo, a természet fraktal alakzathoz hasonlo, illeszkedik a
rendszerszintekhez, de az altalun ismert formaktol eltéro tartalma. A mi
rendszerszintiink felett és alatt is 1éteznek ¢€letjelenségek, 1éteznek magasabb
rendszerszinti szuperintelligenciak, de a veliik val6 kommunikacio, a tér s
1doléptékek eltérd volta miatt, szinte kizart. A szuperintelligenciak, nem
mindenhatdk, nem képesek diszkrét elemek azonositasara, de képesek az
anyagcsere kapcsolatok befolyasoléasara.

A természet fraktal sokdimenzios jelenség, a dimenzioszintek egymastol linearis
értelemben fiiggetlenek, €s egész dimenzidértékekben kiilonboznek egymastol.
A dimenzioszinteken a mindségek a szélsdeértékek linearis kombindcidiként
viselkednek, és tort dimenzioértékekben kiillonbéznek egymastol. A
rendszermindségek anyagcserét folytatnak. Az anyagcsere viszonyok szerint
l1éteznek domindns €s alarendelt viszonyok, ilyen a rendszerek strukturaja és
allapotkornyezete kozotti viszony, 1€teznek kozel egyenrangt anyagcsere
viszonyok is. Az egyenrangl anyagcsere viszonyok a rendszerszintek linearis
kombinacioi kozott értelmezhetdk, mint parcidlis anyagcsere viszonyok. A
parcialis anyagcsere viszonyok a belsd, egymasba csomagolt mozgéstartalmak
altal kifeszitett terek egyensulytartasi képességén alapulnak €s anyagcsere
csomagok impulzusszerii cser¢jét, feltételezik. Amig a domindns-alarendelt
anyagcsere viszonyok a Newtoni értelemben szemlélve erdmentesek, addig a
parcialis anyagcsere viszonyokban érvényesiilnek a hatas-ellenhatas
kapcsolatok. A hatas-ellenhatas kapcsolatok lancolatan keresztiil 1étesithetiink
kapcsolatokat a miénktdl eltérd rendszerszintek mindségeivel és téraramlasaival.
/Ertelmezdé megjegyzésként szemléljiik a létezd valbsdg, mozgdsok dital
kifeszitett sokdimenzios virtudlis fraktal terét. Ebben a térben egyidejiileg jelen
van minden rendszerszint rendszermindsége, egymasba csomagolva. Ebben a



térben az alacsonyabb rendszerszintii mozgasformak szinte akadalytalanul
dthaladnak a magasabb rendszerszintet képviselo mozgdasformdakon, ez egyben
azt is jelenti, hogy nem keletkezik kozottiik kozvetlen kolcsonhatas, mas
aspektusbol szemlélve nem észlelik egymast. Ez a jelenség minden olyan
viszonyban érvényesl ahol a rendszerek rendszerszintjének eltérése nagyobb,
mint ketto. Egyszerii hasonlattal élve, gondoljuk at, vajon egy hegység méretii
képzeletbeli csipesszel képesek lennénk e megfogni egy katicabogarat? /

E kapcsolatteremtési szdndék motivalja a kovetkezo fejezetrészekben ismertetett
kisérleteket.

E kérdésekkel foglalkozik ,,4 tzermészet valodi arca” 6sszefoglal6 rész ,,4
természet fraktal tere” fejezetrész, amely példaul a semmimv.hu honlapon
érhetd el.

2.1. A kozelités elve

A szamitogeép ¢€s az 11j természetszemlélet teszi leghetdvé a természet fraktal
terének kozelitését. A kozelités példaul a kovetkezd fejezetrészek szerint
torténhet:

A sokdimenzios virtualis fraktal tér két-, vagy hdromdimenzids metszetei
szamitogép segitségével modellezhetdk, e dolgozat gyakorlata a kétdimenzids
megjelenitést alkalmazza. A dolgozat 4ltal alkalmazott modell a téraktivitas
fliggvények, térpoziciokra lokalizalt értékeinek szadmitdsan és a szamitott
értékek képernydn torténd megjelenitésén alapul. A modell a Microsoft Visual
Basic 6 programot hasznalja és a szamitott értékeket a [PSet (b2, bl), RGB (1, b,
g)] utasitdsokhoz rendeli. A térjellemzdk szamitasa egyszerisitett esetekre
alkalmazhato, a rendszer mindségek sokszereplds egylittes anyagcseréje,
egymasra hatasa kovethetetlentil osszetett jelenség. A térjellemzok
megjelenitése is tartalmaz onkényes elemeket, ugyanis a szamitott értékek
illeszkedhetnek a szamskala tetszéleges pontjahoz, viszont a képernyén
megjelenithetd RGB (r, g, b) értékek csak a (0-255) tartomanyba eshetnek. Az
elézok szerint a dolgozat altal bemutatott modell csak egy durva kozelités, de
alkalmas a szemlélet alakitdsara. Ha modell segitségével szeretnénk kozelitd
elképzelést kialakitani a természet fraktal terének kovethetetlentiil 6sszetett
viselkedésével kapcsolatban, akkor a modellalkot4s f6bb mozzanatait célszerii
attekinteniink. A modellalkotas tulajdonképpen szamitogép program készitést
jelent, f0bb mozzanatai:

A teret 1étrehoz¢ algoritmus kozelitése matematikai fliggvények segitségével.
A fraktal tér abszolut jellemzdinek kozelitése, paraméterek valasztasa

Az esemény ¢€s a szemléld viszonyara vonatkozo elemek valasztasa.

A megjelenitésre vonatkozo hozzarendelések véalasztasa

2.2. A térfiiggvények

Az 1) természetmodell szerint minden 1étez0 jelenség rendszermindség, €s
minden rendszermindséget az alrendszer mindségek viszonya general.



Mivel az alrendszer mindségeket is az 6 alrendszereik viszonya generalja,
ezért diszkrét rendszermindségek esetében ez egy véget nem érden
1smétlédo sorozat, amelynek eredménye az egymdasba csomagolt,
alrendszer mindség fraktal, a rendszermindségek dsszessége aspektusabol
szemlélve pedig ismét egy fraktal alakzat jelenik meg, amely természet
fraktal néven azonosithato. Az ellentmondasmentesnek tiind logikai
modell szerint, minden rendszer €lettartama nagyobb alrendszerei
¢lettartamanal, ezért az alrendszereknek cserélddniiik kell a sajat
¢lettartamuk, mas kifejezéssel élve id6léptékiik szerint. Ez a cserélddés az
anyagcsere, amely téraramlasok formdjadban valosulhat meg, az
anyagcsere téraramlasok viszonya ¢és kolcsonhatasa elképzelhetetlentil
Osszetett €s szdmba vehetetlen jelenséghalmazt alkot, ugyanakkor
egyszerlsitett matematikai fliggvények segitségével modellezhetok.

Az el6z6kben mar szerepelt a kijelentés, ami szerint: A kibocsatott
alrendszerek épitkezd vagy bonto jellegli kolcsonhatasadnak valdszinlisége
a részecskek talalkozasi pontjan értelmezett palyaérintok szogétdl (o)
fiigg, konkrétan: {A (o) = k*(sin (a) — cos (a)) = f(a) +f '(a)}.

Ez a kijelentés egy hipotézisen alapul, amely szerint, ha a talalkozé
részecskék egymadssal szemben haladnak ¢€s litkoznek, akkor jo eséllyel
bontjak egymast, ha viszont kozel merdlegesen haladva talalkoznak,
akkor jo eséllyel épitkezo jellegli egylittmikodésre keriil sor, kozel
parhuzamos mozgasok esetében, pedig ugynevezett parcialis jellegli
egylttmikodésekre keriilhet sor.

A dolgozat el6z6 részeiben szerepelnek a rendszermindségek
kolcsonhatasara vonatkozé elképzelések, amelyekre e helyen csak
hivatkozunk. A fraktal viselkedésbdl eredéen minden rendszermindség
egyidejlileg dominéns és alarendelt szerepben 1étezik. A
rendszermindségek, dominans szerepben, a kibocsatott anyagcsere
aramlasaik segitségével az ugynevezett allapotkdrnyezetiikben talalhato
rendszereket harmas vektorokkal jellemezhetd mozgésra kényszeritik. A
mozgaskomponensek:

e A keringés palyagorbéinek érintéiranyt komponensei

¢ A domindns rendszer centrum irdnyaba mutatdé komponensek

e A rendszer sajat tengelye koriil értelmezett forgas /rotacid vektorok/
A mozgaskomponensek eredd hatasara az allapotkdrnyezetben talalhato
rendszermindségek spiral palyan folyamatosan keringve kdzelednek a
dominéns rendszerek bontdcentruméhoz. A dolgozat altal alkalmazott
modell aspektusabol a dominéans rendszer iranyaba mutaté
vektorkomponens elhanyagolhat6an kicsi, a tényleges mozgashoz igazodd



fliggvények pedig indokolatlanul 6sszetettek, ezért a modellek két

lehetséges szélsOértéket jelenitenek meg:

% Az egyik szélsoérték szerint: a relativ tavoli dominans rendszer kozel
parhuzamos anyagcsere téraramlas vonalai metszik az alarendelt
rendszer kozel sugariranyl anyagcsere téraramlas vonalait, ezért a {A
(o) = k*(sin (o) - cos(a)) = f(a) +f'(a)} téraktivitas fliggvény
értékeinek szamitdsa a kovetkezd abra szerint, a kozépiskolabol ismert
egyszerll matematikai fliggvények alkalmazéasaval torténik, ezek
szerepelnek a programrészekben.

]
a J Anyagcsere kibocsdtds sugaras

RS RN RA RN AR ' Ala) = k(sin(a) - cos(a)) = f(a) +f '(a)

Tavoli dominans rendszer altal —/\\*

kibocsatott részek aramvonalai ! ;
Aldrendelt rendszer dftal kibocsatott részek dramvonalai

L)

» A masik sz€lséérték szerint: a relativ tdvoli dominans rendszer kozel
parhuzamos anyagcsere téraramlas vonalai metszik az aldrendelt
rendszer forgd anyagcsere téraramlas vonalainak pillanatnyi érintdit,
ezért a {A (o) =k*(sin (a) - cos(a)) = f(a) +f '(a)} téraktivitas
fliggvény értékeinek szamitasa a kovetkezo abra szerint, a
kozépiskolabdl ismert egyszerli matematikai fliggvények
alkalmazasaval torténik, ezek szerepelnek a programrészekben.

Tavoli dominans rendszer {A ) = k* (sin {ax] -cosfa)) = fla) +f '[o]). -

N aramvionalai ;
' - / - :
amas N AN |

| {

I T -

Alarendelt rendszer forgd \ " Forgd anyagcsere '

aramvonalai T \ kibocsatas

2.3. Paraméter valasztas

A kornyezetébdl onkényesen kiragadott, dominans ¢és alarendelt rendszer kozotti
téraramlas fliggvény szadmitott értékeit szemléltetik a kovetkezd képek. A
megjelenitett képrészletek pozicidja a For-Next utasitdsban szerepl6 értékekkel



allithato be, a kép 1éptéke pedig a Step utasitasban megadott értéktdl fligg. A
képek esetében ezek az utasitasok véltozatlanok: ,,For 1= 0.1 To 3.8 Step
0.0005121 ¢és Forj=-1.8 To 1.8 Step 0.0005121” A képek mintazata a ,,c”
allando értékének valtoztatasaval valtozik, ez az érték a rendszerek kozotti
tavolsagokat jeloli. A megjelenitett képek esetében a relativ tavoli dominans
rendszer kozel parhuzamos anyagcsere téraramlas vonalai metszik az aldrendelt
rendszer kozel sugariranyll anyagcsere téraramlas vonalait. Belathato, ha a
viszonyitasi rendszer a dominans rendszerhez illeszkedik és a kép sikjat a
viszonyitasi rendszer tengelyeinek sikjaba helyezziik, akkor ebben az esetben
jelennek meg a programban az (i, j) pozicidk szamitasi miiveletei a
legegyszeriibb alakban. Mas viszonyitasi rendszer valasztas-, és tobbszereplds
esetekben, a programban szerepld fiiggvények kdvethetetleniil 6sszetett alakot
Olthetnek.

2.4. Az esemény és a szemlé€lo viszonyara vonatkozo elemek valasztasa.

Esetiinkben a 1étez6 valosadg sokdimenzids virtudlis fraktal terét kozelitd
képfiiggvények, csak kétdimenzids metszeteket képesek abrazolni. A
kétdimenzids metszetek valasztasa toliink fiigg. A képfggvényeket a valasztoot
sikmetszeten érvényesiild geometriai viszonyok szerint kell meghatarozni. E
dolgozat altaldban a szimmetria sikokon érvényes geometriai viszonyokat
valasztja, valaszthatok mas sikok, és mas metszetek is, de azok képfggvényei
értelem szerlien 0sszetettebbek. Felmertilhet a fggvények koordindtaendszerének
valasztasa is. Belathato a derékszogli koodinatarendszer egységvektorai
illeszkednek a szamitogép képalkotasdhoz az RGB (1, g, b) fiiggvény
paramétereihez.
A dolgozat altal képviselt modell a Microsoft Visual Basic 6 programot
hasznalja és az elemi téraktivitas fiiggvény {A (a) = k*(sin (o) - cos(a)) = f(a)
+f'(a)} szamitott értékekeit a [PSet (b2, bl), RGB (r, b, g)] utasitasokhoz
rendeli.
A megjelenités eseményhalmaza a hozzarendelés modjatol fiigg. Ez a dolgozat
alapvetden kétféle hozzarendelési
0, 31423454376523498712 | gyakorlatot alkalmaz:
, ’ Kozvetlen hozzarendelés: A téraktivitas
s2 (| 83 fiiggvény szamitott értéke egy tizedes-tort
: alakjaban jelenik meg, ugyanakkor az
,RGB (1, b, g)” utasitasban harom szinparamétert kell megadni. Kérdés milyen
modon lehetne kezelni ezt a problémat? Az egyik lehetdség a téraktivitas
fliggvény konkrét pontokra lokalizalt értékeinek bels6 viszonyait hasznositja. A
»Semmi 19” dolgozatrészben szerepel egy felismerés, amely szerint: ,,4
teraktivitas fiiggveny értékét kepviselo tizedes tort testéen az egyes szakaszok
belso viszonya allando.” Ez a kijelentés a fraktal onhasonlosag elvét tiikkrozi,
ugyanakkor a maga nemében elképesztd. A hipotézisre alapozva a dolgozat az
abra szerinti hozzarendelést alkalmazza: (r =s1, b =s2, g =s3). Mivel a
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téraktivitas fliggvényt képviseld tizedes tort testén az egyes szakaszok belsd
viszonya kozel allandd, ezért a tizedes tort mas szakaszairdl valasztott kettes
szamcsoportok esetén is osztaly szinten hasonlo képtartalmak jelennek meg. Az
(s1, s2, s3,) kétjegyli szamok nem toltik ki az (1, b, g) értékek lehetséges (O -
255) értéktartomanyat, de ez egyrészt nem okoz gondot, masrészt megfeleld
transzformacio kozbeiktatasaval kezelhetd. /Megjegyzés a hozzarendelés
torténhet kiilonféle, nem egymast koveto kettes szamcsoportokkal is, de a
megjelend tartalom eseményhalmaza jelenleg még nem ismert. / A térraktivitas
fggvények altal eldallitott képpontok szamértéke kiilonleges belsd
onhasonlésaggal endelkeznek, erre alapozva kijelenthetd:

»AZ RGB (r, b, g)] utasitasokhoz, nem csak egymast kovetd szamparok
rendelhetok, hanem szdmharmasok-, szamnégyesek-, illetve tetszoleges szamu
szamjegyeket tartalmazo szakaszok is hozzarendelhetdk, értelemszerti illesztési
transzformaciok kozbeiktatasaval.” Belathaté a megjelent képalakzatok ugyan
eltéréek, de osztaly szintli hasonlosaggal rendelkeznek. A dolgozat a szamparok
alkalmazésat valasztott, azért mert ez a legegyszerlibb!

Kozvetett hozzarendelés: A téraktivitas fliggvény szamitott értéke egy tizedes
tort alakjaban jelenik meg, ugyanakkor az ,,RGB (r, b, g) ” utasitasban harom
szinparamétert kell megadni. Ismét felmeriil a kérdés milyen modon lehetne
kezelni ezt a problémat az el6zoktdl eltéréd moédon? Az egyik lehetséges
megoldas szerint alkalmazhat6 az (r = f(g), b = f'(g), g = K) hozzarendelés, ahol
(K) lehet 4lland6 vagy fliggvény. Alkalmazhat6 példaul a (K = A’(g))
hozzarendelés, ebben az esetben a kék szin a téraktivitas fiiggvény
differencialhanyadosaként egyfajta sebesség vektor mindséget képvisel. Mivel
az (r, b, g) értekek lehetséges értéktartomanya (0 - 255), ugyanakkor az (r = f(g),
b =1f"'(g), g = K) hozzarendelés értéktartomanya a normal szamskalak egészéhez
illeszkedhetnek, ezért kiegészitd utasitasokkal kell korlatozni a tlcsordulas
lehetdségét. A varhato képtartalmak a korlatozo utasitasok tartalmatol fiiggden
valtoznak. A kozvetett hozzarendelés 1ényegét az el6z0ktdl eltérd fogalom
megjelolésekkel tehetjiik érthetébbé. Hasonlitsuk 6ssze a kdzvetlen és a
kozvetett hozzarendelés 1ényegét. Amig a kozvetlen hozzarendelésnél az ,,RGB
(r, b, g)” értekadas a téraktivitas fliggvény szdmitott értékeibdl vett rész
mintakkal torténik, addig a kozvetett hozzarendelésnél az ,,RGB (1, b, g)”
értékadas példaul a kovetkezok szerint torténik:

/r = atéraktivitas fliggvény értéke/

/b = a téraktivitas fliggvény elsd differencialhdnyadosanak fliggvény értéke/

/g = a téraktivitas fiiggvény masodik differencidlhanyadosanak fiiggvény értéke/
Az el6z0 értékadasnak 1étezik szamos valtozata, példaul (b) és (g) értékaddsahoz
alkalmazhatunk altalunk valasztott mas fliggvényeket is, e médon
megjelenithetdk klonb6zd iranyl sebesség €s gyorsulas vektorok. Ha a (b) €s (g)
értékadasahoz kiilonféle altalunk valasztott fiiggvényeket alkalmazunk akkor a
megjelent mintazatot értelmeznnk kell, ami esetenként nehézségbe litkdzhet.



Ezekben az esetekben i1s értelemszeruen alkalmas transzformacioval illeszteni
kell a szamitott fliggvényértékeket az RGB(r, b, g) értékek lehetséges (0 - 255)
értéktartomanyahoz.

3. A fraktal tér aramlas formait mutatjak az kovetkez6é modellek

A semmi cimili dolgozat felismerései jorészt a szamitogépes modellezésre
épiilnek. A tovabbiakban rendezés nélkiil talalhatok a sokdimenzids dinamikus
fraktal tér kétdimenzios metszeteit szemléltetd ugynevezett anyagaramlas
mintdzatok. E programok talan segithetik az érdekldddk tovabbfejlesztéssel
kapcsolatos tevékenységét. A mentett programok gyakran csak a programok
mag részet tartalmazzak, a futtatashoz értelemszertien ki kell egésziteni ket a
befejez6 részekkel. Ezek a kiegészitések kiollozhatdk a teljes terjedelmii
programokbdl, hiszen a befejezd részek a hozzarendelés valasztasa szerint,
minden program esetében kozel azonosak.

3.1. A C14 cimlap mintazatanak eléallitasa

A dolgozatrész cimlapjan parcialis téraramlasok eseményhalmazanak, egy
dimenzidszintre lokalizalt metszete lathato, amely szamitdgép segitségével
késziilt.

A program a ,,Microsoft Visual Basik 6” program
segitségével futtathato.

A program egy tavoli domindns rendszer, kdzel parhuzamos anyagcsere
kidramlasat veszi tekintetbe, ugyanakkor az alarendelt rendszer szimmetrikus
sugarirdnyu anyagcsere kiaramléassal endelkezik. Egy ilyen kettds kolcsonhatas
mint4zatat szemlélteti az alabbi program ¢és az altala készitett kép. A rendszerek
tavolsagat képviseli a {c = 60000} allandd. A For-Next utasitdsban szerepld
1épéskoz valtoztatasaval valtoztathato a kép felbontésa, a ciklus kezdd-, €s vég
értékek valasztasaval pedig a két rendszer kornyezetének eltérd részletei
jelenithet6k meg.

A program a kozvetlen hozzarendelést alkalmazza, ugyanakkor figyelembe kell

venni a szogfliggvények térnegyedenként eltérd viselkedését. A mellékelt kép
programjaban nem szerepel a
szogfliggvények térnegyedenkénti
valtozésait korigald programrész, ezért a
mintdzat térnegyedenkénti elklontilést
mutat.
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A kisérletezOk sajat tapasztalatokra tesznek szert és kiilonféle valtozatokat
hozhatnak létre a program egyes részleteinek valtoztatasaval, vagy mas
fggvények beillesztésével.

A kisérletezOknek célszerl attekinteni a dolgozat kiilonb6zo fejezetrészeiben
megjelend-, a modellkészitése vonatkozd részeket.

Emlékeztetoiil: A program altal elkészitett képet célszerti a [Ctrl és a PrtSc]
billentylik egyttes lenyomasaval vagodlaprra helyezni, ahonnan a kivant helyre
lementhetd!
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A C14 parcialis téraramlas modellt megjelenité program

Private Sub Command2 Click()

Dim aa, bb, al, rr, s1, 52,53, a2, bl, b2, cc, cl, c2, ¢3, ¢4, c5, ¢b, ¢, sg, cg As Variant

bl =1:b2=1

'Domindns rendszer tavol van és'nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!

Fori=-500 To 150000 Step 18.221
Forj =-55000To 55000 Step 18.221 T

¢ = 60000 ~ Visual

cd=1i-c

rr=(cd *cd+j*j)

c2 =1 /rr'"f(tr)

rr = Sqr(rr)

sg = j-/1r!sinusz gamma érteke sin(90+g)=cos(g)derékszogitharmszogbal...

cg = i/1r'koszinusz gamma eértéke cos(90+g)=-sin(g)

‘el =(sg £ cg) epitkezés-bomlas,téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!

Ifi>0Andj>0Thencl =sg+cg'sg-cg (+,1)

Ifi<0Andj>0Thencl =sg-cg'sgtcg (+,-)

Ifi<0Andj<0Thencl =-sg-cg 'sg-cg(--)

Ifi>0Andj<0Thencl =-sg+cg'sgtcg (1)

cc.=cl'tavoli domindns kapcsolat

'egyenrangu rendszerek c itt'is szerepel mint rendszertavolsag sg-nél ¢=1000!figyelni

aa = Sqr(i * 1+ *j) AP tavolsag /a/ absz.értéke

bb =Sqr((i-c) * (i-c)+j*j) BP tavolsag /b/ absz értéke

sg = (1000 *j)/(aa * bb)'sinusz gamma érteke 1000=c!

cg = Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke

Ifi>0 Andj>0Thencl =sg-cg'sg-cg(+,1)

Ifi<0Andj>0Thencl =sg+cg'sgtcg (+,-)

Ifi<0Andj<0Thencl =-sg+cg 'sg-cg(-,-)

Ifi>0Andj<0Thencl =-sg-cg'sgtcg (-,1)

Tfcec-¢1<0.01 Then cl =(cl +cc) /250
Tfcc-cl1>0.01 Then cl =0.00001

cl =cc/(cl *3600)'tg (a)

s1 =1Int(100 * c1)

s2 = 1Int(10000 * ¢1) - 100 * s1

$3 =1Int(1000000 * ¢1) - 10000 * s1 - 100 * s2

s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 >0 Then b = Abs(20 + s1)
If s1 <0 Thenr = Abs(20 + s1)
If s2 > 0 Then b = Abs(20 + s2)
If s2 <0 Thenr = Abs(20 + s2)
If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)
If s3 <0 Thenr = Abs(20 + s3)
If s1 =0 Then g = Abs(50 + s1)
If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)
If s3 =0 Then g = Abs(50 + s3)
Ifr> 255 Thenr =255

Ifb > 255 Then b =255

If g > 255 Then g = 255

PSet (b2, b1), RGB(r, b, g)
bl=bl+1

r=0:b=0:2g=0

Next j

bl =1

b2=b2+1

Next i

End Sub
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3.2. Egyéb mintazatazatok eloallitasa

File Edit View Project Format Debug Run CQuery Diagram Toels Add-lns Window Help

i b | & B2 B dh | o |y 1 om | B EY = o7 1215 x 375
- Form J 3. Foermi

]CommandS

Private Sub Commands5 Click()

Dim aa, bbb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2, b3,

Dim ab, caa, sg, sSb, sSa, ca As Variant

bl =1

b2z = 1

For i = 0.1 To B000 Step 1.7221

For j = —5500 To 5500 Step 1.7221

a = 3500

cde= Qoo Ay W gas g gl e g

sa = (Sgn(c2) * a / Sgr (Abs(c2)})

ca = {(Sgni{cZ) * Sgr(abs(l — sa * sa)))}

If i > 0 Bnd j > 0 Then cl = sa + ca

If i « 0 And j > 0 Then <l = —sa + ca

If 1 <« 0 And j < 0 Then cl = —sa + ca

If i > 0 Bnd j < 0 Then cl = sa + ca

EoE — kil

b = 5000

c3 = (3 - b) L + i ~ i

sb = Sgn{c3) * / Sgr (Abs {(c3}))

cbhb = Sgn (Abs (1 skb) )

If i > 0 And j o3 = ab — b

If 1 <« 0 And j c32 = sb 4+ cb

If i <« 0 Bnd j c3 = ab + cb

If i > 0 Bnd j c3 = —ab — cb

" =itieesl S s ) 'tg (a)

cl = cc S {((sb * cb) * 3600) 'tg (a)

51 = Int {100 * 1)

2 = ITot (10000 * cl1) — 100 * s1

Immediate
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TEiIe Edit VNiew Project Format Debug Run Cuery Diagrarm Tools Add-lns Window Help
5 - H|w B & Ldh | oo |y o om | B E S 10920, 4560
-
Lk~ Projectl - Form1 (Code) J 5 Form
]Conﬂnandﬁ
hz = 1
For i = 0.1 To 9500 Step 3.T7221
For j = —6000 To 6000 Step 3I.7T221
a = 3500
cZ = (i —@a) * (i —a) + 3 * j
sa = (Sgn (c2) *~ a S Sgr(hbs(c2)))
ca = (Sgn(c2) # Sgr (hb=s(l1 — =a * =a)))
If i > 0 And j > 0 Then ol = sa — ca
If i <« 0 And j > 0 Then cl1 = —sa + ca
If i < 0D And j < 0 Then cl = —sa + ca
If i > 0 And j <= 0 Then ol = sa — ca
e i
b = 5000
c3 = (5 — b} * (3 — by + i * i
sb = Sgn(c3) * b J Sgr (aAbs(c3))
cb = Sgn{abs(l — sb * sb))
If i > 0 And j > 0 Then c3 = sb - cb
If i < 0 And j > 0 Then o3 = —sh + ch
If i <« 0 And j <« 0 Then =3 = —s3b + cb
If i > 0 And j < 0 Then 3 = sh — chb
cl = cco S (3 * 3600} 'tg {a)
'cl = cc S ((sb * cb) & 3600) 'cg (&)
s1 = Int(l00 * cl)
g2 = Inc{(l0000 * <1 — 100 * g1
53 = Int{1000000 * cl) — 10000 * 51 — 100 * g2
54 = Int (100000000 * =1y — 1000000 * =51 — 100 *
If 31 > 0 Then b = abs (80 + 31)
If 51 <« 0 Then » = Abs (60 + sl1)
Immediate

w1
| %j L |

= Formi

Command5

Private Sub Command5 Click()

Dim aa, bb, cc, a, al, a2z, a3, bl, b2, b3,

Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant

1l =1

b2 = 1

For i = 0.1 To 7500 Step 1.7221

For j = -5000 To €000 Step 1.7221

a = 3500

G0 HissEm) O EE e E)Y ey Wy

sa = (Sgn(c2) * a / Sgr(dbs(c2)}))

ca = (Sgn{c2) * Sgr{ibs(l - =sa * sa))

Ifi>08nd j > 0 Then cl = —-sa — ca

If i <« 0D And j > 0 Then cl = —-sa + ca

If i <« 0 And j <« 0 Then cl = —-sa + ca

If i > 0 And j <« 0 Then cl = sa + ca

oo = Cos (cl)

b = 5000

c3 = (j —-b) * {j —b) +4i * i

sb = Sgn(c3) * b / 5gr (Abs(c3))

cb = Sgn{Adbs{l - sb * sb})

If i>0258And j > 0 Then o2 = —-3b — cb

If i < 0 and j > 0 Then 23 = —-sb + cb

If i <« 0 And j <« 0 Then c3 = -sb + cb

If i >0 And j <« 0 Then c3 = sb + cb

cl = cc / {c3 * 3600) '"tg (a)

'cl = cc / ((sb * cb) * 3600} 'tg (a)

81 = Int (100 * cl)

82 = Intc (10000 * cl1) — 100 * gl
Immediate
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=

Diagram Tools Add-Ins Window Help

- J 5. Form1

| Command5s

Private Sub Commands Click()

Dim aa, bb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2, b3

Dim ab, caa, sSg9, sSb, sa, ca As Variant

bl = 1

bz = 1

For i = 0.1 To 7500 Step 1.7221

For j = -5000 To 6000 Step 1.T7221

a = 3500

L= o e 1o T S B it - I i s |

sa = (Sgn{c2) * a / Sgr(abs(cZ}})

ca = (Sgn{c2) * Sgr(abs((l — sa * sa)))

If i > 0 And j > 0 Then <1 = —sa — ca

If i <« 0 And j > 0 Then 1 = —sa + ca

If i <« 0 And j <« 0 Then <1 = —sa + ca

If 4 > 0 Bnd j <« 0 Then <l = sa + ca

e = Sinfcl)

b = 5000

c3o=F —=B) = yF =B Fodosid

sb = Sgn{c3) * b / S5gr (Abs(c3))

cbh = Sgn{(Abs ({1l — sb * sbh))

I i >0 And j > 0 Then 3 = —ab — cb

If i <« 0 And j > 0 Then =3 = —sb + cb

If i <« 0 And j < 0 Then =3 = —sb + cb

If i > 0 And j < 0 Then =3 = sb + cb

cl = cc S (3 * 3600)

'cl = cc /S [((sb * cb) 'tg (&)

s1 = Int (100 * cl})

s2 = Intc {10000 * cl) — 100 * sl

=

File Edit Miew Project

Fermat Debug BRun Cuery Diagram Toels Add-Ins Window Help

W

- - ; o n om | 0,0
B - _J B3 Formi
| Commands

FPrivate Sub Commands Click()

DPim aa, bbb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2,

Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant

Lo B s

- F R

For i = -1800 To 8800 Step 2.7221

For j = —-5600 To 6000 Step 2.7221

a = 3500

[e—c s R B a1 (! o ERe i 15 I i I T |

Z=a = (Sgn{c2) * a / Sgr (Abs(c2)))

ca = {(Sgn{c2) ® Sgr{ibs{l — sa * sa)))

If i > 0 And j > 0 Then <l = sa — ca

If i <« 0 And j > 0 Then cl = —sa + ca

If i « 0 And j <« 0 Then <l = —sa + ca

If i > 0 And j <« 0 Then <l = —sa + ca

oz = Sin{cl)

b = 5000

cF o= fJ =B & fJ —=ob) Fodeoaid

sb = Sgn(c3) * b / Sgr (abs (c3))

ch = Sgn{Abs (1l — sb * sb))

If 4 >0 And j > 0 Then 3 = —sh — cb

If i <« 0 And j > 0 Then <3 = —sb + cb

If i « 0 And j <« 0 Then <3F = —sb + cb

If i > 0 And j <« 0 Then <3 = sb + cb

cl = cec f (23 * 3600) '"tg (a)

'cl = cc f [(sb * cb) = 3600) 'tg (a)

1 = Int{100 * c1)

s2 = Intc{(l10000 * cl) — 100 * s1
Immediate
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ﬁg Praject] - Microsoft Visual Basic [run

File Edit WView Project Format Debug Bun Query Diagram Tools Add-lns Window Helg

Commands

Private Sul CommandsS Click()
Dim aa, bbb, co, a, al, a2, a3, bl, b2, b3
Dim ab, caa, =g, sSb, =sa, ca hs Variantc

Bl = 1

b2z = 1

For i = —25000 To 25000 Step 20.7221
For j = —20000 To 30000 Sctep 20.7221
a = 3500

e = A ssEm) SRR BRI s T |

s=a = (Sgn{c2) * a S Sgr (Abs (c2)) )

ca = {(Sgn{cZ) & Sgriibs{(l — =a * sal)l))

I > 0 And 0 Then cl = sa — Cca

0 Then o1

=

= —=sa 4+ ca
< 0 Then cl

<

Z

—=Sa 4+ ca
sa — ca

=< 0 Amnd

i

If i <« O And
i
i > 0 And

0 Then <l
os (cl)

[ gy S A

i e = S, ot B
Sgn {(c3) * b f Sgr (Abs (c3))

Sgn{(Abs {1 — sbh * =sh))

0 And 3 > 0 Then o3 = sb — chb
And j3 > 0 Then o3F — —sb 4+ cb
And j <« 0 Then =32 = —sb + cb
And j < 0 Then <3 = sb — cb

(c3 * 3600)
S sk * cb)
=1 = Imc (100 * <1}

=2 = Inc{(l10000 * =1 — 100 * =s1

Edit View Project Format Debug Bun CQuery Diagrarm Tools Add-lns Window Help

= W

10560, 6480

Command4$
Private Sulb Commandgd Click()
Dim aa, bb, cc, a, al, a2, a3, bl, bz,
Dim ab, caa, sSg, sSb, sa, ca As WVariant
d - H B E
bZ = 1
For i = —50000 To 50000 Step 2Z5.7221
Foxr j = —50000 To S0000 Step 25.7221
it s |
3 = 4 + 3
cl = (23 + =2) S (=3 " oZ)
o o B o o (=3 * 3I600) "Eg (=)
S =i B oo (isb * cb) = 3600} g (=)
51 = Int (100 * cl1}
82 = Intc {10000 * cl) — 100 * gl
23 = Intc (1000000 * cl1) — 10000 * s1 — 1
24 = Inc (100000000 * cl1) — 1000000 * =1
If s1 > 0 Then b = Abs (80 + sl)
Tf 51 <« 0 Then ©» — Abs (60 + sl)
If 22 > 0 Then b = Abs (20 + 32)
If 22 <« 0 Then » = Abs (20 4+ s2)
If =3 > 0 Then b = Abs (20 + =3)
ITf 53 <« 0 Then ©» = Abs (20 + =s53)
TFf 51 = 0 Then g = Abs (S50 + sl)
TFf s2 —= 0 Then g — Abs (S50 + s2)
If 2 = 0 Then g — Abs (50 + s3)
If r » 255 Then r» = 255

Immediate
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|

Eajl Szerkesztés [MNezet Beszdras Formatum Eszkdzok Tablazat Ablak Sdgo

P T el (3 AT B | e ] 9 | @ ), 200% - @) | Od Olvasas [l E A4 Normal
| B S g x ! 2 1 : 1 s 2 1 1 2 3 J 1 i = 2 ! 3 L 0 1 5 ] 2 1 i Z i ! d E:3
File Edit View Project Format Debug Run CQuery Diagram Tools Add-Ins Window Help
I - o d (¥] b — 25 [ — — 1 e 3 o P
e, T e = = R E T A W el »on om | B E Y i 0,0
- et Form1 (Code B3 Formi
Command4
Private Sulkb Commandsd Click()
Dim aa, bb, cc, a, al, a2z, a3, bl, b2, b3,
Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant
bl = 1
b2 = 1
For i = —-20000 To 20000 Step 10.7221
For j = —-20000 To 20000 Scep 10.7221
2= ¥ ™ Ik F % 3
3= Ik 3
cl c3F S 2
cl = cc J (c3 * 3600) 'tg (a)
'cl = cc J {((sb * cb) * 3600) 'tg {(a)
21 = Int (100 el)
s2 = Intc (10000 * cl) — 100 * sl
53 = Intc (1000000 * cl) — 10000 * =1 - 100
s4 = Intc (100000000 * <l1) — 1000000 * s1 -
If s1 > 0 Then b = Abs (80 + sl1)
ITf 51 <« 0 Then r = Abs (60 + sl1)
If s2 > 0 Then b = Abs (40 + s2)
If 52 < 0 Then r = Abs (20 4+ s2)
If s3 > 0 Then b = Abs (20 + s53)
If 53 <« 0 Then r = Abs (20 4+ s53)
If s1 = 0 Then g = Abs (S0 + sl1)
If 52 = 0 Then g = Abs (50 4+ =2)
If s3 = 0 Then g = Abs (S0 + s3)
If r » 255 Then r©r = 255
| amem wmem m l s e

Private Sub Command1_Click()

Dim aa, bb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2, b3, ¢, cl, ¢2, c3, c4, cbb As Variant
Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant

bl =1

b2=1

For i =-5000 To 150000 Step 180.221
For j =-50000 To 150000 Step 180.221
a=150000

c2=(-a)*({1-a)+]*]

sa = (Sgn(c2) * a/ Sqr(Abs(c2))) * (j /1)
ca = (Sgn(c2) * Sqr(Abs(1 - sa * sa)))
Ifi>0Andj>0Thencl =sa-ca
Ifi<0Andj>0Thencl =sa+ca
Ifi<0Andj<0Thencl =-sa+ca
Ifi>0Andj<0Thencl =-sa-ca
cc=cl

b =50000

c3=(-b)*(G-b)+i*i

sb = (Sgn(c3) * b/ Sqr(Abs(c3))) * (i/])
cb = Sgn(Abs(1 - sb * sb))
Ifi>0Andj>0 Thenc3 =sb-cb
Ifi<0 Andj> 0 Then c3 =sb+cb
Ifi<0Andj <0 Then c3 =-sb +cb

17



Ifi>0And j <0 Then c3 =-sb - cb

cl =cc/(c3 *3600) 'tg (a)

sl =Int(100 * cl)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * sl

$3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 >0 Then r = Abs(100 + s1)

If s1 <0 Then b = Abs(100 + sl)

If s2 >0 Then r = Abs(100 + s2)

If s2 <0 Then b = Abs(100 + s2)

If s3>0 Then r = Abs(100 + s3)

If s3 <0 Then b = Abs(100 + s3)

If s1 =0 Then g = Abs(100 + s1)

If s2 =0 Then g = Abs(100 + s2)

If s3 =0 Then g = Abs(100 + s3)

Ifr>255 Then r = 255

If b > 255 Then b =255

If g> 255 Then g =255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl + 1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl =1
b2=b2+1
Next i

End Sub

Private Sub Command2_Click()
Dim aa, bb, al, rr, s1, s2, s3, a2, bl, b2, cc, cl, c2, c3, c4, c5, c6, c, sg, cg As Variant
bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
For i=-500 To 150000 Step 180.221
For j =-55000 To 55000 Step 180.221
¢ = 60000
cd=1i-c
mr=(cd*cd+j*)j)
c2=1/rr'f(xr)
rr = Sqr(rr)
sg =]/ rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)derékszogitharmszogbol...
cg =1/ 1r'koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)
'cl = (sg + cg) 'épitkezés-bomlés,téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg + cg 'sg-cg (+,%)
Ifi<0Andj>0 Then cl =sg - cg'sgtcg (+,-)
Ifi<0Andj<O0Thencl =-sg-cg 'sg-cg(-,-)
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Ifi>0Andj <0 Thencl =-sg + cg 'sg+tcg (-, 1)

cc = cl 'tavoli dominans kapcsolat

'egyenrangu rendszerek c itt is szerepel mint rendszertavolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa=Sqr(i *1+] *j) 'AP tavolsag /a/ absz.értéke
bb=Sqr((i-c) * (i-c)+j*j) 'BP tavolsag /b/ absz értéke
sg = (1000 *j)/ (aa * bb) ' sinusz gamma érteke 1000=c!
cg = Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke
Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg - cg 'sg-cg (+,1)

Ifi<0 Andj>0 Then cl =sg + cg 'sgtcg (+,-)
Ifi<0Andj<0Thencl =-sg+cg 'sg-cg(-,-)
Ifi>0Andj <0 Thencl =-sg - cg 'sg+cg (-,+)

Tfcc-cl1 <0.01 Thencl =(cl +cc) /250

'If cc -cl >0.01 Then ¢l =0.00001

cl =cc/(cl *3600) 'tg (a)

s1 =Int(100 * c1)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * sl

$3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 > 0 Then b = Abs(20 + s1)

If s1 <0 Then r = Abs(20 + s1)

If s2 >0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)

If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)

If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)

If s1 =0 Then g = Abs(50 + s1)

If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)

If s3 =0 Then g = Abs(50 + s3)

If r > 255 Then r = 255

If b>255 Then b =255

If g> 255 Then g = 255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl +1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl =1
b2=0b2+1
Next i

End Sub

Private Sub Command3 Click()
Dim aa, bb, al, 11, s1, s2, s3, a2, bl, b2, cc, cl, c2, ¢3, ¢4, c5, c6, c, sg, cg As Variant
bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
For i =-250000 To 250000 Step 280.221
For j =-155000 To 155000 Step 280.221
¢ = 60000
cd=1i-c¢



r=(c4 *cd+j*j)
c2=1/rr'f(rr)
rr = Sqr(rr)

sg =]/ rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)derékszogitharmszogbdl...
cg =1/ 1r"'koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)

cl = (sg - cg) 'épitkezés-bomlas,téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg + cg 'sg-cg (+,%)

Ifi<0Andj>0 Then cl =sg - cg 'sgtcg (+,-)

Ifi<0Andj<O0Thencl =-sg-cg 'sg-cg(-,-)

Ifi>0Andj <0 Thencl =-sg + cg 'sg+tcg (-, 1)

cc = cl 'tavoli dominans kapcsolat

'egyenrangu rendszerek c itt is szerepel mint rendszertavolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa=Sqr(i *1+j *j) 'AP tavolsag /a/ absz.értéke

bb = Sqr((i-c) * (i-c)+j*j) 'BP tavolsag /b/ absz értéke

sg = (1000 *j)/ (aa * bb) ' sinusz gamma érteke 1000=c!

cg = Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke

sg=sg * sg

cg=cg*cg

Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg - cg 'sg-cg (+,1)

Ifi<0 Andj>0 Then cl =sg + cg 'sgtcg (+,-)

Ifi<0Andj<0Thencl =-sg+cg 'sg-cg(-,-)

Ifi>0Andj <0 Thencl =-sg - cg 'sg+cg (-,+)

Tfcc-cl1 <0.01 Thencl =(cl +cc) /250
'Ifcc -cl >0.01 Then ¢l =0.00001

cl =cc/(cl *3600) 'tg (a)

s1 =Int(100 * c1)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * sl

$3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 > 0 Then b = Abs(20 + s1)

If s1 <0 Then r = Abs(20 + s1)

If s2 >0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)

If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)

If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)

If s1 =0 Then g = Abs(50 + s1)

If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)

If s3 =0 Then g = Abs(50 + s3)

If r>255 Then r = 255

If b > 255 Then b =255

If g> 255 Then g = 255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl +1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl =1
b2=0b2+1



Next 1
End Sub

Private Sub Command4 Click()
Dim aa, bb, al, 11, s1, s2, s3, a2, bl, b2, cc, cl, c2, ¢3, c4, c5, c6, c, sg, cg As Variant
bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
For i =-250000 To 250000 Step 200.0221
For j =-155000 To 155000 Step 200.0221
c = 6000
cd=i-c
r=(c3*c3+j*))
c2=1/rr'f(rr)
rr = Sqr(rr)

sg =]/ rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)derékszogitharmszogbdl...
cg =1/ 1r'koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)

cl = (sg - cg) 'épitkezés-bomlas,téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg + cg 'sg-cg (+,%)

Ifi<0 Andj>0 Then cl =sg - cg 'sgtcg (+,-)

Ifi<0Andj<O0Thencl =-sg-cg 'sg-cg(-,-)

Ifi>0Andj <0 Thencl =-sg + cg 'sg+tcg (-, 1)

cc = cl 'tavoli dominans kapcsolat

'egyenrangu rendszerek c itt is szerepel mint rendszertavolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa = Sqr(i *1+j *j) 'AP tavolsag /a/ absz.értéke

bb=Sqr((i-c) * (i-c)+j*j) 'BP tavolsag /b/ absz értéke

sg = (1000 *j)/ (aa * bb) ' sinusz gamma érteke 1000=c!

cg = Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke

sg=sg * sg

cg=cg*cg

Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg - cg 'sg-cg (+,1)

Ifi<0 Andj>0 Then cl =sg + cg 'sgtcg (+,-)

Ifi<0Andj<0Thencl =-sg+cg 'sg-cg(-,-)

Ifi>0Andj <0 Thencl =-sg - cg 'sgtcg (-,+)

Tfcc-cl1 <0.01 Thencl =(cl +cc) /250

'If cc - cl >0.01 Then ¢l =0.00001

cl =cc/(cl *3600) 'tg (a)

s1 =Int(100 * c1)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * sl

$3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 > 0 Then b = Abs(20 + s1)

If s1 <0 Then r = Abs(20 + s1)

If s2 >0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)

If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)

If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)

If s1 =0 Then g = Abs(50 + s1)
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If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)
If s3 =0 Then g = Abs(50 + s3)
If r>255 Then r = 255

Ifb> 255 Then b = 255

If g> 255 Then g = 255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl +1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl =1
b2=0b2+1
Next i

End Sub

Private Sub Command5 Click()

Dim aa, bb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2, b3, ¢, cl, ¢2, c3, c4, cbb As Variant
Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant
bl =1

b2=1

For i =-50000 To 70000 Step 60.221
For j =-50000 To 70000 Step 60.221
a=49500

c2=(@(-a)*({1-a)+]*]
sa=(Sgn(c2) * a/ Sqr(Abs(c2)))
ca=(Sgn(c2) * Sqr(Abs(1 - sa * sa)))
Ifi>0Andj>0Thencl =sa-ca
Ifi<0Andj>0Thencl =sa+ca
Ifi<0Andj<0Thencl =-sa+ca
Ifi>0Andj<0Thencl =-sa-ca
cc=cl

b =49500

c3=(-b)*(G-b)y+i*i

sb = Sgn(c3) * b/ Sqr(Abs(c3))

cb = Sgn(Abs(1 - sb * sb))
Ifi>0Andj>0 Thenc3 =sb-cb
Ifi<0 Andj> 0 Then c3 =sb +cb
Ifi<0Andj <0 Then c3 =-sb+cb
If1i>0 And j <0 Then ¢3 =-sb - cb
'cl =cc/(c3 *36000) 'tg (a)

cl =cc/((sb * cb) * 3600) 'tg (a)

sl =Int(100 * cl)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * sl

$3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 >0 Then b = Abs(20 + s1)

If s1 <0 Then r = Abs(20 + s1)

If s2 >0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)
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If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)
If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)
If s1 =0 Then g = Abs(50 +sl)
If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)
If s3 =0 Then g = Abs(50 + s3)
Ifr> 255 Then r =255

If b > 255 Then b =255

If g> 255 Then g =255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl + 1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl =1
b2=b2+1
Next i

End Sub

Private Sub Command6_Click()

Dim aa, bb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2, b3, c, cl, c2, c3, c4, cbb As Variant
Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant

bl =1

b2 =1

For i=-500 To 500 Step 0.2221

For j =-500 To 500 Step 0.2221

c2=Sqr(i *i+j*j)

c3=1%*]j

'cl =1 * ((Sin(c2) - Cos(c2)))

cl =Sqr(Abs((c2 * c3)/ (c2 +c3)))

sl =Int(100 * cl)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * sl

$3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 >0 Then b = Abs(20 + sl)

If s1 <0 Then r = Abs(20 + s1)

If s2 >0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)

If s3> 0 Then b = Abs(20 + s3)

If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)

If s1 =0 Then g = Abs(50 +sl)

If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)

If s3 =0 Then g = Abs(50 +s3)

Ifr> 255 Then r =255

If b > 255 Then b =255

If g> 255 Then g =255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl + 1
r=0:b=0:g=0



Next j
bl =1
b2=0b2+1
Next 1

End Sub

Private Sub Command3 Click()
Dim aa, bb, al, 11, s1, s2, s3, a2, bl, b2, cc, cl, c2, ¢3, ¢4, c5, c6, c, sg, cg As Variant
bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
For i=-2000 To 2000 Step 1.8
For j =-2000 To 2000 Step 1.8
c =602
cd=1i-c¢
r=(c4*cd+j*j)
c2=1/rr'f(rr)
rr = Sqr(rr)
B3 Form?1
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Private Sub Command3 Click()
Dim aa, bb, al, 11, s1, s2, s3, a2, bl, b2, cc, cl, c2, ¢3, ¢4, c5, c6, c, sg, cg As Variant
bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
For i=-1500 To 1700 Step 0.81
For j =-1600 To 1600 Step 0.81
c=603
cd=i-c
r=(c4*cd+j*j)
c2=1/rr'f(rr)
rr = Sqr(rr)

sg =]/ rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)derékszogitharmszogbal...
cg =1/ 1r 'koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)

cl = (sg - cg) 'épitkezés-bomlas,téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg - cg 'sg-cg (+,1)

Ifi<0 Andj>0 Then cl =-sg + cg 'sg+cg (+,-)

Ifi<0Andj<0Thencl =-sg+cg 'sg-cg(-,-)

Ifi>0Andj<O0 Thencl =sg-cg'sgtcg (-, 1)

cc = cl 'tavoli dominans kapcsolat

'egyenrangu rendszerek c itt is szerepel mint rendszertavolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa=Sqr(i *1+] *j) 'AP tavolsag /a/ absz.értéke

bb=Sqr((i-c) * (i-c)+j*j) 'BP tavolsag /b/ absz értéke

sg = (1000 *j)/ (aa * bb) ' sinusz gamma érteke 1000=c!

cg = Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke

sg=sg * sg

cg=cg*cg

Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg - cg 'sg-cg (+,1)

Ifi<0 Andj>0 Then cl =-sg + cg 'sg+cg (+,-)

Ifi<0Andj<O0Thencl =-sg-cg 'sg-cg(-,-)

Ifi>0Andj <0 Thencl =sg-cg'sgtcg (-, 1)

Tfcc-cl1 <0.01 Thencl =(cl +cc) /250

'If cc - ¢l >0.01 Then c1 =0.00001

cl =cc/(cl *3600) 'tg (a)

s1 =Int(100 * c1)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * sl

$3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 > 0 Then b = Abs(20 + s1)

If s1 <0 Then r = Abs(20 + s1)

If s2 > 0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)

If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)

If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)

If s1 =0 Then g = Abs(50 + s1)

If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)

If s3 =0 Then g = Abs(50 + s3)

If r> 255 Then r = 255

If b > 255 Then b =255
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If g > 255 Then g =255
PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl +1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl =1
b2=0b2+1
Next i

End Sub

Private Sub Command3_Click()
Dim aa, bb, al, 11, s1, s2, s3, a2, bl, b2, cc, cl, c2, ¢3, c4, c5, c6, c, sg, cg As Variant
bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
For i=-1500 To 1700 Step 0.81
For j =-1600 To 1600 Step 0.81
c=603
cd=i-c
r=(c4*cd+j*j)
c2=1/rr'f(rr)
rr = Sqr(rr)

sg =]/ rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)derékszogitharmszogbdl...
cg =1/ 1r"'koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)

cl = (sg - cg) 'épitkezés-bomlas,téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg - cg 'sg-cg (+,1)

Ifi<0Andj>0 Then cl =-sg + cg 'sg+cg (+,-)
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Ifi<0Andj<O0Thencl =-sg+cg 'sg-cg (-,-)

Ifi>0 Andj <0 Then cl =sg - cg'sgt+cg (-,+)

cc =cl 'tavoli dominans kapcsolat

'egyenrangu rendszerek c itt is szerepel mint rendszertavolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa = Sqr(i *1+j *j) 'AP tavolsag /a/ absz.értéke
bb=Sqr((i-c) * (i-c)+j*)) 'BP tavolsag /b/ absz értéke
sg = (1000 * j)/ (aa * bb) ' sinusz gamma értéke 1000=c!
cg = Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke
sg=sg *sg

cg=cg*cg

Ifi>0 Andj>0 Then cl =sg - cg 'sg-cg (+,1)

Ifi<0 Andj> 0 Then cl =-sg + cg 'sgtcg (+,-)
Ifi<0Andj<O0Thencl =-sg+cg 'sg-cg (-,-)

Ifi>0 Andj <0 Then cl =sg - cg'sgt+cg (-,+)

Tfcc-cl1 <0.01 Thencl =(cl +cc) /250
Tfcc - cl >0.01 Then cl =0.00001

cl =cc/(cl *3600) 'tg (a)

sl =Int(100 * cl)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * sl

$3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 >0 Then b = Abs(20 + s1)

If s1 <0 Then r = Abs(20 + s1)

If s2 >0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)

If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)

If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)

If s1 =0 Then g = Abs(50 +sl)

If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)

If s3 =0 Then g = Abs(50 + s3)

Ifr>255 Then r = 255

If b > 255 Then b =255

If g> 255 Then g =255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl +1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl =1
b2=b2+1
Next i

End Sub
Private Sub Command4 Click()
Dim aa, bb, al, 11, s1, s2, s3, a2, bl, b2, cc, cl, c2, ¢3, ¢4, c5, c6, c, sg, cg As Variant

bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
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For i =-250000 To 250000 Step 280.221
For j =-155000 To 155000 Step 280.221

¢ = 60000

cd=i-c

r=(c4*cd+j*j)

c2=1/rr'f(rr)

rr = Sqr(rr)

sg =]/ rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)derékszogitharmszogbdl...
cg =1/ 1r"'koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)

cl = (sg - cg) 'épitkezés-bomlas,téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg + cg 'sg-cg (+,%)

Ifi<0 Andj>0 Then cl =sg - cg'sgtcg (+,-)

Ifi<0Andj<O0Thencl =-sg-cg 'sg-cg(-,-)

Ifi>0Andj <0 Thencl =-sg + cg 'sg+tcg (-, 1)

cc = cl 'tavoli dominans kapcsolat

'egyenrangu rendszerek c itt is szerepel mint rendszertavolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa = Sqr(i *1+j *j) 'AP tavolsag /a/ absz.értéke

bb = Sqr((i-c) * (i-c)+j*j) 'BP tavolsag /b/ absz értéke

sg = (1000 *j)/ (aa * bb) ' sinusz gamma érteke 1000=c!

cg = Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke

sg=sg * sg

cg=cg*cg

Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg - cg 'sg-cg (+,1)

Ifi<0 Andj>0 Then cl =sg + cg 'sgtcg (+,-)

Ifi<0Andj<0Thencl =-sg+cg 'sg-cg(-,-)

Ifi>0Andj <0 Thencl =-sg - cg 'sgtcg (-,+)

Tfcc-cl1 <0.01 Thencl =(cl +cc) /250
'Ifcc-cl >0.01 Then cl =0.00001

cl =cc/(cl *3600) 'tg (a)

s1 =Int(100 * c1)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * sl

$3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 > 0 Then b = Abs(20 + s1)

If s1 <0 Then r = Abs(20 + s1)

If s2 >0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)

If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)

If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)

If s1 =0 Then g = Abs(50 + s1)

If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)

If s3 =0 Then g = Abs(50 + s3)

If r>255 Then r = 255

If b > 255 Then b =255

If g> 255 Then g = 255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl +1
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r=0:b=0:g=0
Next j

bl =1
b2=0b2+1
Next i

End Sub

Private Sub Command5_Click()

Dim aa, bb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2, b3, ¢, cl, c2, c3, c4, cbb As Variant
Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant
bl =1

b2 =1

For i=0.1 To 700000 Step 600.00221
For j =-700000 To -0.1 Step 600.00221
a=49500

c2=(i-a)*(i-a)+j*]

sa = (Sgn(c2) * a/ Sqr(Abs(c2)))

ca = (Sgn(c2) * Sqr(Abs(1 - sa * sa)))
Ifi>0Andj>0Thencl =sa-ca
Ifi<0Andj>0Thencl =sa+ca
Ifi<0Andj<O0Thencl =-sa+ca
Ifi>0Andj<0Thencl =-sa-ca
cc=cl

b =49500

c3=(G-b)*(G-b)+i*i

sb =Sgn(c3) * b/ Sqr(Abs(c3))

cb = Sgn(Abs(1 - sb * sb))

Ifi>0 Andj>0 Then c3 =sb - cb
Ifi<0Andj>0 Thenc3 =sb+cb
If1i<0 Andj <0 Then c3 =-sb +cb
Ifi>0And j <0 Then c3 =-sb - cb
'cl =cc/(c3 *36000) 'tg (a)

cl =cc/((sb * cb) * 3600) 'tg (a)

s1 =Int(100 * c1)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * sl

$3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 > 0 Then b = Abs(20 + s1)

If s1 <0 Then r = Abs(20 + s1)

If s2 >0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)

If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)

If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)

If s1 =0 Then g = Abs(50 + s1)

If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)

If s3 =0 Then g = Abs(50 + s3)

If r> 255 Then r = 255

If b > 255 Then b =255
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If g > 255 Then g =255
PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl +1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl =1
b2=0b2+1
Next i

End Sub
B Form1

Private Sub Command3 Click()
Dim aa, bb, al, 11, s1, s2, s3, a2, bl, b2, cc, cl, c2, ¢3, c4, c5, c6, c, sg, cg As Variant
bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
For i=-1500 To 1700 Step 0.81
For j =-1600 To 1600 Step 0.81
c=1203
cd=1i-c¢
r=(c4*cd+j*j)
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3.3. A C21 cimlap mintazatanak eléallitasa

Private Sub Command8_Click()
Dim aa, bb, al, rr, s1, s2, s3, a2, bl, b2, cc, cl, c2, c3, c4, c5, c6, c, sg, cg As Variant
bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
Fori=-0.5 To 3.8 Step 0.0005121
For j=-1.8 To 1.8 Step 0.0005121
¢ = 6000
cd=i-c
'‘cd=c4 *c4
r=(c4*cd)+j*]
rr = Cos(1r)
c2=1/rr'f(xr)

sg =]/ rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)derékszogitharmszogbol...
cg =1/ 1r 'koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)

'cl = (sg + cg) 'épitkezés-bomlés,téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0 Andj> 0 Then cl =sg + cg 'sg-cg (+,%)

Ifi<0 Andj>0 Then cl =sg - cg 'sgtcg (+,-)

Ifi<0Andj<O0Thencl =-sg-cg 'sg-cg(-,-)

Ifi>0Andj <0 Thencl =-sg + cg 'sg+tcg (-, 1)
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cc =cl 'tavoli dominans kapcsolat

'egyenrangu rendszerek c itt is szerepel mint rendszertavolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa=Sqr(i *1+j *j) 'AP tavolsag /a/ absz.értéke

bb=Sqr((i-c) * (i-c)+j*)) 'BP tavolsag /b/ absz értéke

sg = (2000 *j) / (aa + bb) ' sinusz gamma értéke 1000=c!

cg = Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke

Ifi>0 Andj>0 Then cl =sg - cg 'sg-cg (+,1)

If1i<0 Andj> 0 Then cl =sg + cg 'sgtcg (+,-)

Ifi<0Andj<O0Thencl =-sg+cg 'sg-cg (-,-)

Ifi>0Andj <0 Thencl =-sg-cg'sgtcg (-, 1)

Tfcc-cl1 <0.01 Thencl =(cl +cc) /250
Tfcc - cl >0.01 Then cl =0.00001

cl =cc/(cl *6000) 'tg (a)

sl =Int(100 * cl)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * sl

$3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 >0 Then b = Abs(20 + sl)

If s1 <0 Then r = Abs(20 + s1)

If s2 >0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)

If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)

If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)

If s1 =0 Then g = Abs(50 +sl)

If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)

If s3 =0 Then g = Abs(50 +s3)

Ifr>255 Then r = 255

If b > 255 Then b =255

If g> 255 Then g =255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl + 1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl =1
b2=b2+1
Next i

End Sub

B3 Form1

Private Sub Command2_Click()
Dim aa, bb, a1, rr, s1, s2, s3, a2, b1, b2, cc, c1, c2, ¢3, c4, c5, c6, ¢, sg, cg As Variant

bl=1:b2=1
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'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
Fori=-700 To 700 Step 0.531

For j=-700 To 700 Step 0.531
¢=6000
cd=i-c
rr=(c4*c4+j*j)
c2=1/rr'f(rr)
rr=Sqr(rr)
sg =j/ rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)deréksz6glihdarmszoghdl...
cg =i/ rr ' koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)
'cl = (sg + cg) 'épitkezés-bomlas, téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0Andj>0Then cl =sg + cg 'sg-cg (+,+)
Ifi<0Andj>0Then cl =sg-cg 'sg+cg (+,-)
Ifi<OAndj<O0Thencl=-sg-cg 'sg-cg (-,-
Ifi>0Andj<0Thencl=-sg+cg 'sg+cg (-,+)

cc = cl ' tavoli dominans kapcsolat
'egyenrangl rendszerek c itt is szerepel mint rendszertdvolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa=Sqr(i *i+j*j) AP tavolsag /a/ absz.értéke
bb =Sqr((i-c) * (i-c) +] *j) 'BP tavolsag /b/ absz értéke
sg = (1000 * j) / (aa * bb) ' sinusz gamma értéke 1000=c!
cg =Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke
Ifi>0Andj>0Then cl =sg-cg 'sg-cg (+,+)
Ifi<0ANndj>0Then cl =sg +cg 'sg+cg (+,-)
Ifi<0OAndj<0Thencl=-sg+cg 'sg-cg(--)

Ifi>0Andj<0Thencl=-sg-cg'sg+cg (-,+)

If cc - ¢1<0.01 Then cl =(cl +cc) / 250

If cc - ¢1>0.01 Then c1 = 0.00001
cl=cc/(cl*3600)'tg (a)

s1=1Int(100 * c1)

s2 =Int(10000 * c1) - 100 * s1

s3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 >0 Then b = Abs(20 +s1)

If s1 <0 Then r = Abs(20 +s1)

If s2 >0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)

If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)



If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)
If s1 =0 Then g = Abs(50 + s1)
If s2 =0 Then g = Abs(50 + s2)
If s3=0Then g = Abs(50 + s3)
If r>255Then r =255

If b> 255 Then b = 255

If g > 255 Then g = 255

PSet (b2, b1), RGB(r, b, g)

bl=bl+1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl=1
b2=b2+1

Next i

End Sub

3.4. A C19-20 cimlap mintazatanak eldallitasa




Private Sub Command2_Click()
Dim aa, bb, a1, rr, s1, s2, s3, a2, b1, b2, cc, c1, c2, ¢3, c4, c5, c6, ¢, sg, cg As Variant
bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
Fori=-110 To 110 Step 0.04531
For j=-90 To 90 Step 0.0431
¢=5000
cd=i-c
rr=(cd*cd+j*j)
c2=1/rr'f(rr)
rr = Sqr(rr)
sg =j/ rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)derékszéglihdrmszoghdl...
cg =i/ rr'koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)
'cl = (sg + cg) 'épitkezés-bomlas, téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0And >0 Then cl = sg + cg 'sg-cg (+,+)
Ifi<0Andj>0Then cl =sg-cg 'sg+cg (+,-)
Ifi<0ANndj<0Thencl=-sg-cg 'sg-cg(--)
Ifi>0Andj<0Then cl=-sg+cg 'sg+cg (-,+)
cc =cl ' tavoli dominans kapcsolat
'egyenrangl rendszerek c itt is szerepel mint rendszertdvolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa=Sqr(i *i+]*j) AP tavolsag /a/ absz.értéke
bb =Sqr((i-c) * (i-c) +] *j) 'BP tavolsag /b/ absz értéke
sg = (1000 * j) / (aa * bb) ' sinusz gamma értéke 1000=c!
cg = Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke
Ifi>0Andj>0Then cl =sg - cg 'sg-cg (+,+)
Ifi<0ANndj>0Then cl =sg+cg 'sg+cg (+,-)
Ifi<O0Andj<0Thencl=-sg+cg 'sg-cg (--

Ifi>0Andj<0Thencl=-sg-cg'sg+cg (-,+)

If cc+c1<0.01 Thencl=(cl+cc)/250
If cc +¢1>0.01 Then c1 = 0.00001
cl=cc/(cl*3600)'tg (a)

cl=1/cl

s1=1Int(100 * c1)
Private Sub Command2_Click() EZ ERDEKES

Dim aa, bb, a1, rr, s1, s2, s3, a2, b1, b2, cc, c1, c2, ¢3, c4, c5, c6, ¢, sg, cg As Variant

bl=1:b2=1



'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
Fori=-16 To 0 Step 0.004531

Forj=-9To 9 Step 0.00431
¢=5200
cd=i-c
rr=(c4*c4+j*j)
c2=1/rr'f(rr)
rr=Sqr(rr)
sg =j/ rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)deréksz6glihdrmszoghdl...
cg =i/ rr ' koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)
'cl = (sg + cg) 'épitkezés-bomlas, téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0Andj>0Then cl =sg + cg 'sg-cg (+,+)
Ifi<0Andj>0Then cl =sg-cg 'sg+cg (+,-)
Ifi<OAndj<O0Thencl=-sg-cg 'sg-cg (-,-
Ifi>0Andj<0Thencl=-sg+cg 'sg+cg (-,+)

cc = cl ' tavoli dominans kapcsolat
'egyenrangl rendszerek c itt is szerepel mint rendszertdvolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa=Sqr(i *i+j*j) AP tavolsag /a/ absz.értéke
bb =Sqr((i-c) * (i-c) +] *j) 'BP tavolsag /b/ absz értéke
sg = (1000 * j) / (aa * bb) ' sinusz gamma értéke 1000=c!
cg = Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke
Ifi>0Andj>0Then cl =sg-cg 'sg-cg (+,+)
Ifi<0ANndj>0Then cl =sg +cg 'sg+cg (+,-)
Ifi<0OAndj<0Thencl=-sg+cg 'sg-cg(--)

Ifi>0Andj<0Thencl=-sg-cg'sg+cg (-,+)

If cc+c1<0.01 Thencl=(cl+cc)/250

If cc +¢1>0.01 Then c1 = 0.00001
cl=cc/(cl*360)'tg (a)

cl=cl*cl

s1=1Int(100 * c1)

s2 = Int(10000 * c1) - 100 * s1

s3 = Int(1000000 * c1) - 10000 * s1 - 100 * s2
s4 = Int(100000000 * c1) - 1000000 * s1 - 100 * s3
If s1 >0 Then b = Abs(20 +s1)

If s1 <0 Then r = Abs(20 +s1)

If s2 >0 Then b = Abs(20 + s2)

If s2 <0 Then r = Abs(20 + s2)



If s3>0 Then b = Abs(20 + s3)
If s3 <0 Then r = Abs(20 + s3)
If s1=0Then g = Abs(50 + s1)
If 2 =0 Then g = Abs(50 + s2)
If s3=0Then g = Abs(50 + s3)
If r>255Then r = 255

If b> 255 Then b = 255

If g >255 Then g = 255

PSet (b2, b1), RGB(r, b, g)

bl=bl+1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl=1
b2=b2+1

Next i

End Sub

Private Sub Command2_Click()
Dim aa, bb, a1, rr, s1, s2, s3, a2, b1, b2, cc, c1, c2, ¢3, c4, c5, c6, ¢, sg, cg As
bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzam
Fori=-180 To 0 Step 0.08531

For j=-90 To 90 Step 0.0831

c¢=5300




cd=i-c

rr=(c4*c4+j*j)

c2=1/rr'f(rr)

rr=Sqr(rr)

sg =j/ rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)derékszéglihdarmszoghdl...
cg =i/ rr ' koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)

'cl = (sg + cg) 'épitkezés-bomlas,téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0Andj>0Then cl =sg + cg 'sg-cg (+,+)

Ifi<0ANndj>0Then cl =sg-cg 'sg+cg (+,-)
Ifi<OANndj<O0Thencl=-sg-cg 'sg-cg (-,-
Ifi>0Andj<0Thencl=-sg+cg 'sg+cg (-,+)

cc = cl ' tavoli dominans kapcsolat

'egyenrangl rendszerek c itt is szerepel mint rendszertdvolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa=Sqr(i *i+j*j) AP tavolsag /a/ absz.értéke

bb =Sqr((i-c) * (i-c) +j *j) 'BP tavolsag /b/ absz értéke

sg = (1000 * j) / (aa * bb) ' sinusz gamma értéke 1000=c!

cg = Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke

Ifi>0Andj>0Then cl =sg-cg 'sg-cg (+,+)

Ifi<0ANndj>0Then cl =sg +cg 'sg+cg (+,-)
Ifi<OAndj<0Thencl=-sg+cg 'sg-cg(--)

Ifi>0Andj<0Thencl=-sg-cg'sg+cg (-,+)

If cc - ¢1<0.01 Then cl =(cl +cc) / 250
If cc- c1>0.01 Then c1 =0.00001
¢l =Sqr(Abs(cc / (c1 * 3600))) 'tg (a)

s1=1Int(100 * c1)
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Private Sub Command2_Click()

Dim aa, bb, a1, rr, s1, s2, s3, a2, b1, b2, cc, c1, c2, ¢3, c4, c5, c6, ¢, sg, cg As Variant
bl=1:b2=1
'Dominans rendszer tavol van és nagy, kibocsatott alrendszerei parhuzamosak!
Fori=-210To 210 Step 0.07531
For j=-150 To 150 Step 0.07531
¢=5200
cd=i-c
rmr=(cd*cd+j*j)
c2=1/rr'f(rr)
rr = Sqr(rr)
sg=j/rr'sinusz gamma értéke sin(90+g)=cos(g)deréksz6glihdrmszoghdl...

cg =i/ rr'koszinusz gamma értéke cos(90+g)=-sin(g)
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'cl = (sg + cg) 'épitkezés-bomlds,téraktivitas sg-cg de behejettesitve sg+cg!
Ifi>0And >0 Then cl = sg + cg 'sg-cg (+,+)

Ifi<0Andj>0Then cl =sg-cg'sg+cg (+,-)
Ifi<0ANndj<0Thencl=-sg-cg 'sg-cg(--)

Ifi>0Andj<0Then cl =-sg +cg 'sg+cg (-, +)

cc =cl ' tavoli dominans kapcsolat

'egyenrangl rendszerek c itt is szerepel mint rendszertavolsag sg-nél c=1000!figyelni
aa=Sqr(i *i+]*j) AP tavolsag /a/ absz.értéke

bb =Sqr((i-c) * (i-c) +j * j) 'BP tavolsag /b/ absz értéke

sg = (1000 * j) / (aa * bb) ' sinusz gamma értéke 1000=c!

cg =Sqr(Abs(1 - sg * sg)) ' koszinusz gamma értéke

Ifi>0Andj>0Then cl =sg - cg 'sg-cg (+,+)

Ifi<0Andj>0Then cl =sg + cg 'sg+cg (+,-)
Ifi<OAndj<0Thencl=-sg+cg 'sg-cg (-

Ifi>0Andj<0Thencl=-sg-cg'sg+cg (-,+)

If cc-¢1<0.01Then cl=(cl +cc)/ 250
If cc- c1>0.01 Then c1 = 0.00001
cl=cc/(cl*2600)'tg (a)

s1=1Int(100 * c1)

s2 = Int(10000 * c1) - 10
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Private Sub Command5_Click()

Dim aa, bb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2, b3, ¢, c1, c2, c3, c4, cbb As Variant
Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant
bl=1

b2=1

Fori=0.5To 1.5 Step 0.00031
Forj=-1.5To -0.5 Step 0.00031
a=3500

c2=(i-a)*(i-a)+j*j

sa =(Sgn(c2) * a/ Sqr(Abs(c2)))

ca = (Sgn(c2) * Sqr(Abs(1 - sa * sa)))
Ifi>0Andj>0Thencl=sa-ca
Ifi<OAndj>0Thencl=-sa+ca
Ifi<OAndj<OThencl=-sa+ca
Ifi>0Andj<0Thencl=sa-ca
cc=cl

b = 5000

c3=(j-b)*(j-b)+i*i

sb =Sgn(c3) * b/ Sqr(Abs(c3)) / bl
cb = Sgn(Abs(1 - sb * sb)) / b2
Ifi>0Andj>0Thenc3=sb-cb

Ifi<OANndj>0Thenc3=-sb+cb
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Ifi<OAndj<O0Thenc3=-sb+cb

Ifi>0Andj<0Thenc3=sb-cb

¢l =Sin(c3) - Cos(c1)

'cl=cc/(c3 *3600) 'tg (a)

'cl

cc/ ((sb * cb) * 3600) 'tg (a)

s1=1Int(100 * c1)

3. Form1 = X
&
File Edit View Project Format Debug Bun Query Diagram Tools Add-Ins Window Help
[~ Project] - Form1 (Code;
Command14 =] et
Private Sub Commandlé Click()
' Tavol t A(g) = ¥/ ((a-x)2 + y2)1/2+(a-x)/ ((a-x)2
Dim aa, bb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2, b3, ¢, cl, c2, c3, c4, I
Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant
Bl =1
b2 =1
a=3
For i = -0.1 To 0.1 Step 0.0001
-0.1 To 0.1 Step 0.0001
WAL g )
e Gl TR il i e s VB
Sqri{ai—ix) FOifars i ez g0 2y gy
Iri>0and 3> =
If i< 0&ndj >
If i < 0 And j <
If 1> 0 And j <
sl = Int(l00 * c
s2 = Int(10000 * cl) - 100 * sl
53 = Int(l000000 * €1) - 10000 * sl - 100 * s2
54 = Int(l00000000 * cl) - 1000000 * sl - 100 * =3
If 54 > O Then b = Abs (20 + s1)
If s4 < O Then r = Rbs (20 + sl)
If s2 > O Then b = Abs (20 + s2)
If s2 < O Then r = Abs (20 + s2)
If 53 > 0 Then b = Abs (20 + 53)
If 53 < 0 Tnen r = Abs (20 + 33)
If 54 = 0 Tnen g = Abs (50 + 51)
If s2 = 0 Then g = Bbs(50 + s2)
Immediate
3. Form1 = X

&

File Edit View Project Format Debug Run Query Djsgram JTools Add-lns Window
[ Pre
A

Commandi4

b2 =b2 +1

Next 1
End Sub

Private Sub Commandl4 _Click()

' Tavo larendelt A(g) = v/ ((a-%)2 + 1/2+(a—>

Dim aa, bb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2, b3, c, cl, ¢
Dim &b, caa, sg, sb, sa, ca As Variant

bl =1
bz =1
a=1
For i = -0.1 To 0.1 Step 0.0001
For 3 = 0.1 To 0.1 Step 0.0001
' Sgr(i * i +3 * 3)
Sgriy / ((fa - 1) ~2+3"2 ~2))
Sgr((a - x) / (({a - 1) "2+ 3 "~ 2) " 2))
> 02And j > 0 Then cl = sb + cb
< 0Znd j > 0 Then cl = sb - cb
< 02Znd § < 0 Then cl = -sb - cb
>0And 3 <0 Then ¢l = sb - ¢b
Int(100 * cl)
Int {10000 * cl) - 100 * sl
Int (1000000 * cl) - 10000 * sl - 100 * s2
= Int(100000000 * cl) - 1000000 * sl - 100 * s3
> 0 Then b = Abs (20 + sl)
< 0 Then r = Abs (20 + sl}
> 0 Then b = Abs (20 + 52}
< 0 Then r = Abs(20 + s2}

Immediate
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3. Form1 i

File Edit View Project Format Debug Run Query Djsgram JTools Add-lns Window
P F

Commandi4

b2 =b2 +1
Hext 1

End Sub

Private Sub Commandl4 _Click()
' Tavoli alarendelt A(g) = v/

Dim aa, bk, cc, a, al, a2, a3,
Dim &b, caa, sg, sb, sa, ca As Variant

bl =1
bz =1
a=1
For i = —0.2 To 0.2 Step 0.0001

For j = -0.2 To 0.2 Step 0.0001

Saz(y / ((la-4) ~2+3°2) ~2)

2

Sgrifa - =) / (({a -1) "2 +3 ™2 2
If i >0And j >0 = sb + cb
If i < 0 Znd j > 0 Then -sb + cb
If i < 0 &nd j < 0 Then -sb - cb
If i >0 &nd j < 0 Then cl = sb - cb
sl = Int(l00 * cl

Int(l0000 * cl) - 100 * sl

Int (1000000 * cl) - 10000 * sl - 100 * s2
Int (100000000 * cl) - 1000000 * sl - 100 * s3
If s1 > 0 Then b = Zbs (20 + sl)
If sl < 0 Then r = Zbs (20 + sl)
If 52 > 0 Then b = Abs (20 + s2)
If 52 < 0 Then r = Abs (20 + s2)

Immediate

B3 Form1 =

File Edit View Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-lns Window
T Project! - Form1 (Co

[commana14

bz =b2 + 1
Next i

End Sub

Private Sub Commandlé Click()
' Tavoli alarendelt A(g) = ¥/ ((a-x 1/2+ (a2
Dim aa, bb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2, b3, & cl, ¢
Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant

bl =1
b2 =1
a=1
For 1 = -0.1 To 0.3 Step 0.0001

For j = -0.1 To 0.3 Step 0.0001

Sar(y / (((a - i) 2+3 "2 "2

~2 )

=Sagri(a - x) / ((la - 1) ~2+3 "2 ~2))

>0 and 3 > 0 Then cl

< 02nd j > 0 Then cl

< 0 And j < 0 Then cl

> 0 aAnd j < 0 Then cl

Int (100 * cl)

Int(10000 * el) - 100 * sl

Int (1000000 * cl) - 10000 * sl - 100 * s2

Int (100000000 * ¢l) - 1000000 * sl - 100 * s3

> 0 Then b = Abs (20 + s1)

< 0 Then r = Abs (20 + s1)

> 0 Then b = Abs (20 + s2)

< 0 Then r = RAbs (20 + s2)

Immediate
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3. Form1 i

File Edit View Project Format Debug Run Query Djsgram JTools Add-lns Window

=

Commandi4

b2 =b2 +1
Hext 1

End Sub

Private Sub Commandl4 _Click()
Tavoli al it a(g)

Dim aa, kb, al, a2,

Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant

bl =1
bz =1
a=1
For i = -0.01 To 0.4 Step 0.0001

For j = -0.01 To 0.4 Step 0.0001

Saziy / (((a - 1)

T2+ d otz tIn
Sgrila - =) / 2) ~ 2))
Ifi>02dj >0
Ifi<0lndj>o0
Ifi<0lndj <0
If1>0&nd3 <0
sl = Int(100 * cl)
Int {10000 * cl) - 100 * sl
Int (1000000 * cl) - 10000 * sl - 100 * s2
Int (100000000 * cl) - 1000000 * sl - 100 * s3

0 Then b = Zbs (20 + sl)
If sl < 0 Then r = Zbs (20 + sl)
If 52 > 0 Then b = Abs (20 + s2)
If 52 < 0 Then r = Abs (20 + s2)

Immediate

B3 Form1 =

File Edit View Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-lns Window

i

Command14

bz =b2 + 1
Next i

End Sub

Private Sub Commandlé Click()

T b 1t A(g) / (la-x 1/2+ (a2
Dim aa, bb, cc, a, al, a2, a3, bl, b2, b3, & cl, ¢
Dim ab, caa, sg, sb, sa, ca As Variant

0li alaren

bl =1
b2 =1
a=1
For 1 = -0.01 To 0.2 Step 0.0001

For j = 0.3 To 0.5 Step 0.0001

Sar(y / ((({a - i) )

=Sagri(a - x) / ((la - 1) ~2+3 "2 ~2))

>0 and 3 > 0 Then cl

< 02nd j > 0 Then cl

< 0 And j < 0 Then cl
3

> 0 aAnd j < 0 Then cl
Int (100 * cl)
Int(10000 * el) - 100 * sl
Int (1000000 * cl) - 10000 * sl - 100 * s2
Int (100000000 * ¢l) - 1000000 * sl - 100 * s3
0 Then b = Abs (20 + sl)
0 Then r = Bbs (20 + sl)
+
+

0 Then b = Abs (20 + s2)
0 Then r = Abs (20 + s2)

Immediate
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3.5. A két rendszer egyttmiikodések mintazatanak eloallitasa

Private Sub Command2_Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2, b1, b2, c, cc,
cl, rt, sg, cg As Variant

¢ = 10 'rendszerek tavolsaga AB tav
bl=1:b2=1
Fori=-18 To 26 Step 0.01

For j =-25 To 25 Step 0.01
aa=Sqr(i *1+j *j)'AP tav
bb =Sqr((c -1) * (c-1) +j *j) 'BP tav
If bb = 0 Then bb = 0.0000001
If aa>bb Then cc =10/ aa
If bb > aa Then cc =10/ bb
sg=aa * aa/bb *1i'sin gamma
cg=(aa*aa+bb*bb-c*c)/2*aa

*bb ' cos gamma
'If ¢>1 Then cg =-cg
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cl =1000 * (sg - cg) / 3 'A(g) téraktivitas

If ¢l > 0 Then r = Int(c1)
If ¢1 <0 Then b = Abs(Int(cl))

Ifb>255Thenb=b/255
Ifb>255Thenb=b/255
If b>255 Then b =255
Ifcl1 >0 Thenr=cl
Ifr>255Thenr=r/255
Ifr>255Thenr=r/255
If r > 255 Thenr = 255

If g> 255 Then g=cc

If g> 255 Then g=g/ 255
If g> 255 Then g =255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)
bl =bl + 1

Next j

bl =1

b2=0b2+1

Next i

End Sub
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Project - Projectl _|I

BE &

EH§35 Project1 (rendszetér.vbp)
E-E5 Forms
+-[% Form1 (Form1.frm)

Command3
Command2

Cormand

e [ ON

£y Project] - M;En Visual Basic [run]

‘gug Edit Yiew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

55 Project1 (rendszetér.vbp)
= Projectl - Forml (Code) 5 Forms
+-[% Form1 (Form1.frm)

[Commands

Command3
Command2

Command
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Dim aa,
bb, al,r,
b, a2, bl, b2, c, cc, cl, 1t, sg, cg, sl, s2, s3, fl, {2, {3 As Variant
¢ =3 'rendszerek tavolsaga AB tav
bl=1:b2=1
Fori=-1To 5 Step 0.001

For j =-2 To 2 Step 0.001

aa=Sqr(i *i+j *j)'AP tav
bb=Sqr((c-1) * (c-i)+j *j) 'BP tav
If bb = 0 Then bb = 0.0000001
'If aa > bb Then cc =10/ aa
'If bb > aa Then cc = 10/ bb
sg=aa * aa/bb *1i 'sin gamma
cg=(aa*aa+bb*bb-c*c)/2*aa*bb'cosgamma
cl =(sg-cg) 'A(g) téraktivitas
fl =255 * ¢l - Int((255 * cl))
sl = Abs(Int(255 * cl))
f2 =255 * f] - Int((255 * f1))
s2 = Abs(Int(1000 * f1))
f3 =255 * f2 - Int((255 * £2))
s3 = Abs(Int(1000 * £2))
r=sl
b=s2
g=s3
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Ifb>255 Thenb=b/255
Ifb>255Thenb=b/
255

If b > 255 Then b =255

Ifr>255Thenr=r/255
Ifr>255Thenr=r/255
If r > 255 Then r = 255
If g> 255 Then g =g/ 255
If g > 255 Then g =255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)
bl =bl +1

Next j

bl=1

b2=b2+1

Nexti
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File Edit Yiew Project Fermat Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

-4 -Bled s manoc], u/SEFaER

975x195

Project - Projectl

m @

I Projectl - Form1 (Code)

[Commands
Private Sub Command5_Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, ¢, cc, cl,
© = 2.7 'rendszerek tavolsaga AB tav
bl=1: b2 =1

For i = -22 To 27 Step 0.01
For j = -25 To 25 Step 0.01

aa = Sgr((i) * (i) +3 * J) 'AP Tév
bb = sSgr({c - i) * (¢ - i) + 3 * j} 'BP tav
If bb = 0 Then bb = 0.0000001

*If a2 > bb Then cc = 10 / 2a
‘If bb > aa Then cc = 10 / bb
sg=aa * aa / bb * i 'sin gamma
cg = (aa * aa +bb *bb - c *c) /2% aa * bb
cl=1i %3/ (sg - cg) 'Alg) térakvivitas
£1 = 255 ¥ el - Int((255 * el))

s1 = Bbs (Int(255 * cl))

£2 = 255 * f1 - Inu((255 * f1))

Ibs (Int (1000 * £1))

255 % £2 - Int((255 * £2))

Bbs (Int (1000 * £2))

File Edit View Project Format Debug Run Query Diagram Tool

[m-%-Bled s msoc], | ol

& Project] - Forml (Code)

|Commands
End Sub
Private Sub CommandS Click()
Din aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, ¢, ¢
c© = 2.7 'rendszerek tivolsidga AB Tav
bl =1: b2 =1
For i = -6 To S Step 0.005
For j = -6 To 6 Step 0.005

Sqr(i * i + 3 * j) 'AP tav
sgr{le - i) * (e — i) + 3 * §) I
If bb = 0 Then bb = 0.0000001

'If aa > bb Then cc = 10 / aa
'If bb > aa Then cc = 10 / bb

(aa * aa +bb *bb - c *c) / 2
(sg - cg) / sg * cg 'Alg) térakt:
255 % cl - Int((255 * cl))

s1 = Bbs(Inc(255 * c1))

£2 = 255 * f1 - Int((255 * f1))

] —
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Microsoft Visual Easl(_[im

&y Projectl

File Edit View Project Format Debug |

&= Projectl - Forml (Code)

Command5

Private Sub Commanc
Dim aa, a1,

c=2.7
By =
For i

For 3

255 % ¢l - Imt
Abs (Int (255 *
255 * £1 - Int
Abs (Int (1000
255 * £2 - Int
Ibs (Int (1000

Immediate

Kle T

File Edit View Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

S 0 om| & k=2

& Project] - Forml (Code)

Commands | [etiek

End Sub

Private Sub CommandS_Click()
Dim aa, Eb, &l, T, b, &2, Dl, b2, ©, CC, CLo TT BT, o, =1, 82 .83 1. T2,

c=2.7 dszezek tévolsiga AB
bl = 1: b2 = 1 oL
For i = -6 To 11 Step 0.005 o

For 3 = -5 To 5 Step 0.005

aa =Sgr(i * i+ 3 *3) 'Rt
bb = Sgr{(c - i) * (c - i)
If bb = 0 Then bb = 0.0000001

aa .1
(aa * aa + bb *bb - c * c} / 2 * A
=g * cg / (sg - cg + 0.001} 'A(g) df

255 % cl - Int((255 * cl))
Bbs (Int (255 * cl))
255 % f1 - Int((255 * £1))

T —

Project - Projectl
]
(-5 Project1 (rendszetér.vbp)

-3 Forms
B4 Form1 (Form1.frm)
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N = : -

File Edit View Project Format Debug Run Query Diagram TIools Add-Ins Window Help

|- -Bled s manon], o/HEFaER

4 975x185
|

Project - Project
e
13§ Project1 (rendszetér.vbp)

& Project] - Forml (Code)

|Commands

Private Sub CommandS_Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, ¢, cc, cl,
© = 2.7 'rendszerek tavolsiga AB tav

bl b2 =1

For 1 = -27 To 30 Step 0.01
For j = -25 To 25 Step 0.01

aa = Sqr((i) * (i) + 3 * j)  'AP tav

bb = Sqr{(c - i) * (¢ - i) + j * j}) 'BP tav
If bb = 0 Then bb = 0.0000001

'If aa > bb Then cc = 10 / aa

'If bb > aa Then cc = 10 / bb
sg=as * aa / bb * i 'sin gamma

cg (aa * aa + bb *bb - c *c) /2 * aa * bb
€1 = (1 %3/ (1+3)) * (sg - cg) 'A(g) térakti
£1 = 255 * cl - Int((255 * cl))
s1 = Abs(Int(255 * ci))

£2 = 255 * f1 - Int((255 * £1))
52 = Bbs(Int (1000 * £1))

£3 = 255 * £2 - Int((255 * £2))
33 = Lbs (Int (1000 * £2))

]

[Immediate

& » S

| Eile Edit View Project Format Debug Run Query Diagram Iools Add-Ins Window Help

|B-a-Bledsmatca, «|HFs82 13680,6000 g 975195

8:55
2011.12.24.

Project - Projectl

= |
E-53$ Project1 (rendszetér.vbp)
&= Projectl - Forml (Code) -5 Forms

j ICIick +-[3 Form1 (Form1.frm)

|Commands

Private Sub Command5_Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, c, cc, cl, rc, sdaroml
© = 2.7 'rendszerek tévolsiga AB tév

bz =1

-3 To 4 Step 0.002

= -3.5 To 3.5 Step 0.002

Sqr{(i) * (i) +3J * j) 'AP tav
Sqri(c - i) * (e - i) + j * §) 'BP tav
If bb = 0 Then bb = 0.0000001

'If aa > bb Then cc = 10 / aa

'If bb > aa Then cc = 10 / bb
sg=as * aa / bb * i 'sin gamma

cg= (aa *aa +bb *bb-c*c)/2*aa*5bb' cd
cl = (i * 3/ (i +3)) * (sg - cg) 'A(g) véraktivi
£1 = 255 * cl - Int((255 * cl))

s1 = Abs(Int(255 * ci))

£2 = 255 * f1 - Int((255 * £1))

52 = Bbs(Int (1000 * £1))

£3 = 255 * £2 - Int((255 * £2))

33 = Lbs (Int (1000 * £2))

] —

5 E ] Ej@_ o B ) 201?29 4.
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ﬁijedl—Mwsua\Easi( [run] = B %
‘Eile Edit View Project Format Debug Eun Query Disgram Iools Add-Ins Window Help
|- -Bled s manon], o/HEFaER
Project - Projectl x|
=]

& Project] - Forml (Code)

|Command2

Private Sub Command? Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, ¢, cc, cl, rc, sd
c© = 5 'rendszerek tavolsiga AB tav
bl =
For i = -11 To 15 Step 0.005
For j = -8 To 8 Step 0.005

aa = Sqr(i * i + 3 * j) 'AP tav
bb = Sqr{(c - i) * (¢ - i) + j * j} 'BP tav

If bb = 0 Then bb = 0.0000001

If aa > bb Then cc = 10 / aa

If bb > aa Then cc = 10 / bb

aa *~ aa / bb * i 'sin gamma

cg= (aa *aa +bb *bb-c*c) /2" aa*bb"'
‘If ¢ > 1 Then cg = -cg

1 =1000 * ((i +3) /i % 3) % (sg - cg} / 3 'A(g

If cl » 0 Then r = Int(cl)
If cl < 0 Then b = Abs (Int(cl))

]

£y Project] - Mwma\ Basic [run]

| =538 Project (rendszetér.vbp) |

‘Eilc Edit Yiew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

|- -Bled s manon], o/HEFaER

& Project] - Forml (Code)

|Command2

Private Sub Command2 Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, c, cc, cl, rt,
c = 5 'rendszerck tavolsaga AB tav
bl =1:Db2 =1
For 1 = -10 To 15 Step 0.005
-8 To 8 Step 0.005

Sqr(i * i + 3 * j) 'AP tav
bb = Sqr{(c - i) * (¢ - i) + j * j} 'BP tav

If bb = 0 Then bb = 0.0000001

If aa > bb Then cc = 10 / aa

If bb > aa Then cc = 10 / bb

aa *~ aa / bb * i 'sin gamma

(aa * aa +bb *bb - c *c) /2 * aa * bb '
‘If ¢ > 1 Then cg = -cg

1 =1000 % (i * 3 / i+ 3) % (sg - cg} / 3 'Alg)

If cl » 0 Then r = Int(cl)
If cl < 0 Then b = Abs (Int(cl))

] —
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File Edit View Project Format Debug Run Query Diagram TIools Add-Ins Window Help

|- -Bled s manon], o/HEFaER

Project - Projectl
&=
& Projectl - Forml (Code) s
ICammandI j ICIick F
Private Sub Command2_Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2z, bl, b2, c, cc, cl, rt, sg, cg AN
€ = 2 'rendszerck tévolsiga AB tav
bl 3 e A
For 1 -6 To 7 Step 0.002
For j -5 To 5 Step 0.002
aa = Sgr(i * i + j * j) 'AP tav
bb = Sqr{(c - i) * (¢ - i) + 3 * j) 'BP tav
If bb = 0 Then bb = 0.0000001
If aa > bb Then cc = 10 / aa
If bb > aa Then cc = 10 / bb
sg=aa *aa / bb * i 'sin gamma
cg = (aa *aa +bb*bb-c®~c)/2*aa*Dbb' cos g
'If ¢ > 1 Then cg = -cg
cl = 1000 * Sqr(Abs(1 - 1 * 1 / j * j)) * (sg -cg) / 3
If ¢1 > 0 Then r = Int(cl)
If ¢l < 0 Then b = Absa(Int(cl))
[T —
[Immediate
L3
z ») e 0
File Edit View Project Format Debug Run Query Diagram JTools Add-Ins Window Help
|- -Bledsmamce], /M a3E2
| Project - Projectl
&= |

& Project] - Forml (Code)

[Commands =] [etick

Private Sub Command4_Click({)

c = -3 'rendszerck tavolsiga AB tav
bl =1:Db2 =1
For 1 = -22 To 18 Step 0.008

For j = -20 To 20 Step 0.008

aa = Sqr(i * i + 3 * j) 'AP tav

bb = Sqr{(c - i) * (¢ - i) + j * j} 'BP tav

If bb = 0 Then bb = 0.0000001

If aa > bb Then cc = 10 / aa

If bb > aa Then cc = 10 / bb

5g = aa * aa / bb * i 'sin gamma

cg= (aa *aa +bb *bb-c*c) /2" aa*bb"'
‘If ¢ > 1 Then cg = -cg

€1 =1000 % (i * 3 / (i + 3)) * (sg - cg) 'Alg) térakt
'If 1 » O Then r = Int(cl)

'If cl < O Then b = Abs(Int(el))

s1 = Inc(100 * cl}

s2 = Int(10000 * cl) - 100 * s1

] —

Dim aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, c, cc, cl, rt, sqg, cg|

cos gs

CICICNS ] = @)

-3 Project1 (rendszetér.vbp) |

9:3
20111224,
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5 Project - Microsoft Visual Basic [run] == = ]
-
‘g.rg Edit Miew Project Format Debug Eun Query Djagram Tools Add-Ins Window Help

|- -Bled s manon], o/HEFaER

4 975x185

Project - Projectl
=]
[1-538 Proiec]

& Project] - Forml (Code)

[Commands

PSev (5000, 3000), RGB(0, O, 255)
PSet (5000, 3001), RGB(0, O, 255)

| End Sub

Private Sub Command3 Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, ¢, cc, cl, It, sg,
| © = -4 'rendszerek tavolsaga AB tav

b2 =1

-8 To 3 Step 0.0025

= -6 To 6 Step 0.0025

Sgr(i * i + 3 * j) 'AP tav
= sqr({{c - 1) * (c - 1) + 3 * j) 'BP tav
0 Then bb = 0.0000001
b Then cc = 10 / aa
If bb > aa Then cc = 10 / bb
I

sg = aa * aa / bb * i 'sin gamma

‘ cg= (aa *aa +bb *bb -c *c) /2 *aa *bb ' cos

'If ¢ > 1 Then cg = —cg

]

[Immediate

P e N sl ' __F-Er ]

File Edit View Project Format Debug Run Query Diagram TIools Add-Ins Window Help

|- -Bledsimanoc], | /¥EFasR F1154208270

Project - Projectl

& Project] - Forml (Code)

[Commands

Private Sub Command4 Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, c, cc, cl,

€ = -3 'rendszerek téavolsaga AB tav
Bl' = 1702 = 1
For 1 = -12 To 15 Step 0.003

For j = -20 To 30 Step 0.006

aa = Sqr(i * i + 3 * j) 'AP tav
bb = Sqr{(c - i) * (¢ - i) + j * j} 'BP tav
If bb = 0 Then bb = 0.0000001

If aa > bb Then cc = 10 / aa

If bb > aa Then cc = 10 / bb
aa * aa / bb * 1 'sin gamma

(az * aa +bb " bb - c % c) / 2 * aa * &b
‘If ¢ > 1 Then cg = -cg
1 =1000 % (i * i/ (i+3)) * (sg - cg} 'A(d
'If 1 » O Then r = Int(cl)

'If cl < O Then b = Abs(Int(el))
s1 = Inc(100 * cl}

s2 = Int(10000 * cl) - 100 * s1

] —

1313
2011.12.24.
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&5 Project! - Microsoft Visual Basic [run]
S

‘gng Edit Yiew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

|- -Bled s manon], o/HEFaER

Project - Project
e
$ Project1 (rendszetér.vbp)

&= Projectl - Forml (Code)
|Command2 x| [etiek

Private Sub Command2 Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, ¢, cc, cl, rt, sg, cg As Varil|
© = -2 'rendszersk tévolsiga AB tav
b2 =1

-6 To 7 Step 0.002
-5 To 5 Step 0.002

For 1
For 3

aa = Sqr(i * i + 3 * j) 'AP tav
bb = Sqr{(c - i) * (¢ - i) + j * 3} 'BP tav

If bb = 0 Then bb = 0.0000001

If aa > bb Then cc = 10 / aa

If bb > aa Then cc = 10 / bb

sg=as * aa / bb * i 'sin gamma

cg = (za * aa +bb *bb -c *c) /2 * aa *Dbb ' cos gamma
‘If ¢ > 1 Then cg = -cg
cl=1000 * 1 % 3 * (sg

- cg) / 3 'R(g) térakrivitds

If c1 > 0 Then T
If cl < 0 Then b

Int (c1)
Zbs (Int(cl))

]

CHENS % =)
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File Edit View Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-ns Window Help

- nom| & 5=

Immediate

Project - Projectl

]

I~ Projectl - Formd (Code)

Projectl
E-E3 Forms

Commands | ek

b2 = b2 + 1
Next i

End Sub

Private Sub CommandS_Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, ¢, cg, cl, rt, =
e =2.7 k tavolsaga AB tav
bl
For i = -4 To 7 Step 0.002
For 3 = -5 To 5 Step 0.002

aa = Sqr(i * i + j * j} 'AP tav

b = Sqr{(c - i) * (c - i) + 3 * 3) 'BP tav
If bb = 0 Then bb = 0.0000001

;4 10 / aa

cl (sg - cg) 'A(g) t
255 * ¢l - Int((255 * c1))

e |

File Edit View Project Format Debug Run Query Diagram Iools Add-Ins Window Help

£.[8 Formi (Form1.frm)

(rendszetér.vbp)

Commar

0w k=]

Project - Projectl
]

& Project] - Forml (Code)

Command2 =] [eiick

Private Sub Command2_Click()
Dim aa, bb, al, r, b, a2, bl, b2, c, cc, cl, rt, sg, cg §

c dszerek tavolsdga LB tav
b2 =1
For 1 = -10 To 5 Step 0.002
For j = -5 To 5 Step 0.002

aa = Sqr(i * i + 3 * j) 'AP tav
bb = Sqr{(c - i) * (¢ - i) + j * 3} 'BP tav
If bb = 0 Then bb = 0.0000001
If aa > bb Then cc = 10 / aa
If bb > aa Then cc = 10 / bb
aa * aa / bb * i 'sin gamma
(aa * aa + bb *bb - c *¢c) / 2 * aa *~ bb ' cos ganmfl

1000 * 1 % 3 * (sg - cg) / 15 'A(g) Téraktivitis

If c1 > 0 Then
If cl < 0 Then

Int (c1)
Zbs (Int(cl))

] —

10:20
2011.1225.
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/' Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Runm Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

(-4 -BHledizasoa], a/MFasS2l

M Project1 - Form1 (Code)

IComman:H - ICIick vl

Frivate Sub Comwandl Clicki)
Dim aa, bh, al, ¥, =1, =2, =33, a2, bl, b2, cl, o, =g, cg A= Variant
hi=1; hz =1
© = 0.000001 ' & rendszerek tavolsaga {W) sehesség léptékében!
For 1 = -1500 To 1500 Step 1.41
For j = 0 To 2100 3tep 1.41
aa = Sgr(i * i + 3 * j) 'AP tévolsdg /a/ sbsz.értéke
bh = Sgr(fe - 1) * (e - i) + j * j) 'BP tavolsdy /h/ absz értéke

sy = (1000 * 3) / {aa * bbh) ' sinusz gawmma Ertéke
cg = Sgr(ibs(l - =g ¥ =2g)) ' koszcinusz gamna értéke
If s * 59 = 1 Then cg = -cg

(2g - cg) 'épitkezés-bomlés, téraktivitds

Int (100 * c1) W Formi
52 = Int (10000 * cl1) - 100 * s1

23 = Int (1000000 * cl) - 10000 * =1
r = ibs(15 + s51)

b = ibs(110 + =2)

g = Lbs(50 + 53)

If r » 255 Then r = 255

'h o= Abs(Int (10000 * i / 65025))
'If =l < -509 And cl > -765 Then r
'If ¢l < -765 Then r = 100: b = 100
'If ¢l « -250 And ol > -500 Then b
'If ol < 0 And ol > -250 Then g = -
'If 21 > 0 Then ¥ = 255: b = 0: g

I

m, Forml

File Edit Wew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

-

IB-m-Bled s2adoa], o|/¥F=2¥20

A Proje 0 0de L1

ICnmmand1 - I Click vl

Private 3ub Commandl Click()
Dim ==, bh, a1, v, =1, =32, =3, a2, bl, b2, cl, c©, 5y, cog As Variant
bl =1; b = 1
c = 0.000001 ' & rendszerek tavolsaga (W} sebesség léptékében!
For i = -1500 To 1500 Stcep 1.41
For j = 0 To 2100 Z3tep 1.41
aa = Sgri(i * i + J * j) 'AP tavolsag /a/ absz.értéke
bh = Sgri{fe - i) * (¢ - i) + 3 % j) 'EBP tévolsag /b/ absz értéke

-

sg = (1000 * 3) / (aa * bb) ' sinusz gamma erteke
cg = Sgriibs{l - 39 * =g)) ' koszinusz gamwa értéke
If sg * sy » 1 Then cg = -cg

el = (39 - cg) 'épitkezés-bomlés,téraktivitds

=1 = Int(100 * cl)

g2 = Int (10000 # cl1) - 100 % =51

33 = Int (1000000 * 1) - 10000 * =51 - 100 * 32 ediate
r = Mbs (155 + =1)

b = Abs (120 + s2)

g = Mbs (50 + 33)

If r » 255 Then r = 255

'b = ihs(Inc(l0000 % o1 / 6502

'If ol € -509 ind el > -765 Th

'If @l < =765 Then r = 100: b
'If ol € -250 ind el > -500 Th
'If 1l < 0 And ol > —-250 Then
'If ¢l > 0 Then r = 255: b = 0

Project - Projectl m

EE(e
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Eﬁ Projectl (rtér.vbp)
=23 Forms

B Formi1 (rtérd.frmm)




File Edit Yiew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

4 Proje 0 ode Ll

ICnmmamH vl Iclil:l( -

Priwvate Sub Commandl Click()
Dim @=, bh, al, v, 51, 52, =53, a2, bl, b2, cl, c2, o3, cd, o, 5y, cg As Variant
hl = 1: bz = 1
@ = 0.00001 ' a rendszerek tévolsaga {W} sehesség léptékéhen!
For i = -1500 To 1500 3tep 1.41
For j = -1500 To 1500 Step 1.41
@2 = Sgr({i * i + j % j) 'LP té&volsag fal ahsz.értéke
b = Sgrife — i) * (o - i) + 3 * j) 'BP tdwvolsag b/ shsz értéke

-

sg = (1000 * 3j) / (aa * bb) ' sinusz gamma értéke 1000=c!
cg = Sgriibsi{l - sg * 3g)) ' koszinusz gamwa értéke

If i >0 &nd j > 0 Then cl = 3g - cg 'sg-cdg [(+,+)

If i <« 0 &nd j » 0 Then ¢l = 59 + cg 'sgtocg (4, )

If i <« 0 &nd j < 0 Then ¢l = -39 + cg 'sg-cg (—-,-)

If i = 0 &nd j < 0 Then ¢l = -s5g - cog 'sgtog (—,+ )

'If i <« 0 Then cg = -cg

'If j « 0 Then sg = -39

¢l = (39 - cg) 'épitkezés-bomlas,téraktivitas

'od o= Bgniol)

- A s Nl B 0 A

'e3d = Sgriibsicl * ol - o2 *oc2))

'cl = ¢4 ez /el

telo= el S o{doF o3

‘el = Sgn(T * 3] % {1/ {1+ 1% 3))

51 = Int(100 * cl)

52 = Int (10000 * o1) - 100 * 31

33 = Int (1000000 * 1) - 10000 * 51 - 100 * =2

=« |

File Edit “iew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

Project - Project1 x|

A EE|e

Eg Project1 {rtér.vbp)
[ Forml (rtért Frm)

|B-w-Bled soaalecc] ), | /¥ g20

;4800 x 3600

M Project1 - Form1 (Code)
Il:nmmand! vl Il:lil:l( -

Priwvate Sub Commandz Click(
Dim aa, bbb, al, r, a2, bl, hi, cl, c©, 59, cg As WVariant
hl = 1: bz =1
© = 0.000001 ' a rendszerek tavolsags {W} sehesség léptékében!
For i = -1000 To 1000

For j = 1 To 2000
@aa = Sgr(i * i + j % j) 'LP té&volsag fa absz.értéke
bh = Sqgrifc - 1) * (c - i) + 3 * 3) 'EF tavolsag b/ shsz értcéke
sg = (1000 * 3) / (aa ¥ bb) ' =sinusz gamma Artéke
Sgridbs(l - sg * sg)) ' koszinusz gomuna értéke

sg * sg » 1 Then cg = -cg
cl = 1000 7 (sg - cg) / 4 'épitkezés-bomlds, céraktivitas
'cl = 59 - cg
If 1 > 0 Then r = Abs(Int(ecl)) 'sScinek hozzérendelése
If ¢l < 0 Then h = Ahs({Int(cl))

If r » 255 Then r = Z55 Lol
F3et (2, bl), RGB(r, h, 0}
bl =hl + 1
Next 3
hl =1
hz =
Hext
End Sub

by Formil

Project - Project1
I

E|E§ Project1 {rtér.vbp)
= @ Forms
B3 Forml (rtért frm)
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|B-w-Bled soaalecc] ), | /¥ g20

M Project1 - Form1 (Code) wd
Il:nmmand! vl Il:lil:l( -

Priwvate Sub Commandz Click(
Dim &&, bh, al, r, a2, bl, ki, cl, c, 5y, cg bAs Variant
hl = 1: bz =1
© = 0.000001 ' a rendszerek tévolsaga {W} sebesséy léptékében!
For i = -200 To Z00 3tep 0.1
For j = 1 To 2000
@aa = Sgr(i * i + j % j) 'LP té&volsag fa absz.értéke
bb = Sgrifc - i) * {c - i) + 3 * j) 'BP tdvolsag b/ shsz értéke
sg = (1000 * 3) / (aa ¥ bb) ' =sinusz gamma Artéke

cg = Sgridbs{l - sg * sg)) ' koszinusz gawmwa &rtéke
!

'If sy * 5g » 1 Then cg = -cg

cl = 1000 7 (sg - cg) / 4 'épitkezés-boml&s, téraktivitas
' = =

el = 29,5 89 B W Formi
If ¢1 > 0 Then r = Mis(Int(cl)) 'sSzinek hozzsa

If ol < 0 Then b = bbs(Int|(cl)
PSet (bZ, bl), RGB(r, kb, 0O)

hi=hl +1
Hext
bl
hz
Hext

by Formil

Project - Projectl

B=a

Eg Project1 {rtér.vbp)
=5 Forms

HU ’<_7__‘|'..7
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File Edit Yiew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

|B-w-Bled soaalecc] ), | /¥ g20

Project - Projectl
|lea

Ey Project1 {rtér.vbp)
=5 Forms
I3 Forml (rtért Frm)

L | Project1 - Form1 (Code)
Il:nmmand! vl Il:lil:l( -
End Sub ZI

Private 3Zub Comwandz Click|
Dim ==, bb, al, r, a2, bl, hi, cl, ©, =29, cg Az Variant
bl =1; b2 =1
© = 0.000001 ' & rendszerek tévolsaga (W} sebesség léptékéhen!
For i = -500 To 500 Step 0.1
For j = 1 To 1000
aa = Sgri(i * i + 3j * j) 'AP té&volsayg fa/ shsz.értéke
bh = Sgri(fe - 1) % (¢ - i) + 3j % j) 'BP té&volsag /h/ ahsz értéke
sg = (10000 * j) / (a=a * bb) ' sinusz gamma Ertéke
cg = Sqr(ib=(l - g ¥ =2g)) ' koszinus:z gewmna Ertéke
'

'If =g ¥ 3g > 1 Then cg = -cg
cl = 3141.592 * (3g - cg) / 4 'épitkezés-bomlas, cérakbivitfi e
‘el = 29 - g

If c1 > 0 Then r = Abs(Int(cl)) 'szinek hozzérendelése
If 21 < 0 Then b = ias(Int(cl)

PSet (bZ, bl), RGB(r, b, 0}

bl =hl + 1
Next j W Formi
hl =1
hz =
Hext
End Sub

2 s Start *: t n HU % )

/=3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]
File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help |

|-t - BledsBRrAoc],  uHERE2H

Project - Projectl
B |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
S S_— E @ Forms
M Project1 - Form1 (Code) = [(O][X] [ Form1 (reérd.Frm)

B

Private Sub Comwandz Clicki
Dim a&, bh, al, ¥, a2, bl, bz, el1, ©, =4, cg L3 Variant
o e e a P
c = 0.0001 ' a rendszerek té&volsdga {U} sebesség léptékében!
For i = -100 To 0.01 Step 0.01

For j = 1 To Zo0O00O
aa = Sgrii * i + j * j) 'AP tavolsdg /af absz.értéke
bh = Sgri{ec - 1) * (o - i) + j * j) 'BP tavolsag /hf abhsz értéke
sy = (1000 * j) / {=ma * bb) ' sinusz gamma &rtéke
oy = Sgqriibsil - sg * =g)) ' ok = =
' . Formi
VTS pple s pi L ST e R e = S
cl = 1000 * (sg - cg) / 4 'é&jf
e alge= T el
If =1 » 0 Then r = Abs(Int(c
If ¢1 < 0 Then b = kbs(Int(c
If =1 = 0 Then g = Abs(Int(c

PSet (b2, bl), RGE(r, b, g
'If b = &0 Then PSet (hZz,

T —

by Formil

% e )
HU (}.‘_. '!
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#y Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help |

B -Bledib2Raf|oc], 2T EFE2H

Project - Project1 H

5 |
=) 5 Projectl {rtér.¥bp)

_— - - - - =129 Forms

™ Project1 - Form1 (Code) | B Formi (rtért Frm)

Command2 «| |Click

c = 0.0001 ' a rendszerek tavolsaga {W} sebesség léptékében!
For i = -200 To 0.01 Step 0O.01
For j = 1 To 25 ZStep 0.01
aa = Sgqrii * 1 + j * j) 'AP tavolsag Jal ahsz.értéke
bbh = Sgrilec - 1) * (e - i) + j * j) 'EP tévolsag /bf absz értéke
sg = (1000 * 3j) / (@a % bb] ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sqriibs(l - 3g * s3g)) ' koszinusz gamma értéke
'

P = Yo el o e ol o Al e p e e
cl = 1000 * (-sg + cg) / 4 'épitkezés-bomléds,téraktivicés

W Formi

/=3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]
File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help |

|- -BlediB2Ras|oc],  a|¥EEFE2H

Project - Projectl
B |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=1 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

s, | Project1 - Form1 (Code)
ICommﬂndZ «| |Click vl
hZ =h2z + 1 j

Next i
End Sub

Private Sub Commandz Click(
Dim aa, bb, al, r, a2, bl, b2, 21, o, 59, cg Ls Variant
11 1 B el
c = 0.0001 ' a rendszerek tavolsaga {W} sebesség léptékében!
For i = -130 To -110 3tep 0.01

For j = 0 To 15 Ztep 0.01
aa = Sgqrii * 1 + j ¥ j) 'AP tavolsag Jal abhsz.értéke
bbh = Sgrilc - i) * (¢ - i) + j * j) 'EP tévolsag /bf absz értéke
sg = (1000 * 3j) / (@a % bb] ' sinusz gamma &rtéke
oy = Sgr(ibsil - sg * 5g)) ' koszinusz ga
'

m Form1
L O = Yo el o e Uil o iAo p e e

cl = 1000 * (-39 + cg) / 4 'épitkezés-bom
e =rES e = e

If 21 > 0 Then ¥ = kbs(Int(cl)) 'szinek ho
If =1 £ 0 Then b = Abs(Int(cl))
If 1 = 0 Then g = bbhs(Int(cl))

PSer (bZ, hi), RGE(r, h, o)
'If b = 80 Then PSet [bZ, bl), RGE(D, b,
'If b = 90 Then PSer [hZ, hl), RGE{0, h,

T —

[ 4 Start L . : L Wy, Formi
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/g Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

B -Bledib2Raf|oc], 2T EFE2H

Project - Project1 H
= la |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=13 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

™ Project1 - Form1 (Code)

Il:ommandz ~| |Click vl
hiZ =h2z + 1 j

Next i
End Sub

Private Sub Comandz Clicki)

Dim aa, bb, al, r, a2, bl, b2, 21, o, 59, cg Ls Variant

11 1 B el

c = 0.0001 ' a rendszerek tavolsdaga {W} sebesség léptékében!

For i = -130 To -110 3tep 0.01
For j = 0 To 15 Ztep 0.01
aa = Sgqrii * 1 + j ¥ j) 'AP tavolsag Jal abhsz.értéke
bh = S8grile — 1) * {c - i) + j * j) 'BP tavo
sy = (1000 * j) / (@& % hb) ' =inusz garma S0 IETH

oy = Sgr(ibsil - sg * 5g)) ' koszinusz garmns)
'

P = Yo el o e ol o Al e p e e
cl = 1000 * (sg - cg) / 4 'épickezés-bomlés,
=S g = e

If ¢l > 0 Then ¥ = bbhs(Int(cl)) 'sSzinek hozg
If =1 £ 0 Then b = Abs(Int(cl))
If 1 = 0 Then g = bbhs(Int(cl))

PSer (b2, hi), RGE(r, h, o
'If b = 80 Then PSet [bZ, bl), RGE(D, b, 5O
'Tf b = 90 Then Pd3er [hZ, hl), RGE{0, h, 50

T —

Start 3

/=3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project

|- -BlediB2Ras|oc],  a|¥EEFE2H

Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Project - Projectl
G |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=1 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

™ Project1 - Form1 (Code)

Il:ommandz ~| |Click vl
End Sub j

Private Sub Commandz Click(
Dim aa, bb, al, r, a2, bl, b2, 21, o, 59, cg Ls Variant
11 1 B el
c = 0.0001 ' a rendszerek tavolsaga {W} sebesség léptékében!
For i = -130 To -110 3tep 0.01

For j = 1 To 15 Ztep 0.01
aa = Sgrii * 1 + j ¥ j) 'AP tavolsag Jal abhsz.értéke
bbh = Sgrilc - i) * (¢ - i) + j * j) 'EP tévolsag /bf absz értéke
sg = (1000 * 3j) / (@a % bb] ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sqriibs(l - 3g * s3g)) ' koszinusz gamma értéke
'

'If sg * sg > 1 Then cg = -cg M. Formil
cl = 1000 #* (-sg - cg) / 8 'épitkezés-h|
e =rES e = e
If ¢l > 0 Then ¥ = kbs(Int(cl)) 'szinek
If =1 £ 0 Then b = Abs(Int(cl))
If 1 = 0 Then g = bbhs(Int(cl))

PSer (b2, hi), RGE(r, h, o
'If b = 80 Then PSet [bZ, bl), RGE(D, b
'Tf b = 90 Then Pd3er [hZ, hl), RGE{0, b
r
r

'If r = 100 Then PSet (b2, bil), RGE(D,
'If r = 150 Then P3er (hz, hil), RGE(O,

T —

by, Forml
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File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

-S| L BERA| o, e NERER

Project - Projectl B
= ||&a

Projectl {rtér.¥bp)

-3 Forms
~A Proje orm1 (Code) u m B Formi (rtéel.Frm)
Command2 | [ciick Bl
hiZ =h2z + 1 Z’
Next i
End Sub

Private Sub Comandz Clicki)
Dim aa, bb, al, r, a2, bl, b2, 21, o, 59, cg Ls Variant
11 1 B el
c = 0.0001 ' a rendszerek tavolsdaga {W} sebesség léptékében!
For i = -130 To -110 3tep 0.01

For j = 0 To 15 Ztep 0.01
aa = Sgrii * 1 + 3 ¥ j) 'LP ta&volsag
Bh = Sgrife - 1) * (¢ - i) + 3 * ])
sg = (1000 * 3j) / (@a * bb] ' sinusz
oy = Sgr(ibsil - sg * sg)) ' koszinu
'

P = Yo el o e ol o Al e p e e

cl = 1000 * (sg + cg) / 8 'épickezés
=S g = e

If ¢1 > 0 Then ¥ = kbs(Int(cl)) 's=zi
If =1 £ 0 Then b = Abs(Int(cl))

If 1 = 0 Then g = bbhs(Int(cl))

PSer (bZ, hi), RGE(r, h, o)
'If b = 80 Then PSet [bZ, bl), RGE(D
'Tf b = 90 Then PS3er [hZ, hl), RGE(0

T —

- |

Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Swindow Help

nom| M2 Y

Project - Projectl

5 Project1 {rtér.vbp)
S5 Forms

~A Proje orm1 (Code) u m B Formi (rtéel.Frm)

Command2 | ]cuck Bl

Mext i Z’
End Sub

Private Sub Comwandz_ Clicki)

Dim a&, bh, al, ¥, a2, bl, bz, el1, ©, =4, cg L3 Variant

o e e a P

c = 0.0001 ' a rendszerek té&volsdga {U} sebesség léptékében!
For i = -150 To 0.01 Step 0.01

acll W (=13
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fc,.i Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

B -Bledib2Raf|oc], 2T EFE2H 15000 % 10305

™ Project1 - Form1 (Code)
Il:ommandz «| |Click vl

c = 0.00001 ' a rendszerek tavolsags {W} sebesség léptékében!
For i = -Z00 To 200 Step 0.1
For j = 1 To 2000
aa = Sgrii * 1 + j * j) 'AP tavolsag Jal abhsz.értéke
bbh = Sgrilec - 1) * (e - i) + j * j) 'EP tévolsag /bf absz értéke
sg = (1000 * 3j) / (@a % bb] ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sqriibs(l - 3g * s3g)) ' koszinusz gamma értéke
'

P = Yo el o e ol o Al e p e e
cl = 1000 * (sg - cg) / 4 'épitkezés-bomlds,téraktivicas
=S g = e
Tf 1 > 0 Then r = Lbs(Tnt (1)) ' szines| bkl
If =1 £ 0 Then b = Abs(Int(cl)) =
If r <« 1 0r b < 1 Then PSec (bZ, hil), R
b = 80 Then PSet (b2, bil), RGE(D, b,
b = 90 Then PSet (bZ, bl), RGE(0, h,
r = 100 Then PSet (bZ, bil), RGE(O, b
If r = 150 Then PSet (b2, bl), RGE(O, b
b
:
b

= 200 Then PSet (b2, bl), ESE(D, b
= 235 Then PSer (b2, hi), RGE(r, 0

If b = 250 Then PSet (b2, bi), RGE(O, b
bl = hl + 1

Next j

B =

bz = b2 +1

s Start G s Me i . Micra... By, Forml

f=,4 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

Project - Project1 H
= la |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=13 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

|- -BlediB2Ras|oc],  a|¥EEFE2H

M Proje 0 ode Ll
Il:ommandz «| |Click vl
B

Private Sub Commandz Click(
Dim aa, bb, al, r, a2, bl, b2, 21, o, 59, cg Ls Variant
11 1 B el
c = 0.0001 ' a rendszerek tavolsaga {W} sebesség léptékében!
For i = -Z00 To 200 Step 0.1

For j = 1 To 2000
aa = Sgrii * 1 + j * j) 'AP tavolsag Jal abhsz.értéke
bbh = Sgrilc - i) * (¢ - i) + j * j) 'EP tévolsag /bf absz értéke
sg = (1000 * 3j) / (@a % bb] ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sqriibs(l - 3g * s3g)) ' koszinusz gamma értéke
'
At s gl A Then g e glr=rSe ]
cl = 1000 * (-3 + cg) / 4 'épickezés-homls
e =rES e = e
If ¢1 > 0 Then ¥ = kbs(Int(cl)) 'sSzinek hoz 1
If =l < 0 Then b = kbs(Int(cl)
If r <1 0r b < 1 Then PSer (hZ, bl), RGE(O =

If b = 50 Then PSet (b2, bi), RGE(D, b, 50)
If b = 90 Then PSer (b2, hi), RGE(0, h, 50)
If r = 100 Then PSet (b2, bl), RSE(D, b, 50
If r = 150 Then PSer (b2, hi), RGE(0, h, 50
If b = 200 Then DSet (b2, bl), RSE(D, b, 50
If r = 235 Then PSer (b2, hi), RGE(r, 0, 50
If b = 250 Then DSet (b2, bl), RSE(D, b, 50

aF B v R i

Project - Projectl
G |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=1 Farms
B Formi (rtéel.Frm)
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#y Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

B -Bledib2Raf|oc], 2T EFE2H

Project - Project1 H
s |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=13 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

s, | Project1 - Form1 (Code)
ICommﬂndZ «| |Click vl
End Sub j

Private Sub Comandz Clicki)
Dim aa, bb, al, r, a2, bl, b2, 21, o, 59, cg Ls Variant
11 1 B el
c = 0.0001 ' a rendszerek tavolsdaga {W} sebesség léptékében!
For i = -Z00 To 200 Step 0.1
For j = 1 To 2000
aa = Sgrii * 1 + j * j) 'AP tavolsag Jal abhsz.értéke
bbh = Sgrilec - 1) * (e - i) + j * j) 'EP tévolsag /bf absz értéke
sg = (1000 * 3j) / (@a % bb] ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sqriibs(l - 3g * 3g)) ' koszinusz garms,
' W, Form1

P = Yo el o e ol o Al e p e e

cl = 1000 * (sg - cg) / 4 'épickezés-bomlés,
=S g = e

If ¢l > 0 Then ¥ = bbhs(Int(cl)) 'sSzinek hozgf
If =1 £ 0 Then b = Abs(Int(cl))
If 1 = 0 Then g = bbhs(Int(cl))

PSer (b2, hi), RGE(r, h, o
'If b = 80 Then PSet [bZ, bl), RGE(D, b, 5O
'Tf b = 90 Then Pd3er [hZ, hl), RGE{0, h, 50
r
r

'If r = 100 Then PSet (b2, bl), RGE(D, b, 50
'If r = 150 Then PSer (hz, b1}, RGE(0, h, 50

T —

Start

/=3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project

|- -BlediB2Ras|oc],  a|¥EEFE2H

Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

14100 % 10305
Project - Projectl
B |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=1 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

s, | Project1 - Form1 (Code)
ICommﬂndZ «| |Click vl

Private Sub Comandz Click()
Dim aa, bb, al, r, a2, bl, b2, 21, o, 59, cg Ls Variant
11 1 B el
c = 0.0001 ' a rendszerek tavolsaga {W} sebesség léptékében!
For i = -Z00 To 200 Step 0.1
For j = 1 To 2000
aa = Sgrii * 1 + j * j) 'AP tavolsag Jal abhsz.értéke
bbh = Sgrilc - i) * (¢ - i) + j * j) 'EP tévolsag /bf absz értéke
sg = (1000 * 3j) / (@a % bb] ' sinusz gamma &rtéke

cg = Sqriibs(l - 3g * s3g)) ' koszinusz gamma értéke
!

L O = Yo el o e Uil o iAo p e e
cl = 1000 * (-39 + cg) / 4 'épitkezés-bom
e =rES e = e

If 21 > 0 Then ¥ = hs(Int(cl)) 'sSzinek hi
If =1 £ 0 Then b = Abs(Int(cl))
If 1 = 0 Then g = bbhs(Int(cl))

W Form1

PSer (b2, bl), RGB(r, h, g

'If b = 80 Then PSet [bZ, bl), RGE(D, b,
'If b = 90 Then PSer [hZ, hl), RGE{0, h,
'If r = 100 Then PSet (b2, bil), RGE(D, b,
'If r = 150 Then P3er (hz, b1}, RGE(0, b,
'If b = 200 Then PSet (b2, bl), RGE(D, b,
'If r = 235 Then P3er (hZ, b1}, RGE(r, 0O,

T —

JI; Start SR o Wy, Formil
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rosoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help |

|-t BledsBRAoc], s uHERE2H

Project - Project1 H
s |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=13 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

M Project1 - Form1 (Code)
ICommﬂndZ «| |Click vl

c = 0.0001 ' a rendszerek tavolsaga {W} sebesség léptékében!
For i = -Z00 To 200 Step 0.1
For j = 1 To 2500
aa = Sgrii * 1 + j * j) 'AP tavolsag Jal abhsz.értéke
bk Sgri{e — i) * (e - i) + 3 * j) 'BP tavolsag /b absz értéke
2 (1000 * 3j) / (@a * bb) ' sinusz gamma &rtéke
o Segr(dbs(l - sg * 3g)) ' koszinusz goarma értéke
'

P = Yo el o e ol o Al e p e e
cl = 1000 #* (-sg + cg) / 4 'épitkezés-bomlés,céraktivicés
=S g = e
If ¢l > 0 Then ¥ = Abs(Int(cl)) 'szinekll ST
If =1 £ 0 Then b = Abs(Int(cl))
If 1 = 0 Then g = bbhs(Int(cl))

PSer (bZ, bl), RGE(r + 50, b, o)

'If b = 80 Then PSet (b2, bl), RGE(O, b
'If b = 90 Then PSet (b2, hl), RGE(O, b
"If r = 100 Then PSet (b2, ki), RGE(O,
'If r = 150 Then PSet (b2, bil), RGE(O,
"If b = 200 Then PSet (b2, ki), RGE(O,
'If r = 235 Then PSet (b2, bl), RGE(r,
"If b = 250 Then PSet (b2, ki), RGE(O,
bl = hl + 1

Next j

B =

= | I

" ‘5 Start Lﬁ it T 3 b my Formi

M Project1 - Form1 (Code)

ICnmmﬂnd1

] ICIicIt

Frivate Sub Commandl Clicki)
Dim aa, bh, al, r, &, bl, b, cl, c, =g, cg Ls Variant
Bl = 1: b2 = 1
= = 1000 ' & rendszerek tavolsags {W} =sekhesség léprékékhen!
For i = -1500 To 2500

For j = 1 Tao 2000
as = Sgrii ¥ 1+ 3 ¥ 3j) 'AP rawvolsdg faf ahss.értéke
bh = 3griic - i) * (@ - i) + 3 * j) 'BP taévolsdg /hb/ absz értéke

sy = (1000 % 3] 4 {aa * khb] ' sinusz gamma értéke
og = Sgribhsil - sg * =2g)) ' koszinusz ganta értéke
If =g * =g > 1 Then cg = -og

zl = 1000 * (=g - cg) / 4 'épitkezés-bomlas, céraktivités
If ¢l < O Then b = dh=(Inticl)) 'Szinek hozzarendelésze
If =1 > 0 Then r = Int(cl)

For Kk = 1 To 10 'differencidlt szinmegijelenités
If r » 255 Then r = r / 255

If r < 255 Then g = k: k = 11 [kl
MNext k

If =1 = 0 Then g = cl

PSet (b2, bil), RSE(r, b, o)
bl = bl + 1

Mext 3

hi =1

'\"'\1. -:AH-H [ o] & r y 68
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Project - Projectl
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Il:nmmamﬂ vl Il:lil:l( -

Priwvate Zub Commandl Click() 0
Dim &&, bh, al, r, 51, 52, 53, a2, bl, b2, cl, o, 59y, cg As Variant
hl = 1: bz =1
© = 700 ' a rendszerek tavolsaga {W} sehesséy léptékeben!
For i = -600 To 1700 Step 1.41
For j = 1 To 1200 Step 1.41
@aa = Sgr(i * i + j % j) 'LP té&volsag fa absz.értéke
bb = Sgrifc - i) * {c - i) + 3 * j) 'BP tdvolsag b/ shsz értéke
sg = (1000 * 3) / (aa ¥ bb) ' =sinusz gamma Artéke
cg = Sgridbs{l - sg * sg)) ' koszinusz gawmwa &rtéke
If =g ¥ =g > 1 Then cg = -cg
cl = (sg - cg) 'épitkezés-bomlés,téraktivitas

s1 = Int{100 * ci)
22 = Int (10000 * <l1) - 100 * s1

53 = Int (1000000 * 1) - 10000 * s1 - 100 * s2 ediate
r = Lb=(115 + =1)

b = Abs(155 - s2)

g = Ab=(100 + =23)

If r » 255 Then r = 255

'h = ks (Int (10000 * o1 / 65025))

'If ol < -509 ind ol > -765 Then

ETE el =765 Then r = 100: b = 1

IE el —250 Aind ol > -500 Then

1 -l 0 ind ol > -250 Then g =

'If ol 0 Then r = 255: b = 0:

i —

<
<
<
=
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Project - Project1
I

E|E§ Project1 {rtér.vbp)
= @ Forms
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M Project1 - Form1 (Code)

Il:nmmamﬂ vl Il:lil:l( -

Priwvate Zub Commandl Click() 0
Dim a=a, bbb, al, r, 51, 52, 53, a2, bl, b2, cl, c©, 59, cg As Variant
hl = 1: bz =1
o = 700 ' a rendszerek tévolsdga {U} =sebesség léptékéhen!
For i = -g600 To 1000 3tep 0.141
For j = 1 To 400 Step 0.141
@aa = Sgr(i * i + j % j) 'LP té&volsag fa absz.értéke
bh = Sqgrifc - 1) * (c - i) + 3 * 3) 'EF tavolsag b/ shsz értcéke

sg = (1000 * 3) / (aa ¥ bb) ' =sinusz gamma Artéke
oy = 3qriihsi{l - sg * 5g)) ' koszinus:z gamma Ertéke
If =g * =2g > 1 Then cg = -og

ol = (59 - cg) 'épitkezés-bhomlés,téraktivitas

51 = Int (100 * cl)
sz = Int (10000 * c1)
53 = Int (1000000 * o
r = Lb=(115 + =1)
b = kbs({155 - sZ)
g = Ab=(100 + =23)
If £ » 255 Then r =
'h = lhs(Int (10000 %
'If ol < -509 ind ol

'If ¢l € =765 Then r
'If ol < -250 ind ol
'If ¢l < 0 And el >
GIf el % O QLhen & =

i —
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Priwvate Zub Commandl Click()
Dim a=a, bbb, al, r, 51, 52, 53, a2, bl, kb2, cl, c©, 5y, cg As Double
hl = 1: bz =1
o = 700 ' a rendszerek tévolsdga {U} =sebesség léptékéhen!
For i = -5 To & 3tep 0.005
For j = 0 To 5 Step 0.005
@aa = Sgr(i * i + j % j) 'LP té&volsag fa absz.értéke
bh = Sqgrifc - 1) * (c - i) + 3 * 3) 'EF tavolsag b/ shsz értcéke

-

sg = (1000 * 3) / (aa ¥ bb) ' =sinusz gamma Artéke
oy = 3qriihsi{l - sg * 5g)) ' koszinus:z gamma Ertéke
If =g * =2g > 1 Then cg = -og

ol = (5g - cg) 'épitkezés-bhomlés, téraktivitas

@l = 100 * ¢l - Int{l00 * 1)

=1 = Int(100 * 1)
s2 = Int (10000 * cl1) - 100 * =51 . Formi1
23 = Int (1000000 % ol1) - 10000 * s1 - 10

r = Abs(100 + s1)

b = Lbs(155 - =2)

g = Abs (155 + s53)

If r » 255 Then r = Z55

'b = ibs(Int{10000 * c1 / 65025))
'If ol € -509 ind el > -765 Then r = -cl

'If 1 < =765 Then r = 100: b = 100: g =
'If ¢l < -250 Aind ol > -500 Then b = -cl
'If 1 < 0 And cl > -250 Then g = -cl +

i —

by Formil
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Priwvate Zub Commandl Click(
Dim &&, bbb, al, r, 51, 52, 53, ai, bl, b, cl, o, 59y, cg As Double
hl = 1: bz =1
© = 700 ' a rendszerek tavolsaga {W} sehesséy léptékeben!
For i = -5 To & 3tep 0.005
For j = 0 To 5 Step 0.005
@aa = Sgr(i * i + j % j) 'LP té&volsag fa absz.értéke
bb = Sgrifc - i) * {c - i) + 3 * j) 'BP tdvolsag b/ shsz értéke
sg = (1000 * 3) / (aa ¥ bb) ' =sinusz gamma Artéke
cg = Sgridbs{l - sg * sg)) ' koszinusz gawmwa &rtéke
If =g ¥ =g > 1 Then cg = -cg
cl = (sg - cg) 'épitkezés-bomlas,téraktivitas
©1 =10 * g1 - Inc{l0 * c1)

-

=1 = Int(100 * 1)

s2 = Int (10000 * cl1) - 100 * =51
23 = Int (1000000 * ol1) - 10000 *
r = Aikhs(100 + s51)

b = Lbs(155 - =2)

g = As(155 + 53)

If r » 255 Then r = Z55

'h o= ibs(Int(10000 * ci / 65025))
'If ¢l < -509 ind ol > -765 Then
'If ¢l < -765 Then r = 100: b = 1
'If ¢l < -250 ind ol > -500 Then
'If 1l < 0 And ol > -250 Then g =

i —
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Project - Project1
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Priwvate Sub Commandz Click(
Dim aa, bbb, al, r, a2, bl, hi, cl, c©, 59, cg As WVariant
hl = 1: bz =1
© = 0.000001 ' a rendszerek tavolsags {W} sehesség léptékében!
For i = -200 To Z00 3tep 0.8
For j = 1 To 2000 Step 0.8
@aa = Sgr(i * i + j % j) 'LP té&volsag fa absz.értéke
bh = Sqgrifc - 1) * (c - i) + 3 * 3) 'EF tavolsag b/ shsz értcéke
sg = (1000 * 3) / (aa ¥ bb) ' =sinusz gamma Artéke

cg = Sqriibs(l - sg * 5g)) ' koszinusz gawma értéke
!

'I1f s * sg > 1 Then cg = -cg

cl = 1000 7 (sg - cg) / 4 'épitkezés
'cl = 59 - cg

If 21 > 0 Then r = tbs(Int(cl)) 'sSzi
If ¢l < 0 Then b = ihs(Int(cl)

PSet (bZ, bl), RGB(r, kb, 0O)

hi=hl +1
Hext
=34
hz
Hext

m Form1

by Formil
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Project - Projectl
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=2 @ Forms
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P Project! - Form1 (Code) DX
Icnmmandz vl ICIil:l( -

Priwvate Zub Commandz Click()
Dim &&, bh, al, r, a2, bl, ki, cl, c, 5y, cg bAs Variant
hl = 1: bz =1
© = 0.000001 ' a rendszerek tévolsaga {W} sebesséy léptékében!
For i = -200 To Z00 3tep 0.9

For j = 1 To 2000 Step 0.9
@aa = Sgr(i * i + j % j) 'LP té&volsag fa absz.értéke
bb = Sgrifc - i) * {c - i) + 3 * j) 'BP tdvolsag b/ shsz értéke
sg = (1000 * 3) / (aa ¥ bb) ' =sinusz gamma Artéke
cg = Sgridbsi{l - 3g * sg)) ' koszinusz gargua £

.
. Form

'If sy * 5g » 1 Then cg = -cg
cl = 1000 7 (sg - cg) / 4 'épitkezés-bomld
'cl = 59 - cg
If 21 > 0 Then r = Aas(Int(cl)) 'sSzinek hi
If ol < 0 Then b = bbs(Int|(cl)
PSet (bZ, bl), RGB(r, kb, 0O)

hi=hl +1
Hext
bl
hz
Hext

-]

3 Projectl - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit “iew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help
[B-w-Bledsmamlaoc] ) a2 E20
=
= ||&

B@ Project1 (rtér.vbp)
=} @ Forms
3 Forml (rkérl Frm)

!_Projecﬂ_ - Form1 (Code)

Icnmmandz I

Next j
hi=1
h2 = hZ
Next i
End Sub

W Formi

Private 3Zub Comwandz Click(

Dim ==, bb, al, r, a2, bhl, b2, cl, o, =9,
bl =1; b2 = 1

© = 0.000001 ' a rendszerek tavolsags { W}
For i = -500 To O Step 0.1

For j = 1 To 100 3tep 0.01

aa = Sqgri(i * i + 3 * j) 'AP tavolsag fa/
kh = Sgrifc - 1) % (o - i) + 3 % 3) 'EP t=&
=g = (10000 * 3j) / {(=ma * kh) ' sinusz oo
cg = 3gr(ib=s(l - =3g ¥ =3q)) ' KoSzinusSz gsta

'If =g ¥ 3g > 1 Then cg = -cg
cl = 3141.592 * (sg - cg) / 4 'épitkezés-hd
‘el = 29 - g
If ¢l > 0 Then r = btbs(Int(cl)) 'sSzinek hog
If 21 < 0 Then h = ias(Int(cl))
F3et (2, bl), RGB(r, h, 0}

bl =hl + 1

Next 3
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Il:nmmand! vl Il:lil:l( -

End Sub j

Private 3Zub Comwandz Click()
Dim ==, bb, al, r, a2, bl, hi, cl, ©, =29, cg Az Variant
bl =1; b2 =1

© = 1000 ' & rendszerek tavolsagsa {W} sehesség lép
For i = -1000 To 2000

For j = 1 To zZ000O
aa = Sgri(i * i + 3 * j) 'AP té&volsag fa/ shsz.ércé

bh = Sgri(fec — 1] % (¢ - i) + j % j) 'BF ta&volsag /7

sg = (1000 * 3) / (aa * bh) ' sinusz gamma értéke
cg = Sqgr(ib=(l - g ¥ =2g)) ' koszinusz gawmna Srtékd
'

'I1f =g ¥ 2g > 1 Then cg = -cg

¢l = 1000 * (sg - cg) / 4 'épitkezés-howmlas, térakt
‘el = 29 - g

If ¢c1 > 0 Then r = Abs(Int|cl)) 'szinek hozzarende
If 21 < 0 Then h = ias(Int(cl))

If r = 100 or b = 100 Then P3et (b2, bl], RGB(r, b
If r = 200 Or b = 200 Then PSet (bZ, bl), RGE(r, b
If r = 255 Or b = 255 Then P3et (b2, bl], RGB(r, b
bl =hl + 1

Mext j

hl =1

hz = hi + 1

i —
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Project - Projectl
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Il:nmmand! vl Il:lil:l( -

End Sub j

Private Zub Comwandz Click()
Dim ==, bb, al, r, a2, bl, hi, cl, ©, =29, cg Az Variant
bl =1; b2 = 1

¢ = 0.01 ' a rendszerek tévolsaga {W} sebesség léptékében!

Project - Project1
I

E|E§ Project1 {rtér.vbp)
= @ Forms
B3 Forml (rtért frm)

For i = -1100 To 1100
For j = 1 To 2200 . Formi

aa = Sqgri(i * i + 3 * j) 'AP tavolsag fa/ shsz.értéke
bh = Sgri(fe — 1] % (¢ - i) + 3j % j) 'BF tavolsag b/
sg = (1000 * 3) / (aa * bh) ' sinusz gamma értélke
cg = Sqr(ib=(l - g ¥ =2g)) ' koszinus:z gewmna Ertéke
'

'I1f =g ¥ 3g > 1 Then cg = -cg

cl = 1000 * (sg - cg) / 4 'épitkezés-bowlds, téraktiviy
‘el = 29 - g

If ¢l > 0 Then r = Abs(Int(cl)) 'szinek hozzérendeslésd
If 21 < 0 Then h = ias(Int(cl))
<

"If r < 1 Or b < 1 Then PSet (b2, bl), RGE(O, O, 255)
If r = 20 Or b = 20 Then PSet (b2, bl), RGE(r, h, 50)
It 100 Or b = 100 Then PZet (b2, ki), RGB(r, b, ]

LT

= 250 Or = 250 Then PSet (b2, bl), RGBE(r, b,

b= b
'If r = 200 Or b = 200 Then PSet (hZ, hl), RGE(r, h,
b= b

by Formil
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End Sub j
Private 3Zub Comwandz Click()
Dim ==, bb, al, r, a2, bl, hi, cl, ©, =29, cg Az Variant
bl =1; b2 = 1
¢ = 0.01 ' a rendszerek tévolsaga {W} sebesség léptékében!
For i = -1100 To 1100
For j = 1 To Z:200
aa = Sgri(i * i + 3j * j) 'AP té&volsayg fa/ shsz.értéke
bh = Sgri(fe - i) % (¢ - i) + 3j % j) 'BP tévolsag /h/ ahsz értéke
sg = (1000 * 3) / (aa * bh) ' sinusz gamma értéke
cg = Sqr(ib=(l - g ¥ =2g)) ' koszinus:z gewmna Ertéke
'
'I1f =g ¥ 3g > 1 Then cg = -cg
¢l = 1000 * (sg - cg) / 4 'épitkezés-bowmlés,téraktivitas
‘el = 29 - g
If c1 > 0 Then r = Abs(Int(cl)) 'szinek hozzérendelése
If 21 < 0 Then h = ias(Int(cl))
'If r < 1 0r b < 1 Then PSet (bZ, ki), RGB(0, 0O, 255
"If r = 20 Or b = 20 Then PSet (hZ, kbl), RGE(r, b, 50)
If r = 100 or b = 100 Then P3et (b2, bil), RGB(r, kb, 50)
"If r = 200 Or b = 200 Then PSet (hZ, khl), RGB(r, kh, 100)
"If r = 250 Or b = 250 Then PSet (b2, hil), RGB(r, kb, O)
bl =hl + 1
d 0 ]
Proje 050 Ba L]
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Project - Project1
I

E|E§ Project1 {rtér.vbp)
= @ Forms
B3 Forml (rtért frm)

M Project1 - Form1 (Code)
Il:nmmand! vl Il:lil:l( -
End Sub ZI

Private 3Zub Comwandz Click(
Dim ==, bb, al, r, a2, bl, hi, cl, ©, =29, cg Az Variant
bl =1; b2 = 1
¢ = 0.01 ' a rendszerek tévolsaga {W} sebesség léptékében!
For i = -1100 To 1100

For j = 1 To Z:200
aa = Sqgri(i * i + 3 * j) 'AP tavolsag fa/ shsz.értéke
bh = Sgri(fe - i) % (¢ - i) + 3j % j) 'BP tévolsag /h/ ahsz értéke
sg = (1000 * 3) / (aa * bh) ' sinusz gamma értélke
cg = Sqr(ib=(l - g ¥ =2g)) ' koszinus:z gewmna Ertéke
'

'I1f =g ¥ 3g > 1 Then cg = -cg
cl = 1000 * (sg - cg) / 4 'épitkezés-bomlds, téraktiy
‘el = 29 - g

If ¢l > 0 Then r = Abs(Int(cl)) 'szinek hozzérendesld
If 21 < 0 Then h = ias(Int(cl))

'If r < 1 0r b < 1 Then P3et (ki, bl), RGB(O, 0O, 25
'If r = 20 Or b = 20 Then PSet (bZ, bl), RGE(r, b,
'If r = 100 Or b = 100 Then P3et (bZ, hl), RGE(r, b
If r = 200 Or b = 200 Then PSet (b2, bil), RGE(r, h,
'If r = 250 Or b = Z50 Then P3et (bZ, hl), RGE(r, b
bl =hl + 1

Next 3

i —
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Next i
End Sub

Private Sub Comwandz Clicki)
Dim a&, bh, al, ¥, a2, bl, bz, el1, ©, =4, cg L3 Variant
el R e w Pl
c = 0.01 ' a rendszerek t&volsdga {W} sebesség léptékében!
For i = -1100 To 1100
For j = 1 To ZzZoO0O
aa = Sgrii * i + j * j) 'AP tavolsdg /af absz.értéke
bh = Sgrifec - 1) * (o - i) + j * j) 'BP tavolsag /hf abhsz értéke

sg = (1000 * j) / {=ma * bb) ' sinusz gamma &rtéke F 1
cg = Sgriibsil - g * =2g)) ' koszinusz gamma ertéke W Form
'

o = T = Y e el b Y U e o

cl = 1000 * (59 - cg) / 4 'épitkezés-bomlas,téraktivitas
e alge= T el

If ¢l > O Then r = ibs(Int(cl)) 'sezinek hozzdrendelése
If ¢1 < 0 Then b = bhs(Int(cl))

'If r <1 0r b < 1 Then PSet (b2, bl), RGB{O, 0, 255)

If b = 1 Then PSet (bZ, hilj, RGE(r, b, 50)

'If r = 100 Or b = 100 Then PSet (b2, bl1), RGB(r, b, 50}
'If r = 200 Or b = Z0OO Then PSet [hZ, bl), RGE(r, h, 50)
'If r = 249 Or b = 249 Then PS3et (b2, bl), RGE(r, b, 50}
bl = hl + 1

Start 3 iy 3 my, Forml

/=3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]
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Project - Projectl
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™ Project1 - Form1 (Code) =, Ji= |
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Next i
End Sub

Private Sub Comwandz_ Clicki)
Dim a&, bh, al, ¥, a2, bl, bz, el1, ©, =4, cg L3 Variant
o e e a P
c = 0.01 ' a rendszerek t&volsdga {W} sebesség léptékében!
For i = -1100 To 1100
For j = 1 To ZzZoO0O
aa = Sgrii * i + j * j) 'AP tavolsdg /af absz.értéke
bh = Sgri{ec - 1) * (o - i) + j * j) 'BP tavolsag /hf abhsz értéke

sy = (1000 * j) / {=ma * bb) ' sinusz gamma &rtéke

cg = Sgriibsil - g * =2g)) ' koszinusz gamma ertéke

'

o = T = Y e el b Y U e o = Form1

cl = 1000 * (sg - cg) / 4 'épitkezés-bomlas,téraktivitas

e alge= T el

If ¢l > O Then r = ibs(Int(cl)) 'sezinek hozzdrendelése

If ¢1 < 0 Then b = bhs(Int(cl))

'If r <1 0r b < 1 Then PSet (b2, bl), RGB{O, 0, 255)

If b = 5 Then PSet (bZ, hilj, RGE(r, b, 50)

'If r = 100 Or b = 100 Then PSet (b2, bl), RGE(r, b, 50}

'If r = 200 Or b = Z0OO Then PSet [hZ, bl), RGE(r, h, 50)
r

'If r = 249 Or b = 249 Then PSet (b2, bi), RGE(r, b, 50)
b1
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Next i
End Sub

Private Sub Comwandz Clicki)
Dim a&, bh, al, ¥, a2, bl, bz, el1, ©, =4, cg L3 Variant
el R e w Pl
c = 0.01 ' a rendszerek t&volsdga {W} sebesség léptékében!
For i = -1100 To 1100
For j = 1 To ZzZoO0O
aa = Sgrii * i + j * j) 'AP tavolsdg /af absz.értéke
bh = Sgri{ec - 1) * (o - i) + j * j) 'BP tavolsag /hf abhsz értéke

sg = (1000 * j) / {=ma * bb) ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sgriibsil - g * =2g)) ' koszinusz gamma ertéke
'

LB =T faili= T e ot e ) g A e g Tl

cl = 1000 * (59 - cg) / 4 'épitkezés-bomlas,téraktivitas
e alge= T el

If ¢l > O Then r = ibs(Int(cl)) 'sezinek hozzdrendelése
If ¢1 < 0 Then b = bhs(Int(cl))

'If r <1 0r b < 1 Then PSet (b2, bl), RGB{O, 0, 255)

If b = 10 Then PSet (bZ, bl), BGE(r, b, 50)

'If r = 100 Or b = 100 Then PSet (b2, bl1), RGB(r, b, 50}
'If r = 200 Or b = Z0OO Then PSet [hZ, bl), RGE(r, h, 50)
'If r = 249 Or b = 249 Then PS3et (b2, bl), RGE(r, b, 50}
bl = hl + 1

T —

m, Formi

Start 3 iy 3 my, Forml

/=3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project

|- -BlediB2Ras|oc],  a|¥EEFE2H

Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Project - Projectl
G |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=1 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

™ Project1 - Form1 (Code) =, Ji= |
Il:ommandz «| |Click vl
Next i j

End Sub

Private Sub Comwandz_ Clicki)
Dim a&, bh, al, ¥, a2, bl, bz, el1, ©, =4, cg L3 Variant
o e e a P
c = 0.01 ' a rendszerek t&volsdga {W} sebesség léptékében!
For i = -1100 To 1100
For j = 1 To ZzZoO0O
aa = Sgrii * i + j * j) 'AP tavolsdg /af absz.értéke
bh = Sgri{ec - 1) * (o - i) + j * j) 'BP tavolsag /hf abhsz értéke

sy = (1000 * j) / {=ma * bb) ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sgriibsil - g * =2g)) ' koszinusz gamma ertéke
'

LB =T faili= T e ot e ) g A e g Tl

cl = 1000 * (sg - cg) / 4 'épitkezés-bomlas,téraktivitas

e alge= T el

If ¢l > O Then r = ibs(Int(cl)) 'sezinek hozzdrendelése

If ¢1 < 0 Then b = bhs(Int(cl))

'If r <1 0r b < 1 Then PSet (b2, bl), RGB{O, 0, 255)

If b = 20 Then PSet (bZ, bl), BGE(r, b, 50)

'If r = 100 Or b = 100 Then PSet (b2, bl1), RGE(r, b, 50}

'If r = 200 Or b = Z0OO Then PSet [hZ, bl), RGE(r, h, 50)
r

m Form1

'If r = 249 Or b = 249 Then PSet (b2, bi), RGE(r, b, 50)
bl = bl + 1

T —

by Formil
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B -Bledib2Raf|oc], 2T EFE2H

Project - Project1 H
= la |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=13 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

™ Project1 - Form1 (Code)
Il:ommandz «| |Click vl

Next i
End Sub

Private Sub Comwandz Clicki)
Dim a&, bh, al, ¥, a2, bl, bz, el1, ©, =4, cg L3 Variant
el R e w Pl
c = 0.01 ' a rendszerek t&volsdga {W} sebesség léptékében!
For i = -1100 To 1100
For j = 1 To ZzZoO0O
aa = Sgrii * i + j * j) 'AP tavolsdg /af absz.értéke
bh = Sgri{ec - 1) * (o - i) + j * j) 'BP tavolsag /hf abhsz értéke

sg = (1000 * j) / {=ma * bb) ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sgriibsil - g * =2g)) ' koszinusz gamma ertéke
'

LB =T faili= T e ot e ) g A e g Tl

cl = 1000 * (59 - cg) / 4 'épitkezés-bomlas,téraktivitas
e alge= T el

If ¢l > O Then r = ibs(Int(cl)) 'sezinek hozzdrendelése
If ¢1 < 0 Then b = bhs(Int(cl))

'If r <1 0r b < 1 Then PSet (b2, bl), RGB{O, 0, 255)

If b = 30 Then PSet (bZ, bl), BGE(r, b, 50)

'If r = 100 Or b = 100 Then PSet (b2, bl1), RGB(r, b, 50}
'If r = 200 Or b = Z0OO Then PSet [hZ, bl), RGE(r, h, 50)
'If r = 249 Or b = 249 Then PS3et (b2, bl), RGE(r, b, 50}
bl = hl + 1

T —

m Formi

Start 3 iy 3 my, Forml

/=3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project

|- -BlediB2Ras|oc],  a|¥EEFE2H

Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Project - Projectl
G |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=1 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

™ Project1 - Form1 (Code) =, Ji= |
Il:ommandz «| |Click vl

Next i
End Sub

Private Sub Comwandz_ Clicki)
Dim a&, bh, al, ¥, a2, bl, bz, el1, ©, =4, cg L3 Variant
o e e a P
c = 0.01 ' a rendszerek t&volsdga {W} sebesség léptékében!
For i = -1100 To 1100
For j = 1 To ZzZoO0O
aa = Sgrii * i + j * j) 'AP tavolsdg /af absz.értéke
bh = Sgri{ec - 1) * (o - i) + j * j) 'BP tavolsag /hf abhsz értéke

sy = (1000 * j) / {=ma * bb) ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sgriibsil - g * =2g)) ' koszinusz gamma ertéke
'

LB =T faili= T e ot e ) g A e g Tl

cl = 1000 * (sg - cg) / 4 'épitkezés-bomlas,téraktivitas

e alge= T el

If ¢l > O Then r = ibs(Int(cl)) 'sezinek hozzdrendelése

If ¢1 < 0 Then b = bhs(Int(cl))

'If r <1 0r b < 1 Then PSet (b2, bl), RGB{O, 0, 255)

If b = 50 Then PSet (bZ, bl), BGE(r, b, 50)

'If r = 100 Or b = 100 Then PSet (b2, bl1), RGB(r, b, 50}

'If r = 200 Or b = Z0OO Then PSet [hZ, bl), RGE(r, h, 50)
r

N Form1

'If r = 249 Or b = 249 Then PSet (b2, bi), RGE(r, b, 50)
bl = bl + 1

T —

by Formil
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B -Bledib2Raf|oc], 2T EFE2H

Project - Project1 H
= la |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=13 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

™ Project1 - Form1 (Code)
Il:ommandz «| |Click vl

Next i
End Sub

Private Sub Comwandz Clicki)
Dim a&, bh, al, ¥, a2, bl, bz, el1, ©, =4, cg L3 Variant
el R e w Pl
c = 0.01 ' a rendszerek t&volsdga {W} sebesség léptékében!
For i = -1100 To 1100

For j = 1 To ZzZoO0O
aa = Sgrii * i + j * j) 'AP tavolsdg /af absz.értéke
bh = Sgri{ec - 1) * (o - i) + j * j) 'BP tavolsag /hf abhsz értéke
sg = (1000 * j) / {=ma * bb) ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sgriibsil - g * =2g)) ' koszinusz gamma ertéke
'

LB =T faili= T e ot e ) g A e g Tl
ol = 1000 * (5g - cg) / 4 'épitkezés-bomlas, téy
e alge= T el

If @1 > O Then r = Abs(Int(cl)) 'sezinek hozzérd
If ¢1 < 0 Then b = bhs(Int(cl))

"If r <1 0r b < 1 Then PSet (b2, bi), RGE(O,
If b = 100 Then PSet [bZ, bl), RGE(r, h, 50)

If b = 150 Then PSet (b2, bil), RGE(r, b, 50)

If b = 200 Then PSet (b2, bl), RGE(r, h, 50)

If b = 250 Then PSet (b2, bil), RGE(r, b, 50)
bl = hl + 1

T —

m| Form1

Start 3 iy 3 my, Forml

/=3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

|- -BlediB2Ras|oc],  a|¥EEFE2H

Project - Projectl
G |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=1 Farms
B Formi (rtéel.Frm)

™ Project1 - Form1 (Code)

Il:ommandz ~| |Click vl

Private Sub Comwandz_ Clicki) j
Dim a&, bh, al, ¥, a2, bl, bz, el1, ©, =4, cg L3 Variant
o e e a P
c = 0.01 ' a rendszerek t&volsdga {W} sebesség léptékében!
For i = -1100 To 1100
For j = 1 To ZzZoO0O
aa = Sgrii * i + j * j) 'AP tavolsdg /af absz.értéke
bh = Sgri{ec - 1) * (o - i) + j * j) 'BP tavolsag /hf abhsz értéke

sy = (1000 * j) / {=ma * bb) ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sgriibsil - g * =2g)) ' koszinusz gamma ertéke
'

o = T = Y e el b Y U e o

cl = 1000 * (sg - cg) / 4 'épitkezés-bomlas,téraktivitas
e alge= T el

If ¢l > O Then r = ibs(Int(cl)) 'sezinek hozzdrendelése
If ¢1 < 0 Then b = bhs(Int(cl))
"If r <1 0r b < 1 Then PSet (b2, bi), RGE(O, W Form1

If r = 100 Then PSet [bZ, bl), RGE(r, h, 50)
If r = 150 Then PSet (b2, bil), RGE(r, b, 50)
If r = 200 Then PSet (b2, bl), RGE(r, h, 50)
If r = 250 Then PSet (b2, bil), RGE(r, b, 255)
bl = hl + 1

Next j

B =

hZ =h2z + 1

Next i

T —

by Formil
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File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

B -Bledib2Raf|oc], 2T EFE2H

™ Project1 - Form1 (Code)

Il:ommandz ~| |Click vl

Private Sub Comwandz Clicki) j

Dim a&, bh, al, ¥, a2, bl, bz, el1, ©, =4, cg L3 Variant
el R e w Pl
c = 0.01 ' a rendszerek t&volsdga {W} sebesség léptékében!
For i = -1100 To 1100
For j = 1 To ZzZoO0O
aa = Sgrii * i + j * j) 'AP tavolsdg /af absz.értéke
bh = Sgri{ec - 1) * (o - i) + j * j) 'BP tavolsag /hf abhsz értéke
sg = (1000 * j) / {=ma * bb) ' sinusz gamma &rtéke
cg = Sgriibsil - g * =2g)) ' koszinusz gamma ertéke

LB =T faili= T e ot e ) g A e g Tl

cl = 1000 * (59 - cg) / 4 'épitkezés-bomlas,téraktivitas
e alge= T el

If ¢l > O Then r = ibs(Int(cl)) 'sezinek hozzdrendelése
If ¢1 < 0 Then b = bhs(Int(cl))

'If r <1 0r b < 1 Then PSet (b2, bl), RGB{O, 0, 255)
If r = 5 Then PSet (bZ, hilj, RGE(r, b, 50)

If r = 15 Then PSet (b2, bl), RGE(r, b, 50) . Formi
If r = 35 Then PSet (bZ, bl), BGE(r, b, 50) -
If r = 45 Then PSet (b2, bl), RGB(r, b, 255)

If r = 235 Then PSet (bZ, hl), RGE(r, h, 255)

bl = hl + 1

Next j

hil 1

iy, Forml

Project - Project1 H
= la |

=) 5 Projectl {rtér.¥bp)
=13 Farms
B Formi (rtéel.Frm)
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File Edit Yiew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

M Project1 - Form1 {Code)

ICnmmandﬁ vl ICIil:I( - I

If i >0 &nd j > 0 Then cl = 3g - cg 'sg-cdg [(+,+) j
If i <« 0 &nd j » 0 Then ¢l = 59 + cg 'sgtocg (4, )

If i <« 0 &nd j < 0 Then ¢l = -39 + cg 'sg-cg (—-,-)

If i = 0 &nd j € 0 Then ¢l = -s5g - cg 'sgtog (—,+ )

'e3 = Bgnicl)
Pgl = g3 ¥ InE(Sorifcl & g1 = &2 % ©2)
=1 = Int(100 * 1)

sz = Int (10000 * ci) - 100 * =1
23 = Int (1000000 * c1) - 10000 * 51 - 100 * =52
‘24 = Int (100000000 * c1) - 1000000 * =1 - 100 * 33

r = Abs(100 + =1)
b = Abs (100 + s2)
g = Abs (100 + =33)

r » 255 Then r = 255
b » Z55 Then b = 255
If o » 255 Then g = 255
'h = ihs(Int (10000 * o1 / 65025)) . Formi
'If ol < -509 ind el > -765 Then r = -cl + 765
'If =1 < =765 Then r = 100: b = 100: g = 100
'If ol < -250 ind el > -500 Then b = -cl + 500
'If 21 < 0 And 1 > -250 Then g = -cl 4+ 250
If i > 0 &nd i < 10 Then ¥ = O0: b = 0: g = 255
If j >0 &nd j < 10 Then r = 0: b = 0: g = 255

PSet (bZ, bi), RGE(r, b, g)
bl = bl + 1

Start 4 . o ] . I . W, Formi

‘#s3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit “iew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

M Project1 - Form1 {Code)

ICnmmandﬁ vl ICIil:I( - I

33 = Int (1000000 % o1) - 10000 * s1 - 100 * s2 ZI
's4 = Int (100000000 * cl1) - 1000000 * s1 - 100 * =3
r = Abs(100 + =1)
b = Abs(100 + s2)
g = Abs (100 + =33)
r » &55 Then r = 255
If b > 255 Then b = 255
=}

If > 255 Then g = 255

'h = mhs(Int (10000 * ol / G5025))

'If ©l < -509 Aind o1 > -765 Then r = -zl + 765 'szinek hozzarendelése
'If =1 < =765 Then r = 100: b = 100: g = 100

'If ol < -250 ind ol > -500 Then b = -cl + 500

'If 21 < 0 And 1 > -250 Then g = -cl 4+ 250

If i » -200 And i < 300 Then r = 0: b = 0: g = 255 . Formi
If j » -200 ind j < 300 Then r = 0: b = 0: g = Z55
If j » 50000 And j < 50500 Then r = 0: b = 0: o =
PSet (bZ, bl), RGB(r, b, o]
hi=Dhl +1
r =0: b=0:g=0
Mext j
hl =1
hz = hi + 1
Wext i
End Sub

Private Zub Comwand? Click()

S

Ix

EE|&

Eg Project1 {rtér.vbp)
[ Forml (rtért Frm)

Project - Project1

Eg Project1 {rtér.vbp)
[ Forml (rtért Frm)
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M Project1 - Form1 {Code)

ICnmmandﬁ vl ICIil:I( - I

©y), 1000, RGE(0, Rnd * 255, 0O) ZI

Cirele (ex,
Circle
Next i
End Sub

(exl, eyl + r), i, RGE(Rnd * 255, 0O, 0O}

Priwvate Sub Commandé Click()

Dim &=, bbh, =al, rr, =51, s2, =53, a2, bl, b2, cl1, c2, o3, cd, o5, o, 549,

hl = 1: bz = 1

'Dowinans rendszer tévol van &3 nagy,

For i = -50000 To 150000 3tep 50.41
For j = -50000 To 50000 Ztep 50.41

o5 = 50000

od oS - 1

‘ez =14 (3 %0

rr = Sgrict * o4 + 3 * )

sg = j / rr ' sinusz gamma értéke sin(90+g) =cos () derékdy

¢y = 1/ rr ' koszinusz gammwa értéke cos(904g)=-sin(g)

oy As Variant

kiboesdtott alrendszerei pérhuzamosak!

. Formi

'If sy ¥ cg > 1 Then g = -cg

'If i « 0 Then cg = -cg

'If j < 0 Then sg = -39

'l = (5g + cg) 'épitkezés-homldas,téraktivitds sg-cg de

If i >0 &nd j > 0 Then cl = 3g - cg 'sg-cdg [(+,+)
If i <« 0 &nd j » 0 Then ¢l = 59 + cg 'sgtocg (4, )
If i <« 0 &nd j < 0 Then ¢l = -39 + cg 'sg-cg (—-,-)
If i = 0 &nd j £ 0 Then ¢l = -s5g - cg 'sgtog (—,+ )

I

Start . Forml

‘#s3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit “iew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

M Project1 - Form1 {Code)

ICnmmandﬁ vl ICIil:I( - I

©y), 1000, RGE(0, Rnd * 255, 0O) ZI

Cirele (ex,
Circle
Next i
End Sub

(exl, eyl + r), i, RGE(Rnd * 255, 0O, 0O}

Priwvate Sub Commandé Click()

Dim &=, bh, =al, rr, =51, s2, 53, a2, kbl, b2, cl, c2, o3, cd4, c5, ©, 5d,

hl = 1: bz = 1

'Dowinans rendszer téwvol van &5 nagy,

For i = -50000 To 150000 3tep 50.41
For j = -50000 To 50000 Step S50.41

o5 = 50000

(=51 ch - 1

‘ez =14 (3 %0

rr = 3gricd * c4 + 3 * )

sg = j / rr ' sinusz gamma értéke sin(90+g) =cos (g)deréksz

cy = 1/ rr ' koszinusz gammwas értéke cos (904w =-sin(g)

oy As Variant

kibocsédtott alrendszerei pérhuzamosak!

W Form1

'If =g * cg > 1 Then cg = -cg

'If i < 0 Then cg = -cg

'If j <« 0 Then sg = -3g

'cl = |{sg + cg) 'épitkezés-bomlas,téraktivitds sg-cg de b

If i >0 &nd j > 0 Then cl = 3g - cg 'sg-cdg [(+,+)
If i < 0 &nd j = 0 Then cl = 59 + cg 'sgtcg (+,-)
If i <« 0 &nd j < 0 Then ¢l = -39 + cg 'sg-cg (—-,-)
If i = 0 &nd j £ 0 Then ¢l = -5y - cog 'sgtog (—,+ )

S

by, Formi

Eg Project1 {rtér.vbp)
[ Forml (rtért Frm)

Ix

Project - Project1

EE|&

Eg Project1 {rtér.vbp)
[ Forml (rtért Frm)
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‘#3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Yiew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

M Project1 - Form1 {Code)
ICnmmandﬁ vl ICIil:I( vI

Private Zub Comwandé Click()
Dim aa, bbb, al, rr, =1, s2, =3, aZ, bl, b2, ©1, cZ, c3, cd4, ©5, ¢, =S¢, cg L3 Variant
bl =1: b2 = 1
'Domindns rendszer tavol wan és nagy, Kibocsétott alrendszerei parhuzamosak!
For i = -50000 To 150000 Step 50.221

For j = -50000 To 50000 Step 50.221
25 25000
[t o5 - 1
‘g2 =1 /403 %D
rr = Sqgricd ¥ o4 + 3 F )
sy = j / rr ' sinusz gamma értéke sin(904g) =cos(g)derékszdgihdrmsedghdl. ..
oy = 1/ rr ' koszinusz gamms értéke cos(S04g)=-3in(g)
'If g * cg » 1 Then cg = —cg
'If i < 0 Then cg = -of W Formi
'If j < 0O Then sg —-ag 1
'cl = (39 + cg) 'épitkezés-bomlas,téraktivitéds sg-o
If i = 0 &nd j » 0 Then cl = 594 - cg 'sSg-cg (+,+)
If i <« 0 &nd j > 0 Then cl = 3g + cg 'sg+cg (+,-)
If i <« 0 &nd j £ 0 Then ¢l = -s5g + oy 'sg-cg [—,-)
If i >0 &nd j < 0 Then ¢l = -39 - cg 'sg+cg (-, + )
'od o= Bgniol)
el = B3 ® Int(Soriel = Bl - g2 F g2))
51 = Int {100 * ci)
52 = Int (10000 * o1) - 100 * 31
33 = Int (1000000 * 1) - 10000 * 51 - 100 * =2

I

Start

‘#s3 Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit “iew Project Format Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

M Project1 - Form1 (Code) 5 N
ICnmmandﬁ vl ICIil:I( vI

Private Zub Comwand6 Click()
Dim aa, bbb, al, rr, =1, s2, =3, aZ, bl, b2, ©1, cZ, c3, cd4, ©5, ¢, =S¢, cg L3 Variant
bl =1; b2 = 1
'Domindns rendszer tavol wan és nagy, Kibocsétott alrendszerei parhuzamosak!
For i = -50000 To 150000 Jtep 50.221
For j = -50000 To 50000 Step 50.221
=2} 10000
[t o5 - 1
ezl = I 4 i = W
rr = Sgricd * o4 + 3 % 3)
sy = j / rr ' sinusz gamma értéke sSin(90+g)=cos(g) derékszdgliharmszdghdl. ..
cg = i / rr ' koszinusz gammas értéke cos(S0+4g)=-sinig)

'If 5 * cg » 1 Then cg = -cg

'If i <« 0 Then cg = -cg

'If j < 0 Then sg = -s9

o1 o= (s i S : A - | i W Form1
o + cgl Epitkezes-bomlas,teraktivitas sg-cg dd

If i = 0 &nd j > 0 Then cl = 59 - cg 'sg-cg (+,+)
If i <« 0 &nd j > 0 Then cl = 3g + cg 'sg+cg (+,-)
If i <= 0 &nd j £ 0 Then ¢l = -s5g + g 'sg-cg [—,-)
If i >0 &nd j < 0 Then ¢l = -39 - cg 'sg+cg (-, + )

'od o= Sgniol)

el = B3 ® Int(Soriel = Bl - g2 F g2))

s1 = Int{100 * ci)

52 = Int (10000 * o1) - 100 * 31

53 = Int (1000000 * 1) - 10000 * s1 - 100 * s2

S

by, Formi

Ix

Project - Project1

EE|&

Eg Project1 {rtér.vbp)
[ Forml (rtért Frm)

Eg Project1 {rtér.vbp)
[ Forml (rtért Frm)
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3.6. Harom rendszer egyttmiikodések mintazatanak eloallitasa

- Projectl - bormi (Code)

Commands

=] [etick

Private Sub Commandé_Click ()

3 dsz aga AB

1
To 30 Step 0.01

25 To 25 Step 0.01

Sqr ( (1) (i) +
= Sgr((i +a/ 2}
Sqri{i - a /"2} "~ (1 -
(P1 * P1 + P3 * P3 - a
Sqr(Abs(1 - clp3 * clpd))
(P1 * P1 + B2 * P2 - a * a)
Sqr(Abs(l - clp2 * clp?))
(P2 * P2 + B3 * F3 - a * a
Sqr(Abs(l - c2p3 * c2p3))

G -a
~TE

G

/
a
a

aa

A~

N
SR

¥

(s1p3 + slp2 + s2p3 - clp3 - clp?
255 * cl - Int((255 * cl)

2bs (Int (355 * c1))

255 * £1 - Inc((255 * £1)

Dim aa, bb, a, b, &, cc, P1, P2, P3, clps, sip3, clp?, slp2, c2p3

[commands

x| [ciick

Private
Dim aa,

Sub Commandé_ Click()
ce,

B 8B G P1,

dszerek td

b2
-6 To 6 Step 0.003

= -6 To 5 Step 0.003

b1 :
For i =
For j

= Sqz((1) (1) + -
Sgr(({i + a / 2)
Sgr((i - a / 2)
(P1 + B3
Sqr(Bbs(l - clp3
(P1 1 + P2
Sqr(Bbs(1l - clp2
(P2 * P2 + P3
= Sgr(abs(l - c2p3

(J

a
(i
T

P3

P2

P3

oG

&

&

2a
c2p3))

(s1p3 + slp2 + s2p3 - clp3 - clp2
255 - Int((255 * cl)

Abs (Int (255 * cl)
255 * £1 - Int((255

cl

1))

s1p3

clp2, slp2, c2p3,

Ih1

s2p3 As Variant

B Forml

 Project] - Formi (Code)

Command?

=] [eiex

ce, P1, P2, P3, clps,

1sdga AB TaV

Dim aa, bb,

b1
For i

For

= -4 To 4 Step 0.001
-¢ To 3 Step 0.001

Pl -
B2
B3
c1p3
s1p3
clp2
s1p2
c2p3
s2p3

= Sgr((i) * (i) + a
Sqr((i +a/ 2) % (i+
Sqr((i -a/2) * (i
(Bl # BL + P3 * P3
Sqr(Abs(l - clp3 *
(P1 * P1 + P2 * P2
Sqr(Abs(l - clp2 *
(P2 * B2 + P3 * P3
Sqr(Abs(l - c2p3

3

¥

-~

c2p3) )

€1 = 1000 * (slp3 + slp2 + s2p3 - clp3 - clp2
If c1 > 0 Then r = Int(cl

If ¢l < 0 Then b = Bbs (Int(cl)

1] n—]

s1p3,

B3

cip2,

- c2p3)

+ +

s1p2,

c2g

* Projectl - Formd (Code)

Command?

=] [ctiex

3,

3 Step 0.001
= -3 To 2 Step 0.001

(3

Sqr (1) (1) + =
Sqr{(i +a / 2) * (i
Sqr{(i - a/2) * (i
(P1 * P1 + P3 * P3
Sqr(Abs(l - clp3 *
(P1 * P1 + P2 * P2
Sqr(Rbs(l - clp?
(P2 * P2 + P3 * P3
Sqr(Rbs(l - c2p3
slp3 + slp2 + s52p3
clp3 + clp2 + c2p3
1000 * bb

=

aa
bb
c1
I£ cl >0 Then T
If c1 < 0 Then b

Int(cl)
Abs (Int(c1))

c

o

¥

1pS,

000
+orw
EXNIEN

=1

cip2, 2y

sip2,

B3,
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Private Sub Command7_Click()
Dim aa, bb, a, b, ¢, cc, P1, P2, P3, clp5, s1p3, clp2, s1p2, c2p3, s2p3 As Variant
a =4.3 'rendszerek tavolsaga AB tav
bl=1:b2=1
Fori=-5To 5 Step 0.002
For j=-5To 4 Step 0.002

Pl =Sqr(i)*(A)+(j-a/2)*(-a/2))'1Ptav
P2=Sqr(i+a/2)*(i+a/2)+(G+a/2)*(j+a/2)) 'BPtav
P3=Sqr((i-a/2)*({-a/2)+(+a/2)*(j+tal/2))
clp3=(P1*P1+P3*P3-a*a)/2*Pl*P3

cc=(1-clp3 *clp3)

If cc <0 Then cc = Abs(cc)

s1p3 = Sqr(cc): g=1000 * s1p3

clp2=(P1 *P1+P2*P2-a*a)/2*Pl*P2

cc=(1-clp2 *clp2)

If cc <0 Then cc = Abs(cc)

slp2 = Sqr(cc): g=g+ 1000 * s1p2
c2p3=(P2*P2+P3*P3-a*a)/2*P2*P3

cc=(1-c2p3 * c2p3)

If cc <0 Then cc = Abs(cc)

$2p3 = Sqr(cc): g =g+ 1000 * s2p3
aa=slp3 +slp2 +s2p3

_ ‘Commamﬂ j |Chr:k
bb - C1p3 + Clpz + C2'F)3 Dim aa, bb, a, b, ¢, cc, P1, B2, P3, clps, slp3, clp2?, slp?, c2p3,
= 'rendszerek tavolsidga AB té
cl =1000 * (aa - bb) ey e
For i = :57To 5 Step 0.002 .
If c1 >0 Then r = Int(cl) T e T s s Ces 4
If c1 <0 Then b = Abs(Int(c1)) B Iimi e el Pe UL YT
SoSr SR del i D TR An Y Mg ffl T e A
% % 5 Foen co = mbs (e
e N PR
Ifb>255Thenb=b/255 BT s By
!};2 isqf(SC); a= g!i 10?0 “311:2 A
Ifb>255Thenb=b/255 et | kb
If b>255 Then b =255 o sl et Tids & w
=)=
Ifc1 >0 Thenr=cl

Ifr>255Thenr=r/255
Ifr>255Thenr=r/255
If r > 255 Then r = 255

If g> 255 Then g=cc

If g>255Then g=g/ 255
If g> 255 Then g =255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)
bl =bl + 1

Next j

bl =1

b2=b2+1

Next i

End Sub
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&= Proje

Comn

Bl
BZ

c1
cc
I
=1
€1

s1p2
cipz =

s2p3 =

4

If cc < 0 Then cc = Abs(cc) H

g =g + 1000 * s1p2
cc = (1 - c2p3 * c2p3)
If cc < 0 Then cc = Abs(cc)

g =g + 1000 * s2p3
aa = slp3 + sip? + s2p3

—— R e ——e
Private Sub Commandl Click()

Dim aa, bb, al, r, a2, bl, b2, ¢, cc, s3g As Variant

-1200 To 1200 Step 0.5
For j = -1200 To 1200 Step 0.5

aa = Sqr(i * i + 3 * i)
bb = Sgr((cc - i) * {(cc - i) + 3 * 3)
If aa > bb Then c = 100 / aa
If bb > aa Then ¢ = 100 / bb
= 0 Then az = 0.0001
If bb = 0 Then bb = 0.0001
sg = (1000 * 3) / (aa * bb)
cg = Sqr(Bbs(l - sg * sg))
© = Abs (Int (255 * sg)) - Abs(Int(255 * cg))
© = Abs (Not (e))
If ¢ > 255 Then c = 255
B = Bbs(Int(2 * 255 * sg))
B = Bbs(g Or ¢)
If B > 255 Then B = 255
g = Abs(Int(3 * 255 * sg))
g = Abs (B And g)
If g > 255 Then g = 255
PSet (b2, bl), RGB(B, g, ¢}

bl =bl +1
Next J
b1 =1

Sqr (cc
(P2 * P2 + B3 * F3 - a * a) / 2 # F2 # B3

Sqr(ce):

(

cc = (
If cc

a
(

Command? =] [ctiek
Dim aa, bb, a, b, ¢, cc, P1, B2, P3, clp5, sip3, elp2, sip2, c2
a = 4.3 'rendszerek tavolsiga AB tav
bl =1:Db2 =1
For i = -5 To 5 Step 0.002
For j = -5 To 4 Step 0.002
Sgr((i) * (1) + (3 - a * (3 -a/ 2)) 'lP tév

= (Pl * P1 + P3 * P3 -

= Sqr(ce)
= (F1 %P1+ P2 %F2-a*a)/2~Fl~E2
g = 1000 * s1p3

s1p2 = Sgrlee):
clp2 = (P2 * P2 + P3 * P3 - a *a) / 2 * P2 * P3

(1
i+a/2y* i+
(3 =m A2y * {1 = 2y % (3 ¥\ [£.2) % (38 [ 2))

a) /2 * P1 * P3

oo

2)
/2y +(3+a/l2)*(3+ar/2)
/

1 - clp3 * clp3)
< 0 Then cc = Abs(cc)

1 - clp2 * clp2)
< 0 Then cc = Abs (cc)

+ 1000 * s1p2
1 - e2p3 * c2p3)

If cc

a=g

ga=q

bb

If b

It

iriT

If

If

b2

Private Sub Command? Click(}
Dim aa, bb, a, B, ¢, cc, P1, P2, P3, clp5, 51p3, clp2, slp2,

a = 4.3 'rendszerek tidvolsiga AB TAV
pl=1:Db2 =1
For i = -5 To 5 Step 0.002

For j = -5 To 4 Step 0.002

PL = Sqgr((i) * (i) + (3 - a f
P2=Sgr((i+a/2) *(i+a/f2) +(3+a/f2) *(i+a
P3 =Sqr((i-a/2) * (i-a
clpd = (P1 * P1 + P3 * P3 - a
_ cc = (1 - clp3 * clp3)
If cc < 0 Then cc = hbs(cc)

Eile Edit ¥ | S1p3 = Sgriece)

Wl P2 — (P1.* P1.£ P2 W PY.-in * n) /2, %P1 P2
g = 1000 * s1p3
cc = (1 - clpz * clp2)

s1p2 = Sgr(cc):

| clp2 = (P2 # B2 + P3 * P3 - a * a)
E| g=g + 1000 * sip2

I cc = (1 - c2p3 * c2p3)

1| If ce < 0 Then cc = Bbs(ec)

32p3 = Sqr(cc):
- '

If cc < 0 Then cc = Abs(cc)

32p3 = Sqri(ce):

2z = slp3 + sip2 + s2p3

clp3 + clp2 + c2p3

cl = 1000 * bb * (aa / (aa - bb))
If cl » 0 Then r = Int(cl)

If cl < 0 Then b = Abs(Int(cl))
If b > 255 Then b = b / 255

If ¢l > 0 Then r

If r > 255 Then r = r / 255

If g > 255 Then g

PSet (b2, bl), RGB(x, b, g)
bl =bl + 1

Next 3

b1 =1

bz + 1
Next i
End Sub

2) * (3 -a/2)) '1P tav

/ 2
f2y+(i+als2 *(d+alz
*a) /2 %P1*DP3

< 0 Then cc = Abs (cc)

+ 1000 * s2p3

e een

+ 1000 * s2p3

> 255 Then b = b / 255

b > 255 Then b = 255

> 255 Then r = r / 255

r > 255 Then T

g > 255 Then g = 25§

_Commar
Comman

Command2

Command1

Comman:
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3.7. Galaxis egyiittmiikodések mintazatanak eloallitasa

Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wiew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins Window Help

P Project1 - Form1 (Code)

Commandé «| |Click

'Galaxisok egyiitcmikédése. koord.kezddpont G1 nél, G1-GZ tévolsag o, GZ elforduld
' G1-P(x,y)-GIZvirtualis kir kozéppont &3 GZ negyszOgbhdl szamithato a talalkozo
'kirivuek érintdonrk szige, ez a szig gamma a wozgésvektorok wviszonya, amely mind
'szémithatd &5 A= sin o + cos g a téraktivitas figovény. {4} hasonld mint & tdbbi
' de A= K¥sin g+cos g, vagy A= sgin g + EE*cos g alak jelenik meg.
'Lz Bsszefliggés konkréc galaxis tévolsdg és elfordulds esetén Haszetettett
'a prograw egyszerisitett sikmetszetre készilt
For i = -10000 To 10000 Ztep 9

For j = -10000 To 10000 Step 9

o = 2500: k =5

m

If o i =0 Then j = 100000000

If 1 = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / 1 'tangens alfa! P ponthoz Gl és " hdl hizott egyenesek hajlésa
bb = 3/ (o - i) ' tangens héta

Ve W| Form1
al = aa * aa

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.5999533
sa = aa / (Sgr(ibsi(l - aa * aa)))
ca = 1/ (Sgriibs(l 4+ aa * aa)l))

= bb * hb

If a2 = 1 Then hh = 0.9953593

sh = kb / (3griibs(l - hh * kb))
oh = 1/ (SgriSgri(l + bh * bb)))

]
B
"

sd = sa * ch + ca * sh
ed = ca * ¢b - 3a * 3b

cl =k * =d + cd 'aktivitas értékei K al

¢l = 800 * o1 / 4 'é&pickezés-homlds,téral
‘el = 10000 % (1 / (3 F 31} / cl ' elwoz
If 1 » 0 Then r = Abs(Int(cl)) / 2 'szi
If =1 <« 0 Then b = khs(Incicl)) / 2

If b » 255 Then b = 255: 'r = Abs(Int(cl

Immediate

Commandé | |Click -
hZ = b + 1 j

Next i
End Sub

Private Sub Commandé Clicki)

Dim aa, bb, al, r, s1, s2, =53, a2, bl, b2, cl, c2, o3, ca, sa, sd, od, o, 59, o

hl = 1: bz = 1

'Galaxisok egyiittwilkddése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld

' Gl-Pix,y)-GEvirtualis kor kizéppont és G2 négyszighdl szamichatd a caldalkozo

'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind

'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi

' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.

‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth

'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt

For i = -10000 To 10000 Scep 9
For j = -10000 To 10000 Step 9
o = E2500: k& = 1

If @ - 1 =0 Then j = 100000000

i

It =0 Then i = 0.0000001 N Formi
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G
bh j / (e - i) ' tangens béta

al = aa ¥ aa

If al = 1 Then sa = aa = 0.999999
=8a / (Sgriibs(l - aa * aa))]

ca = 1/ (Sgriibsil + aa * aa))]]

az = hbh * bh

If a2 = 1 Then bbh = 0.999399

sh = bb / (Sgri{ibsi{l - bh * bh)j)

cho= 1/ (SqriSgr(l + kk * kb))

ad = sa * chb + eca * sh
cd = ca ¥ ch - 3a % sh

¢l = k * s3d + cd 'aktivitds Arcékei K &Allan

_
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#y Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

Immediate

L | Project1 - Form1 (Code) WA
Commandé ~| |Click -
hz = b2 + 1 :zj

Next i
End Sub

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

o

Private Zub Commandé Clicki)
Dim am, bb, al, r, s1, sZ, 53, a2, bl, b2, cl, ci, o3, ca, sa, sd, cod, o, 59, g
bl =1: b2 = 1
'Galaxizok egyitcwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSszdge, ez a SOy gamma & mozgasvektorok viszonva, amely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = -10000 To 10000 Scep 9

For j = -10000 To 10000 3Step 9

o = 2500: k=10

¢ - 1 =0 Then j = 100000000
If i = 0 Then i = 0.0000001

= 3j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl é3 G" j
3/ (e - 1) ' tangens béta m Form1

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.993933
= @a / (Sgriibs(l - aa * a=a)))

ca =1/ (Sgriibs(l + aa ¥ aa)))

a2 = kb * kh

If aZ = 1 Then bb = 0.993353

sh = bk / (Sgriibs{i - kb * bbjj}

ch =1/ (3gri(Sgril + bb * bh)]]

sd = sa *ch +oa *osh

cd = ca *ch - 2a * sh

2l = k * 5d + ocd 'aktivitds értékei K 4llandd

A |

F:,d -Prnjecﬂ - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
-_— e Immediate

M Project1 - Form1 (Code) (= = ek |
Commandé ~| |Click -
bl =1: b2 = 1 :Ej

'Galaxvisok egyiittwiikddése. koord.kezddpont G1 nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elforduld
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSzdge, ez a SEfg gamma & mozgaAsvektorok viszonya, awmely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = -100000 To 100000 Step 100

For j = -100000 To 100000 Scep 100

o = 2500: k = 10

i = 0 Then j = 100000000
= 0 Then i = 0.0000001
j / 1 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizoct egyenesek hajlédsa
i/ (e - i) ' tangens béta

-
H
e

al = aa * aa

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.995959
= @a / (Sgriibs(l - aa * a=a))) . Form1

ca =1/ (Sgrilbs(l + aa % aa)))

a2 = kb * kh

If aZ = 1 Then bh = 0.99935%9

kb = bk / (Sgriibs(i — kb * bhl))

cho= 1/ (SqriSgri{l + bh * bhj))

ad = sa ¥ ch + ca * sh
cd = ca *ch - 2a * sh

2l = k * 5d + ocd 'aktivitds értékei K 4llandd

cl = BOO * cl / 4 'épitkezés-bomlés, téraktivit]
‘olo= 10000 F (1 /(3 0F 3)) /el ' elmozdulas
If @1 > O Then r = ibs(Inticl)) / 2 'szinek ho
If ¢l <« 0 Then b = Lhs(Incicl)) / 2

_
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fc,d Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Swindow Help

Faormat

™ Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

'kirivwek érintdonrk szége, ez a SzZdyg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mindj
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -100000 To 200000 3tep 200

For j = -200000 To 200000 ZStcep 200

o = 100000: KE = 0: k = 1

If 1 =0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))

al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

Then £ = 0.0000001
(e - 1)

* bh . Formi
1 Then bkk = 0.999959
=2 % bbb/ (1-hbl

b4 = Sqriibs(l - bhkh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
b= b/ b4
ch = 1/ b4

ol = EKE % (8a * sbh +ca # sh) + K % (3a *
'aktivitds értékei KE &llandd, k=(Pi-omed

cl =1 / 4
cl = 450 * gl 'épitkezés-bomlas, céraktivi

A |

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

B

r=20:h
Next j

hi =1

he = he + 1
Next i

End Sub

Privace Sub Command?_ Clicki)

Dim aa, bb, al, r, k, 51, =2, 33, a2, a4, bl, KK, Ka, b2, =z, cl, c2, c3, aaa, ca,

hl = 1: bz = 1

'Galaxisok egyiittwilkddése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld

' Gl-Pix,y)-GEvirtualis kor kizéppont és G2 négyszighdl szamichatd a caldalkozo

'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind

'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi

' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.

‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth

'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt

For i = -1000 To 2000 Step 2
For j = -2000 To 2000 3tep 2
© = 100000: KK = 2: k = 1 L1 F )

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl

asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ca = 1/ a4

If z = 0 Then z = 0.0000001
=3/ (e- 1)

bbb = Bh * bh

If bbb = 1 Then bbk = 0,999999
b =2 * bbb/ (1 - bbb

ol

Immediate

Immediate

o
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%y Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Swindow Help

Faormat

™ Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

Private 3Jub Command? Cliecki) =
Dim a&, bh, al, r, k, 51, =s&, =3, a2, a4, bl, KE, Ka, bZ, £, cl, ci, c3, =@aa, ca,
bl =1: b2 = 1
'Galaxizok egyitcwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSszdge, ez a SOy gamma & mozgasvektorok viszonva, amely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = 99000 To 101000 Ztcep 0.5

For j = -1000 To 1000 3cep 0.5

o = 100000: KE = 2: k = 1

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és

aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

If z = 0 Then =z = 0.0000001
=31/ z

bbb = bk * kb

If bblh = 1 Then bhh = 0.933533
b =2 *bh / (1 - bbb)

b4 = Sgr(ibs(l - bhh))

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

T ..i Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

™ Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

Private 3Jub Command? Cliecki) =
Dim &as, bb, al, r, k, =1, =2, =3, a2z, a4, bl, KK, Ka, b2, =z, ©l1, c2, c3, =aa, ca,
bl =1: b2 = 1
'Galaxvisok egyiitctwiikddése. koord.kezddpont G1 nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSzdge, ez a SEfg gamma & mozgaAsvektorok viszonya, awmely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = -1000 To 1000 Step 1

For j = -1000 To 1000 Scep 1

o = 100000: KE = 2: k = 1

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ at . Form1

If z = 0 Then =z = 0.0000001
=3/ z

bbb = bk * kb

If bbbk = 1 Then bbb = 0.9359393
b =2 *bh/ (1- bhb)

b4 = Sgrilbs(l - bbb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

ol @ ]
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Private 3Jub Command? Cliecki) j
Dim a&, bh, al, r, k, 51, =s&, =3, a2, a4, bl, KE, Ka, bZ, £, cl, ci, c3, =@aa, ca,
bl =1: b2 = 1
'Galaxizok egyitcwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSszdge, ez a SOy gamma & mozgasvektorok viszonva, amely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = -100000 To 200000 Step 100

For j = -1000 To 1000 3Jcep 1

o = 100000: KE = 2: k = 1

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa

aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

. Formi
If z = 0 Then = = 0,0000001

=3/ =

bbb = bk * kb

If bbb = 1 Then kbbb = 0,999993

b =2 *bh / (1 - bbb)

b4 = 3gri(kbs(l - bhb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sh = b/ b4

ch =1/ b4

T ..i Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
Immediate

™ Project1 - Form1 (Code) (= (L[S
Command? ~| |Click -
bl =1: bz = 1 j

'Galaxvisok egyiittwiikddése. koord.kezddpont G1 nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elforduld
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSzdge, ez a SEfg gamma & mozgaAsvektorok viszonya, awmely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = 100000 To 250000 Step 100.1

For j = -150000 To 0O Step 100

o = 100000: KE = 2: k = 1 ' k=sin t, EE= ©os t+3in t, t= Pi-omega/2

' ict owega = Pi azaz ellenkezd iranyiak a galasziscok killsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ca = 1/ a4

z = o - i
If z = 0 Then = = 0.0000001
b =3/ =

bbb = bh * bh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999

h =2 *hh / (1 - bhh)

b4 = Sqriibs(l - bhkh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4

ch = 1/ b4

¢l = KK # (sa * sh + ca # sh) + kK * (3a * ch + ca * cbh)

—
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bl =1: bz = 1 :Ej

'Galaxisok egyitcwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elforduld
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSszdge, ez a SOy gamma & mozgasvektorok viszonva, amely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = 150000 To 350000 Step 50

For j = -100000 To O 3tep 50

o = 100000: KE = 2: k = 1 ' k=sin t, EE= ©os t+3in t, t= Pi-omega/2

' ict omwega = Pi azaz ellenkezd iranyviak a galasziscok killsd mozgasvektorail

If 1 =0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))

al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

If z =0 Then £ = 0.0000001
=3/ =

bbb = hh * hbh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
=2 % bbb/ (1-hbl

b4 = Sqr(ibs(l - bbb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
b= b/ b4
ch = 1/ b4

(sa * s + oa * sh) + kK % (sa * ch + ca * ch)

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Command? - | |Click -
bl =1: b2 = 1 j

'Galaxvisok egyiittwiikddése. koord.kezddpont G1 nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elforduld
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSzdge, ez a SEfg gamma & mozgaAsvektorok viszonya, awmely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = 50000 To 350000 ZScep 150

For j = -150000 To 50000 Stcep 150

o = 100000: KE = 2: k = 1 ' k=sin t, EE= ©os t+3in t, t= Pi-omega/2

' ict owega = Pi azaz ellenkezd iranyiak a galasziscok killsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))

al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ca = 1/ a4

z = o - i
If z = 0 Then = = 0.0000001
b =3/ =

bbb = Bh * bh
If bbb = 1 Then bbb = 0.999993
b=z *bh/ (1- bbb
b4 = Sgriibs(l - bbb

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

sh =1 / be
ch = 1/ bt

(sa * sb + ca * sb) + k * (3a *# cbh + ca * ch)

Immediate

Immediate

ol @ ]
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™ Project1 - Form1 (Code)

|cnmmandr j ICIich

P3et {(bZ, bl), RGEir, b, ol

b1 = b1 + 1

r=0: b =0:g-=20
Next ]
bhi =1
bz = b + 1
MNext i
End 3Sub

Private Jub Comrand? Clicki()

Dim aa, bh, al, r, k, 81, 82, =3, a2, a4, hbhl, KK, Ka, b2, =z, cl, cZ, c3, aaa, Cca,
bl =1: b2 =1

'Galaxizok egyittwilkddése. kKoord.kezddpont Gl nél, G1-GZ tawvolsag o, G2 elfordula
' G1-Pix,v)-GEZvirtudli=s kidr kizéppont &3 GE négyszdghdl szdawithatd a talalkozo
'korivwek érintdonrk Szdoge, ez & SZig gamma & mozgasvektorok wiszonya, amely mind
'szamithatd &2 A= 3in g + co2 g & téraktivitdas figorény. {4} hasonld mint a tdbhbi
' de A= K¥zin g+cos g, vagy Ao= gin g + En*cos g alak jelenik med.

'Az dazszefilggés konkrét galawxis tévolsag é2 elfordulas esetén d2sSzetettett

'a program egyszeriigitett sikmetszetre készilltc

For i = -100000 To 200000 3tep S0
For j = -100000 To 100000 3tep S0
o = 100000: KK = 2z: £k =1 ' k==2in t, KE= coz2 t+3in t, t= Pi-omegaslz
' itt omega = Pi azaz ellenkezd iranyiak a galasczisg iLlEs rnoooorEs

mF
If i = 0 Then i = 0.0000001 2

as 3/ i 'tangens alfa! P ponthoz &1 &2 G bhdl hiu=zg
aaa = aa * aa

If asa = 1 Then aaa = 0.9898948
a =2 % ga/ (Sgriibsi(l - aaa)))
a4 = 3gril + a * al

Za = a / ad

ca =1/ ad

| S A 0 S 0 S 0 0

z =roc -1

If z = 0 Then =z = 0.0000001

bb = 3 / (e - 1)
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Dim a&, bh, al, r, k, 51, =s&, =3, a2, a4, bl, KE, Ka, bZ, £, cl, ci, c3, =@aa, ca,
bl =1: b2 = 1
'Galaxizok egyitcwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSszdge, ez a SOy gamma & mozgasvektorok viszonva, amely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = -100000 To 200000 Step 100

For j = -10000 To 10000 3tep 10

o = 100000: KE = 2: k = 1

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa =a/ at . Formi
ca = 1/ a4 §

If z = 0 Then =z = 0.0000001
=31/ z

bbb = bk * kb

If bblh = 1 Then bhh = 0.933533

b =2 *bh / (1 - bbb)

b4 = Sgr(ibs(l - bhh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4

ch =1/ b4

'f=._| Praject1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

™ Project1 - Form1 (Code)

Private Sub Command? Click() j

Command? - | |Click -

Dim &as, bb, al, r, k, =1, =2, =3, a2z, a4, bl, KK, Ka, b2, =z, ©l1, c2, c3, =aa, ca,
bl =1: b2 = 1
'Galaxvisok egyiitctwiikddése. koord.kezddpont G1 nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSzdge, ez a SEfg gamma & mozgaAsvektorok viszonya, awmely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = -100000 To 200000 Step 100

For j = -5000 To 5000 Scep 5.1

o = 100000: KE = 2: k = 1

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa

aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ at W Form1
ca =1/ a4

If z = 0 Then =z = 0.0000001
=3/ z

bbb = bk * kb

If bbbk = 1 Then bbb = 0.9359393
b =2 *bh/ (1- bhb)

b4 = Sgrilbs(l - bbb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

Private Sub Command? Click() j
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'szamithatd &5 A= Sin g + cos g a téraktivitéds figovény., {(A4) hasonld mint a tibhi™
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = -E50 To 150 Ztep 0.1
For j = -10 To 10 Zcep 0.01
c = 100: EK = 1.41 / 2: k = 1,41 ' k=cos t, KE= cos t+sin t, t= Pi-omega/2
' itt owega = Pi/2 azaz merdlegesek egymdsra a galaszisok kiilsd mozgdsvektorai

If 1 =0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))

al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

Then z = 0.0000001
(e - 1)

* bb

1 Then bbb = 0.999999
b =2 *Dbb/ (1- bhkb

b4 = Sqr{ibs(l - bbb} w Form1

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
b= b/ b4
ch = 1/ b4

cl = KK % (3a * sbh +ca *sh) + kK% (sa # ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = E,

A |

f:,d Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
Immediate

™ Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

'szémithatd &3 i= sin g + cos g a téraktivitds fiiggvény. {1} hasonld mint a thbb#}j
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = -E50 To 150 Ztep 0.1
For j = -10 To 10 Scep 0.01
¢ = 100: EKE = 1: k¥ = 0 ' k=cos t, EE= cos t+3in t, t= Pi-omega/2
ict owega = Pi azaz ellentétes oiranyiak a galassisok kiilsd mozgéasvekcorai

[

If = 0 Then i = 0.0000001

aa j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl &5 G" bdl huzott egyenssek hajlasa
asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))

al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ca = 1/ a4

g = Cc - 1
If z = 0 Then z = 0.0000001
B = 3/ (e - i)

bbb = Bh * bh
If bbb = 1 Then bbb = 0.999993
b=z *bh/ (1- bbb
b4 = Sgriibs(l - bbb

. Formi

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4

¢l = KK # (sa * sh + ca # sh) + kK * (3a * ch + ca * cbh)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = E,
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'kirivwek érintdonrk szége, ez a SzZdyg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mindj
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50 To 150 Step 0.1

For j = -10 To 10 Step 0.01

c = 100: KK = 1: k¥ = 0 ' k=cos t©, EKE= cos t+sin t©, ©= Pi-omega/z

' itt owega = Pi azaz ellentétes oiranydiak a galaseisck killsd mozgdsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
£ / 1 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizott egyenesek hajldsa

ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

2 =0Cc -1
If z = 0 Then z = 0.0000001
bh = 31/ (c - i)

bbb = bb * bb
If bbb = 1 Then bbb = 0.993339
b =2 *bb/ (1- bkb

b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

W Formi

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/z),cos k = K,

A |

[’z Project1 - Microsoft Visual Basic [run]
File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
Immediate

™ Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + KeE*ocos g alak jelenik med. j
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt

For i = -50 To 150 3tep 0.1
For j = -10 To 10 Step 0.01
o = 100: KK = -1: k = -1 ' k=¢os t, KE= cos t+3in t, ©= Pi-omegs/z

itt omega = 0 azaz egyezd iranyiak a galasziscok killsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa

aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

If z = 0 Then z = 0.0000001
=31/ (e -1

bbh = bb * bb

If bbb = 1 Then hbh = 0.939993
=2 *hbh/ (1-kkb

hd4 = Sgriibhs(l - hbhj)

N Form1

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrivitcds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omegali),cos k = K

©l = 450 * gl 'épitkezés-bomlas, céraktivitas

ol
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'Galaxisok egyittwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tédvolsag o, G2 elfordula
' Gl-Pix,y)-Givirtualis kor kbzéppont és G2 négyszogbdl szamichatd a taldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.

'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh

'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt

For i = -50 To 150 Step 0.1
For j = -10 To 10 Step 0.01
c = 100: KK = -1: k = -1 ' k=cos t, KE= cos t+3in ©, t= Fi-omegsasz

' itt owega = 0 azaz egyezd irdnyldak a galaszisck killsd mozgdsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

If z = 0 Then =z = 0.0000001
=3/ (e - 1)

bbb = bk * kb

If bblh = 1 Then bhh = 0.933533
=2 *hbh/ (1- kkh W Formi
b4 = Sgr(ibs(l - bhh))

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = K,

A |
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'Galaxisok egyiittwilkédése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-GEvirtualis kor kizéppont és G2 négyszighdl szamichatd a caldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50 To 150 3tep 0.1

For j = -10 To 10 Step 0.01

o = 100: KK = 1: k = 0 ' k=cos t©, EE= cos t+2in ©, ©= Pi-omegas:

' itt owega = Pi azaz ellentétes irdnyiask a galaszisok kiilsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
= 3j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizott egyenesek hajlasa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

If z = 0 Then =z = 0.0000001
=3/ (e - 1) W Formi

bbb = bk * kb

If bbb = 1 Then bhh = 0.95939333

bh=2 *hkh/ (1-kkh)

b4 = Sgr(ibs(l - bbb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrtivitds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omegali),cos k=

ol
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'Galaxisok egyittwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tédvolsag o, G2 elfordula
' Gl-Pix,y)-Givirtualis kor kbzéppont és G2 négyszogbdl szamichatd a taldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50 To 150 Step 0.1

For j = -10 To 10 Step 0.01

c = 100: EK = 1.41: k = 1.41 / 2 ' k=cos t, KK= cos t+sin t, t= Pi-omegs/s2

' ittt omega = Pif2 mzaz merdleges irdnyuak a galaszisok killsd mozgédsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

If z =0 Then z = 0.0000001
=3/ (o - i)

bbb = bb * bb

If bbb = 1 Then bbb = 0.993339
b =2 *bb/ (1- bkb

b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

m Form1

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/Zz),cos k = K

A |
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'Galaxisok egyiittwilkédése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-GEvirtualis kor kizéppont és G2 négyszighdl szamichatd a caldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50000 To 150000 S3tep 100

For j = -100000 To 100000 Stcep 100

c = 100: KK = 1.41: k = 1.41 / 2 ' k=cos t, KKE= cos t+sin t, t= Pi-omegs/2

' ittt omega = Pif2 mzaz merdleges irdnyuak a galaszisok killsd mozgédsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
= 3j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizott egyenesek hajlasa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

If z = 0 Then z = 0,0000001
=31/ (e -1

bbb = kb * kb

If bbb = 1 Then bbb = 0.999999
b =2 *hbh/ (1 - hbh)

b4 = Sgr(ibs(l - bhb))

W Formi

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrtivitds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omegali),cos k=

ol
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98



%y Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

Debug Run Query Diagram Tools Add-Ins Swindow Help

File Edit Wew Project

Faormat

™ Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt

For i = -50000 To 150000 3Jtep 100
For j = -100000 To 100000 ZScep 100
c = 100: KK = -1: k = -1 ' k=cos t, KE= cos t+sin t, t©= Pi-omegsa/Z

' itt omega = 0 azaz egyezdirdnyliak a galaszisok killsd wozgdsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

If z = 0 Then z = 0.0000001
=3/ (c- 1)

bbb = kb * kb . Form1
If bbb = 1 Then bbh = 0,999939
b =2 *hh/ (1 - bbb

b4 = Sgrilkbs(l - bbb))

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k =

A |

'f=._| Praject1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

™ Project1 - Form1 (Code)

'Galaxisok egyiittwilkédése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-Givirtualis kor kbzéppont és G2 négyszogbdl szamichatd a taldalkozo

'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi

Command? - | |Click -

ol @ ]

'Galaxisok egyiittwilkédése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-GEvirtualis kor kizéppont és G2 négyszighdl szamichatd a caldalkozo

'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi

' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50000 To 150000 S3tep 100
For j = -100000 To 100000 ZScep 100
o = 100: KK = 1: k = 0 ' k=cos t©, EE= cos t+2in ©, ©= Pi-omegas:

If i = 0 Then i = 0.0000001
= 3j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizott egyenesek hajlasa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

If z = 0 Then z = 0,0000001
=31/ (e -1

bbb = kb * kb

If bbb = 1 Then bbb = 0.999999
b=z *bh/ (1 kbbb . Formi
b4 = Sgriihsil - bhh)) |

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrivitds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omega/Z),cos k= E,

ol
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'kirivwek érintdonrk szége, ez a SzZdyg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mindj
'zszamithacd &z A= =in g + cos g a téraktivitas fluggvény. i
de A= E¥*sin gtoos o,
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -500000 To 500000 3tep 500

For j = -100000 To 100000 ZStcep 100

o = 100: EK =

hasonld mint a tohbi
wagy AR= sin g + Ee*cos g slak jelenik meg.

KE= cos t+sin .,

' itt owega = Pi azaz ellenkezd irdnyiak a galaszisok killsd mozgasvektorai

£ i =10 Then i
= /

aaa = aa * aa

i 'tangens alfa! P ponthoz Gl &3 G hdl hizoct egyenesek hajlasa

If ama = 1 Then asa
=2 * am / (Sgri{ibsi{l - aaa)))
at = 3qril +a * a)

sa = a/ ad
ca = 1/ a4

If z = 0 Then =z
b =13/ (e-1)
bbb = bk * kb

If bbb = 1 Then bbb
=2 *bb/ (1 - bhkb)
b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

If al = 1 Then sa

sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sb + ca ¥ sh)
'aktivicds értékei EE allandd,

(sa * ch + ca * ch)
k=(Pi-omega/Z) ,cos k

31 = Int(l00 * 1)

A |
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PSet (bZ, bi), RGE(r, b, g) j

r=0:b=0:qg-=20
Mext j
hi =1
hi =5hi +1
Next i
End Sub

Privace Sub Command?_ Clicki)
Dim aa, bb, al, r, k, 51, =2, 33, a2, a4, bl, KK, Ka, b2, =z, cl, c2, c3, aaa, ca,
hili=1: b = 1
'Galaxisok egyiittwilkddése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-Givirtualis kor kbzéppont és G2 négyszogbdl szamichatd a taldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -100000 To 200000 Step S0

For j = -100000 To 100000 Step 80

c = 100000: KE = 2: k = 1 ' k=sin t, EKK= cos t+Sin t, t= Pi-omegalZ
itt omega = Pi azaz ellenkezd irdnyuak a galaszisg ilal 3

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzd
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

If = 0 Then =z = 0.0000001

T ..i Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
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Command? - | |Click -

Private 3Jub Command? Cliecki) j
Dim &as, bb, al, r, k, =1, =2, =3, a2z, a4, bl, KK, Ka, b2, =z, ©l1, c2, c3, =aa, ca,
bl =1: b2 = 1
'Galaxvisok egyiitctwiikddése. koord.kezddpont G1 nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSzdge, ez a SEfg gamma & mozgaAsvektorok viszonya, awmely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = -100000 To 200000 Step 100

For j = -10000 To 10000 Step 10

o = 100000: KE = 2: k = 1

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa =a/ at . Formi
ca =1/ a4 s

If z = 0 Then =z = 0.0000001
=3/ z

bbb = bk * kb

If bbbk = 1 Then bbb = 0.9359393
b =2 *bh/ (1- bhb)

b4 = Sgrilbs(l - bbb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

ol @ ]
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Immediate

Private 3Jub Command? Cliecki)
Dim aa, bh, al, r, k, 51, =52,
bl 1: b2 1

'Galaxizok egyitcwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSszdge, ez a SOy gamma & mozgasvektorok viszonva, amely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.

'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett

'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc

33, aZ, at, bl, KK, Ka, hZ, 2, cl, ci, c3, aaa, ca,

For i = -100000 To 200000 Step 100
For j = -5000 To 5000 3cep 5.1
o = 100000: KE = 2: k = 1
If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa
If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)
sa = a/ at W Form1
ca = 1/ a4 ry

If z = 0 Then =z = 0.0000001
bbh = /e

bbb = bk * kb

If bblh = 1 Then bhh = 0.933533
b =2 *bb/ (1 - bbb

b4 = Sgr(ibs(l - bbh))

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4

ch =1/ b4

fq Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

™ Project1 - Form1 (Code)
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Immediate

'gzéamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = -E50 To 150 Ztep 0.1
For j = -10 To 10 Scep 0.01
c = 100: EK = 1.41 / 2: k = 1,41 ' k=cos t, KE= cos t+sin t, t= Pi-omega/2
' itc omega = Pi/2 azaz merdlegesek egymdsra a galaszisok kiillsd mozgdsvektorai
If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
asa = aa * aa
If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)
=a =a/ a4
ca = 1/ a4
PR S
z=c - i
If z = 0 Then = = 0.0000001
bb = 3/ (o - i)
bbb = bh * bh
If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
h =2 % bh/ (1 - bbh)
b4 = Sqriibs(l - bhkh)) w Formi
If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sh = b / b4
ch = 1/ b4
Jma ey
2l = KK % (sa * sbh + ca % sh) + kK % (3a % ¢ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = E,

ol
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'szamithatd &5 A= Sin g + cos g a téraktivitéds figovény., {(A4) hasonld mint a tibhi™
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = -E50 To 150 Ztep 0.1
For j = -10 To 10 Zcep 0.01
¢ = 100: EKE = 1: k¥ = 0 ' k=cos t, EE= cos t+3in t, t= Pi-omega/2
' ict omwega = Pi azaz ellencétes oiranviak a galascisok killsd mozgasvekoorai

If 1 =0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))

al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

Then z = 0.0000001
(e - 1)

* bb

1 Then bbb = 0.999999
b =2 *Dbb/ (1- bhkb

b4 = Sqr{ibs(l - bbb}

W Form1
If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sb = b/ b4
ch = 1/ b4

cl = KK % (3a * sbh +ca *sh) + kK% (sa # ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = E,

A |
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'kbrivwek érintdonrk szige, ez a Sedy gamwea & mosgasvektorok vissonya, smely mind T
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50 To 150 3tep 0.1

For j = -10 To 10 Step 0.01

o = 100: KK = 1: k = 0 ' k=cos t©, EE= cos t+2in ©, ©= Pi-omegas:

' itt owega = Pi azaz ellentétes oiranydiak a galaseisck killsd mozgdsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

A T
If z = 0 Then z = 0.0000001
bb = 3/ (¢ - i)

bbh = bb * bb

If bbb = 1 Then hbh = 0.939993
=2 *hbh/ (1-kkb

hd4 = Sgriibhs(l - hbhj)

W Formi

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrivitds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omega/Z),cos k= E,

ol
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File Edit Wew Project

Faormat

Immediate

™ Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + KeE*ocos g alak jelenik med. j
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt

For i = -50 To 150 Step 0.1
For j = -10 To 10 Step 0.01
c = 100: KK = -1: k = -1 ' k=cos t, KE= cos t+3in ©, t= Fi-omegsasz

itt omega = 0 azaz egyezd iranyiak a galasziscok killsd mozgasvektorai

noe

If = 0 Then i = 0.0000001

as j / 1 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizoct egyenesek hajldsa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

1/ =4
T T
2 =0Cc -1
If z = 0 Then z = 0,0000001
bb =31/ (e - 1)

bbb = bb * bb
If bbb = 1 Then bbb = 0.993339
b =2 *bb/ (1- bkb

b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

N Form1

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/Zz),cos k = K

cl = 450 * ¢l 'épitkezés-bomlas, céraktivitas

fq Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
Immediate

™ Project1 - Form1 (Code)

=

'Galaxisok egyiittwilkédése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-GEvirtualis kor kizéppont és G2 négyszighdl szamichatd a caldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.

‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth

'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt

For i = -50 To 150 3tep 0.1
For j = -10 To 10 Step 0.01
o = 100: KK = -1: k = -1 ' k=¢os t, KE= cos t+3in t, ©= Pi-omegs/z

' itt owega = 0 azaz egyezd irdnyldak a galaszisck killsd mozgdsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
= 3j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizott egyenesek hajlasa

aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

If z = 0 Then z = 0,0000001
=31/ (e -1

bbb = kb * kb

If bbb = 1 Then bbb = 0.999999
=2 *hbh/ (1- kkh W Formi
b4 = Sgriihsil - bhh)) &

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrivitds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omega/Z),cos k= K,

ol
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Command? - | |Click -

'Galaxisok egyittwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tédvolsag o, G2 elfordula
' Gl-Pix,y)-Givirtualis kor kbzéppont és G2 négyszogbdl szamichatd a taldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50 To 150 Step 0.1

For j = -10 To 10 Step 0.01

c = 100: KK = 1: k¥ = 0 ' k=cos t©, EKE= cos t+sin t©, ©= Pi-omega/sz

' itt owega = Pi azaz ellentétes irdnyiask a galaszisok kiilsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

If z =0 Then z = 0.0000001
=3/ (o - i)

bbb = bb * bb

If bbb = 1 Then bbb = 0.993339
b =2 *bb/ (1- bkb

b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

W Formi

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k =

A |

'f=._| Praject1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
Immediate

™ Project1 - Form1 (Code) (= (L[S
Command? ~| |Click -

'Galaxisok egyiittwilkédése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-GEvirtualis kor kizéppont és G2 négyszighdl szamichatd a caldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50 To 150 3tep 0.1

For j = -10 To 10 Step 0.01

c = 100: KK = 1.41: k = 1.41 / 2 ' k=cos t, KKE= cos t+sin t, t= Pi-omegs/2

' ittt omega = Pif2 mzaz merdleges irdnyuak a galaszisok killsd mozgédsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
= 3j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizott egyenesek hajlasa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

If z = 0 Then z = 0,0000001
=31/ (e -1

bbb = kb * kb

If bbb = 1 Then bbb = 0.999999
b =2 *hbh/ (1 - hbh)

b4 = Sgr(ibs(l - bhb))

m Form1

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrivitcds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omegali),cos k = K

ol
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™ Project1 - Form1 (Code)
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'Galaxisok egyittwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tédvolsag o, G2 elfordula
' Gl-Pix,y)-Givirtualis kor kbzéppont és G2 négyszogbdl szamichatd a taldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50000 To 150000 3Jtep 100

For j = -100000 To 100000 Stcep 100

c = 100: EK = 1.41: k = 1.41 / 2 ' k=cos t, KK= cos t+sin t, t= Pi-omegs/2

' ittt omega = Pif2 mzaz merdleges irdnyuak a galaszisok killsd mozgédsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

If z = 0 Then =z = 0.0000001
=3/ (o -1

bbb = bb * bb W Form1
If bblh = 1 Then bhh = 0.933533
b =2 *bh/ (1- bhb)

b4 = Sgr(ibs(l - bhh))

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k =

A |

'f=._| Praject1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
Immediate

™ Project1 - Form1 (Code) (= (L[S
Command? ~| |Click -

'Galaxisok egyiittwilkédése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-GEvirtualis kor kizéppont és G2 négyszighdl szamichatd a caldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.

‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth

'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt

For i = -50000 To 150000 S3tep 100
For j = -100000 To 100000 ZScep 100
o = 100: KK = -1: k = -1 ' k=¢os t, KE= cos t+3in t, ©= Pi-omegs/Z

' itt omega = 0 azaz egyezdirdnyliak a galaszisok killsd wozgdsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
= 3j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizott egyenesek hajlasa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

If z = 0 Then =z = 0.0000001
=3/ (e-1)

bbb = kb * bb m Form1
If bbb = 1 Then bbb = 0.999999
b =2 *bb/ (1 - bbb

b4 = Sgr(ibs(l - bhb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrtivitds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omegali),cos k=
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Command? - | |Click -

'Galaxisok egyittwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tédvolsag o, G2 elfordula
' Gl-Pix,y)-Givirtualis kor kbzéppont és G2 négyszogbdl szamichatd a taldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50000 To 150000 3Jtep 100

For j = -100000 To 100000 ZScep 100

c = 100: KK = 1: k = 0 ' k=cos t©, EE= cos t+sin t©, ©= Pi-omega/z

' itt owega = Pi azaz ellenkezd irdnyiak a galaszisok killsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

If z =0 Then z = 0.0000001
=3/ (o - i)

bbb = bb * bb

If bbb = 1 Then bbb = 0.993339
b =2 *bb/ (1- bkb

b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

N Form1

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/z),cos k = K,

A |

'f=._| Praject1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Immediate

™ Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

'kbrivwek érintdonrk szige, ez a Sedy gamwea & mosgasvektorok vissonya, smely mind T
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -500000 To 500000 Step 500

For j = -100000 To 100000 ZStcep 100

o = 100: KK = 1: k = 0 ' k==3in t©, KE= coz t+sin ©, ©= Pi-omega/:

' itt owega = Pi azaz ellenkezd irdnyiak a galaszisok killsd mozgasvektorai

1] @ !

m

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

A T

If z = 0 Then z = 0.0000001

bb = 3/ (¢ - i)

bbb = kb * kb

If bbb = 1 Then hbh = 0.999939 m Form1

=2 *hbh/ (1-kkb
hd4 = Sgriibhs(l - hbhj)

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

sbh = b / b4

ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrivitds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omega/Z),cos k= E,

51 = Inc(100 * 1)

ol
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'kirivwek érintdonrk szége, ez a SzZdyg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mindj
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.

'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh

'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt

For i = -500000 To 500000 3tep 500
For j = -100000 To 100000 ZStcep 100
c = 100: KK = -1: k=0 ' k=sin t, KK= cos t+sin ©, t= Pi-omega/lZ

' itt owega = Pi azaz ellenkezd irdnyiak a galaszisok killsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
£ / 1 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizott egyenesek hajldsa
ama = aa * aa
If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)
sa = a/ ad
ca = 1/ a4

2 =0Cc -1
If z = 0 Then z = 0.0000001
bh = 31/ (c - i)

bbb = bb * bb
If bbb = 1 Then bbb = 0.993339
b =2 *bb/ (1- bkb
b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

W, Form1
If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001 '
sh = b/ b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/Zz),cos k = K, s
31 = Int (100 * cl1)

T ..i Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
Immediate

™ Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

'kbrivwek érintdonrk szige, ez a Sedy gamwea & mosgasvektorok vissonya, smely mind T
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -500000 To 500000 Step 500

For j = -100000 To 100000 ZStcep 100

o = 100: KK = 1: k = 1 ' k==3in t©, KE= ¢oz t+2in ©, ©= Pi-omega/:

' itt owega = Pi azaz ellenkezd irdnyiak a galaszisok killsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

A T
If z = 0 Then z = 0.0000001
bb = 3/ (¢ - i)

bbh = bb * bb
If bbb = 1 Then hbh = 0.939993
=2 *hbh/ (1-kkb

hd4 = Sgriibhs(l - hbhj) . Form1

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrivitds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omega/Z),cos k= E,
=21 = Int(100 + 1)

ol
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File Edit Wew Project
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™ Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

PSet (bZ, bi), RGE(r, b, g) j

r=0:b=0:qg-=20
Mext j

hi =1

hi =5hi +1

Next i

End Sub

Privace Sub Command?_ Clicki)
Dim aa, bb, al, r, k, 51, =2, 33, a2, a4, bl, KK, Ka, b2, =z, cl, c2, c3, aaa, ca,
hili=1: b = 1
'Galaxisok egyiittwilkddése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-Givirtualis kor kbzéppont és G2 négyszogbdl szamichatd a taldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -100000 To 200000 Step S0

For j = -5000 To 5000 Step 4

© = 100000: KE = 2: k = 1 ' k=sin t, EKK= cos t+sin t©, t= Pi-omegalZ
itt omega = Pi azaz ellenkezd irdnyuiak a galaszisck killsd mozgdsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G™ bdl hi
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

. Form1

If = 0 Then =z = 0.0000001

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Immediate ly x|
ol
Command? ~| |Click - ?
]
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt j
For i = -100000 To 200000 Step 100
For j = -1500 To 1500 Step 1
o = 100000: KE = -1: k¥ = 0 ' k==2in t, KE= coz t+sin ©, ©= Pi-omegasl:

' itt owega = Pi azaz ellenkezd irényiak a galaszisok killsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

Then = = 0.0000001

o - 1)

* kb

1 Then bbb = 0.999993
=2 *hbh/ (1-kkb

hd4 = Sgriibhs(l - hbhj)

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrivitds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omega/Z),cos k= E,

51 = Inc(100 * 1)

sz = Int (10000 * 1) - 100 * =1
23 = Int (1000000 *# 1) - 10000 * 51 - 100 * 352
's4 = Int (100000000 * cl) - 1000000 * =1 — 100 * =3

r = Abs (100 + =1)

ol
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'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt

For i = -100000 To 200000 3tep 100
For j = -1500 To 1500 Step 1
¢ = 100000: KE = -1.2: kK = 0.2 ' k=sin t©, EE= cos c+sin t, ©= Pi-omega/z
' itt owega = Pi azaz ellenkezd irdnyiak a galaszisok killsd mozgasvektorai
If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa
aaa = aa * aa
If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)
sa = a/ ad
ca = 1/ a4

If z = 0 Then =z = 0.0000001
bb =3/ (c- 1)
bbb = kb * bh
If bbb = 1 Then bbb = 0.9939399
b =2 *bb/ (1 - bbb
b4 = Sgr(ibs(l - bbh))
W Form1
If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4
R
ol = EK * (sa * sb +tca *3bh) + k* (3a*ch+ca®* ch

'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k =

31 = Int(l00 * 1)

sz = Int (10000 * 1) - 100 * =1

33 = Int(l000000 * ¢l) - 10000 * =1 - 100 * =32

's4 = Int (100000000 * cl) - 1000000 * =1 — 100 * =3
r = Abs(100 + =1)

T ..i Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

™ Project1 - Form1

=

Command? - | |Click -

Immediate
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m

'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt

For i = -100000 To 200000 Step 100
For j = -1500 To 1500 Step 1
o = 100000: KE = -Z.5: k = 0.5 ' k=sin t, HE= cos t+3in t, ©= Pi-omegas:

' itt owega = Pi azaz ellenkezd irdnyiak a galaszisok killsd mozgasvektorai
If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa
If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)
sa = a/ ad
ca =1/ a4

Then z = 0.0000001

o - 1)

* bb

1 Then bbb = 0.999993
b =2 *bb/ (1- bkb

b4 = Sgrilbs(l - bbb

[¢]
If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001 W Formi
sh = b/ b4
ch =1/ b4
L
2l = EK % (sa * sb +ca *sh) + kK * (sa * ch + ca * ch)

'akrivitcds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omegali),cos k = K

=21 = Int(100 + 1)

g2 = Int (10000 * 1) - 100 * =51

33 = Int (1000000 * o1) - 10000 * s1 - 100 * =2

'z4 = Int (100000000 * 1) - 1000000 * =1 - 100 * =3
r = Abs (100 + =1)

ol
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If g » 255 Then g = 255 j

PSet (bZ, bi), RGE(r, b, g)

bl =hl+ 1
r=0:b=0:qg-=20
Mext j

hi =1

hi =5hi +1

Next i

End Sub

Privace Sub Commands Clicki
Dim aa, bb, al, r, k, 51, =2, 33, a2, a4, bl, KK, Ka, b2, =z, cl, c2, c3, aaa, ca,
hili=1: b = 1
'Galaxisok egyiittwilkddése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-Givirtualis kor kbzéppont és GZ negvs 51 zzamicha 2 Ko
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a SzZdg goaimna & mo m Form1
'szamithacd &z A= =2in g + cos g a téraktivitas £
' de A= E*sin gtcos g, vagy Le= sin g + HeE*cos g
'hz bsszefilggés konkrét galaxis cavolsag és elfo
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50000 To 150000 3Jtep 100
For j = -15000 To 15000 3tep 10
o = 1000: KE = 1: k= 1 ' k=sin t, EE= cos c+3§
' itt owega = Pi azaz ellenkezd irdnyiak a galf
d = 100000 ' & galaxis egyiccmikddések téavolsdga
If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl
aaa = aa * aa
If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)
sa = a/ ad
ca = 1/ a4

A |
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'kirivwek érintdonrk szége, ez a SzZdyg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mindj
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -1000000 To 1000000 Scep 500
For j = -500000 To 500000 ZStcep 500
© = 1000: KK = 1: kK = 0 ' k=sin t, EKK= cos t+sin t, t©= Pi-omegsa/2
' itt owega = Pi azaz ellenkezd irényiak a galaszisok killsd mozgasvektorai
d = 100000 ' & galaxis egyiccmwikddések téavolsdga
If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa
aaa = aa * aa
If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)
sa = a/ ad
ca = 1/ a4

2 =0Cc -1
If z = 0 Then z = 0.0000001
bh = 31/ (c - i)

bbb = bb * bb
If bbb = 1 Then bbb = 0.993339
b =2 *bb/ (1- bkb

b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001 W Form1
sh = b / b4
ch =1/ ha

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k =
'G2

dd =i +d

A |
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'kbrivwek érintdonrk szige, ez a Sedy gamwea & mosgasvektorok vissonya, smely mind T
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -100000 To 200000 Step 100
For j = -100000 To 100000 ZStcep 100
o = 1000: KK = 1: k = 0 ' k=sin t, KE= cos t+2in t, t©= Pi-omegas:
' itt owega = Pi azaz ellenkezd irényiak a galaszisok killsd mozgasvektorai
d = 100000 ' a galaxis egyiccmiikddések téavolsdga
If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa
If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)
sa = a/ ad
ca =1/ a4

A T
If z = 0 Then z = 0.0000001
bb = 3/ (¢ - i)

bbh = bb * bb

If bbb = 1 Then hbh = 0.939993
=2 *hbh/ (1-kkb

hd4 = Sgriibhs(l - hbhj)

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)

'akrtivitds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omegali),cos k=
'G2

ol @ ]
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r=20:b=20:g=10
MNext j

hi=1

hz = b2 + 1

Next i

End Zub

Private 3Zub Command? Cliecki)

Dim a&, bh, al, r, k, 51, =s&, =3, a2, a4, bl, KE, Ka, bZ, £, cl, ci, c3, =@aa, ca,
bl =1: b2 = 1

'Galaxizok egyitcwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd

'korivwek érintdonrk szdge, ez a SzZdg ganwa a mogZdgdsvektorok viszonva, amelwy mind
'szémithatd &3 i= sin g + cos g a téraktivités w, Form1
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= Sin g + Eefoos
'Az Goszefiggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfd
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = 50000 To 250000 Scep 40
For j = -150000 To 15000 Step 40 i
o = 100000: KE = -2.5: k = 0.5 ' k=sin £, EE=
' ict owega = Pi azaE ellenkezd iranviak a ga

If 1 =0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bd
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))

al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

If z =0 Then £ = 0.0000001
=3/ =z
hh * hh
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aa = j / dd 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizott egyenesek hajldsa j
asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ca = 1/ a4

z = (o - 1) +d

If z = 0 Then = = 0.0000001
b= 3/ (e - i+ d)

bbb = bh * bh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
h =2 *hh / (1 - bhh)

b4 = Sqriibs(l - bhkh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

sbh = b / b4

ch = 1/ b4

¢Z = KK *# (sa * sh + ca # sh) + kK * (3a * ch + ca * cbh)

©l = ol + o2

cl =l /&8

el = 450 * gl 'épitkezés-bomlds, téraktivitas

‘el = 10000 % (1 / (3 * 3)) / el ' elmozdulds szi
If ¢l > 0 Then r = ibsiInt(cl)) / 2 'szinek hozzay
If ¢l <« 0 Then b = Lhs(Incicl)) / 2

W Formi

If b > 255 Then b = 255: 'r = Ahs(Inticl / 255))
Ifh <« 0 Thenh =0

If r » 255 Then r = ZE5: 'g = ibs(Inticl / 255))
If g > 255 Then g = 255

PSer (bZ, bl), RGB(r, b, gl
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r=20:b=20:g=10
MNext j
hi=1
hz = b2 + 1
Next i
End Zub

Private 3Zub Command? Cliecki)
Dim a&, bh, al, r, k, 51, =s&, =3, a2, a4, bl, KE, Ka, bZ, £, cl, ci, c3, =@aa, ca,
bl =1: b2 = 1
'Galaxizok egyitcwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSszdge, ez a SOy gamma & mozgasvektorok viszonva, amely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = 150000 To 210000 Step 20
For j = -110000 To -50000 3cep 20
o = 100000: KE = -2.5: k = 0.5 ' k=sin t,
' itt owega = Pi azaz ellenkezd iranyuak W Form1

If 1 =0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

If z =0 Then £ = 0.0000001
=3/ =z
hh * hh

T ..i Project1 - Microsoft Visual Basic [run]
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ha = b2 + 1 :zj

Wext i
End Zub

Private 3Zub Command? Cliecki)
Dim &as, bb, al, r, k, =1, =2, =3, a2z, a4, bl, KK, Ka, b2, =z, ©l1, c2, c3, =aa, ca,
bl =1: b2 = 1
'Galaxvisok egyiitctwiikddése. koord.kezddpont G1 nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSzdge, ez a SEfg gamma & mozgaAsvektorok viszonya, awmely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = 175000 To 185000 ZStep 3

For j = -85000 To -75000 Step 3

o = 100000: KE = -2.5: k = 0.5 ' k=3in t, KE= cos t+sin t, t= Pi-omega/2

' ict owega = Pi azaz ellenkezd iranyiak a galaszisck killsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa

asa = aa * aa
If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa))) m Form1

al = Sgr(l + a * &)
=a =a/ a4
ca = 1/ a4

If z = 0 Then z = 0.0000001

If bbb = 1 Then bbb = 0.999993
b=z *bh/ (1- bbb
b4 = Sgriibs(l - bbb

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
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Privace Sub Command?_ Clicki)
Dim aa, bb, al, r, k, 51, =2, 33, a2, a4, bl, KK, Ka, b2, =z, cl, c2, c3, aaa, ca,
hili=1: b = 1
'Galaxisok egyiittwilkddése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-Givirtualis kor kbzéppont és G2 négyszogbdl szamichatd a taldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = 175000 To 185000 3Jtep 3

For j = -85000 To -75000 Step 3

¢ = 100000: KE = -2.5: kK = 0.5 ' k=sin t©, KE= cos t+sin t, ©= Pi-omega/z

' itt owega = Pi azaz ellenkezd irdnyiak a galaszisok killsd mozgasvektorai

If 1 = 0 Then i = 0.0000001

as j / 1 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizoct egyenesek hajldsa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa))) m Form1

at = 3Igqril + a * a)
sa = a/ ad
ca = 1/ a4

If z =0 Then z = 0.0000001
bbh =3/ =

bbb = bb * bb

If bbb = 1 Then bbb = 0.993339

b =2 *bb/ (1- bkb

b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

If al = 1 Then sa& = 0: aa = 0.0000001
sh =k / b4

ch =1/ b4

'f=._| Praject1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Immediate ly x|
™ Project1 - Form1 (Code) (= = RN I
Commandé > | |Click j' E|=‘|

PZet (b2, bi), RGE(r, b, ol j

r=0:b=0:qg-=20
Next j

hi =1

he = he + 1

Next i

End Sub

Private Sub Commandé Clicki)
Dim aa, bb, al, r, s1, s2, =53, a2, bl, b2, cl, c2, o3, ca, sa, sd, od, o, 59, o
hl = 1: bz = 1
'Galaxisok egyiittwilkddése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-GEvirtualis kor kizéppont és G2 négyszighdl szamichatd a caldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -100 To 300 Scep 0.5

For j = -300 To 300 Step 0.5

o = 200: k = 3

=3 i =0 Then j = 100000000
If i = 0 Then i = 0.0000001

=3 / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl &5 G" bdl hug
bh j / (e - i) ' tangens béta

. Formi

al = aa ¥ aa
1 =1 Then =a = 0: aa = 0.999999
aa / (Sgriilbsil - aa * aa)))
ca = 1/ (Sgriibsil + aa * aa))]]

az = hbh * bh

If a2 = 1 Then bbh = 0.999399

sh = bb / (Sgri{ibsi{l - bh * bh)j)
1/ (SqriSgril + kk * kb))

-
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' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + KeE*ocos g alak jelenik med.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50 To 500 Step 0.1
For j = -300 To 100 Step 0.1
o = 200: KK = 1: k = 1 ' k=sin t, EE= cos t+sin t©, ©= Pi-omega/z
itt omega = Pi azaz ellenkezd irdnyuiak a galaszisck killsd mozgdsvektorai

noe

If = 0 Then i = 0.0000001
as j / 1 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hizoct egyenesek hajldsa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

1/ a4
U SE——
z=c-1i
If 2 = 0 Then = = 0.0000001 m Formi
b =3/ =z
bbb = bk * kb

If bbb = 1 Then bbb = 0.9939399
h =2 *hbh/ (1 - khh)
b4 = Sgr(ibs(l - bbh))

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k =

cl =l /2
el = 450 * gl 'épitkezés-bomlds, téraktivitas
‘el = 10000 *# (1 / (3 * 3)) / cl ' elmozdulas szinuszaite|

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Command? . =l ]cuck

' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + KeE*ocos g alak jelenik med.
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50 To 500 3tep 0.1
For j = -300 To 100 Step 0.1
o = Z00: KK = 1: k = 1 ' k==2in t©, EE= coz t+sin ©, ©= Pi-omega/:
itt omega = Pi azaz ellenkezd irdnyuiak a galaszisck killsd mozgdsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa

aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

W Formi
If z = 0 Then = = 0,0000001

/o=

bbb = bk * kb

If bbbk = 1 Then bbb = 0.9359393
b =2 *bh/ (1- bhb)

b4 = Sgrilbs(l - bbb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'akrivitcds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omegali),cos k = K

‘el =ecl /2

el = 450 * gl 'épitkezés-bomlds, téraktivitas
‘el o= 10000 % i1/ (3 % 3)) / el ' elmozdulAs szinuszaite

ol

1

=k

16
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Privace Sub Command?_ Clicki)
Dim aa, bb, al, r, k, 51, =2, 33, a2, a4, bl, KK, Ka, b2, =z, cl, c2, c3, aaa, ca,
hili=1: b = 1
'Galaxisok egyiittwilkddése. koord.kezddpont Gl nél, G1-G2 tdvolsag o, G2 elforduld
' Gl-Pix,y)-Givirtualis kor kbzéppont és G2 négyszogbdl szamichatd a taldalkozo
'kirivwek érintdonrk szdge, ez a sSzdg gamwa a mozgasvektorok viszonya, amely mind
'szamithacd és A= sin g + cos g a téraktivitdas figgvény. {A4} hasonld mint a tobbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
'hz Gsszefilggés konkrét galaxis cawvolsag &z elfordulds esetén OSSZEeCeCLECh
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = 178000 To 184000 3Step 1

For j = -82000 To -79000 Step 1

¢ = 100000: KE = -2.5: kK = 0.5 ' k=sin t©, KE= cos t+sin t, ©= Pi-omega/z

' itt owega = Pi azaz ellenkezd irdnyiak a galaszisok killsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl huzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4 m| Form1

If z =0 Then z = 0.0000001
bbh =3/ =

bbb = bb * bb

If bbb = 1 Then bbb = 0.993339

b =2 *bb/ (1- bkb

b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

If al = 1 Then sa& = 0: aa = 0.0000001
sh =k / b4

ch =1/ b4

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Immediate

B

r =0: b=0:g=20
MNext j

hl =1

hz = b2 + 1

Wext i

End Zub

Private 3Zub Command? Cliecki)
Dim &as, bb, al, r, k, =1, =2, =3, a2z, a4, bl, KK, Ka, b2, =z, ©l1, c2, c3, =aa, ca,
bl =1: b2 = 1
'Galaxvisok egyiitctwiikddése. koord.kezddpont G1 nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSzdge, ez a SEfg gamma & mozgaAsvektorok viszonya, awmely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriisicect sikwetszetre készillc
For i = 40000 To 110000 Scep 20
For 3 = -60000 To 10000 Step 20 & Form1
o = 100000: KE = 2: k = 1 ' k=sin t, EE
' ict owega = Pi azaz ellenkezd iranyiak

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és
asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))

al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ca = 1/ a4

z = o - i
If z = 0 Then = = 0.0000001
b =3/ =

bbh * bh
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Private 3Jub Command? Cliecki)
Dim aa, bh, al, r, k, 51, =52,
bl =1: b2 = 1
'Galaxizok egyitcwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elfordula
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSszdge, ez a SOy gamma & mozgasvektorok viszonva, amely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i 40000 To 110000 Stcep 20
For j = -60000 To 10000 3tep 20
=) i00000: EKE = 2: k 1 ' k=sin t, KE= cos t+3in t, t= Pi-omega/2
' ict omwega = Pi azaz ellenkezd iranviak i i _iriil =i
W Form1

33, aZ, at, bl, KK, Ka, hZ, 2, cl, ci, c3, aaa, ca,

0 Then i
/ 1 'tangens alfa!
aa * aa

1 Then aza 0.999999
(3grilhs(l - aaa)))

0. 0000001

If 1 =
= P ponthoz Gl é&s G

as 3
]
If aaa
a=2 " aa /

al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

g e

g = -

If z =0 Then £ = 0.0000001
b =3/ =

bbb = hh * hbh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
=2 % bbb/ (1-hbl

b4 = Sqriibs(l - bhkh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sb = b/ b4

ch 1/ be

s

Immediate
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Command3 ~| |Click i E|=‘|

Mext i j
End Sub

Privace Sub Commandi_Clicki)
Dim am, bb, al, r, =51, 52, =53, a2, bl, b2, cl, c2, o3, ¢4, c0, o, 5y, cyg As Varia
hili=1: b =1
'Centrdlis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik wvektor ellentétes irdnyud,
'egyszerisitve rendezve L' azonos a mésodik derivalttal A'=skisSin g + cos o)
' ok ilyen peremi rendszer egyiittes térkérnyezete alakitja ki a centrdlis aszimme
' @ hontd kKézpontot, hiszgen a kilsd befeléiranvuld divergencisgja a kiozéppontha mu
' = 50000 ' a rendszerek tavolsaga (W} sshesség léptékében!
' koordingta kezddpont cfZ nél, rendszerek Xy tengelyen
For i = -1000 To 1000 Step 1

For j = -1000 To 1000 3Jcep 1
aa = Int (1000 * Rnd({i * i)}
If aa » 0 And aa < 256 Then r = aa
If aa » 255 And aa < 511 Then b = aa
If aa » 511 And a&a < 767 Then g = aa
If aa > 767 And am < 1000 Then ¥ = 0: b = 0: g =0
P3et (b2, bl), BGE(r, h, o

m Form1

r=20:b=20:g=10
MNext j
hi=1
hz = b2 + 1
Next i
End Zub

Private Zub Commandd Clicki)

Dim a&, bh, al, r, =51, =&, 33, ai, bl, hi, cl, ci, ci,

bl =1: b2 = 1

'Centralis aszimmetris esetén g'=180-g,egyik vekoor ell
'egyszeriisitve rendezve L' azonos a mésodik derivélttal
' ok ilven peremi rendszer egyvittes cérkirnvezete alaki
' a hontd kéezpontot, hiszen a kilad befeléirdanyuld dive
'c = 50000 ' a rendszerek tavolsaga {W: sehesség lépték

A |

f:,d Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Immediate

™ Project1 - Form1 (Code)

Command3 - | |Click -
Mext i j
End Sub

Privace Sub Commandi_Clicki)
Dim am, bb, al, r, =51, 52, =53, a2, bl, b2, cl, c2, o3, ¢4, c0, o, 5y, cyg As Varia
hl = 1: bz = 1
'Centrdlis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik wvektor ellentétes irdnyud,
'egyazeriisitve rendezve L' aronos a mésodik derivdlccal L'=skisin g + cos g)
' ok ilyen peremi rendszer egyiittes térkérnyezete alakitja ki a centrdlis aszimme
' a hontd kiéizpontot, hiszen a kilsd bhefeléiranyulsd divergencisja a kizéppontha mu
' = 50000 ' a rendszerek tavolsaga (W} sshesség léptékében!
' koordindta kezddpont cfZ nél, rendszerek Xy tengelyen
For i = -1000 To 1000 Step 1

For j = -1000 To 1000 Scep 1
as = Int (500 * Bndii * j))
If aa » 0 Lnd aa < 256 Then r = aa
If aa » 255 And aa < 511 Then = aa
If aa » 511 And as < 767 Then = aa
If aa > 767 Then £ = 0: b = 0: g =0
PSet (b2, bl), RGE(r, b, o)

W Formi

oy

r =0: b=0:g=20
MNext j

hl =1

hz = b2 + 1

Wext i

End Zub

Private Zub Commandd Clicki)

Dim aa, bb, al, r, =1, =82, =3, az, bl, bz, cl, cZ, ©
bl =1: b2 = 1

'Centralis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik vektor
'egyszeriisitve rendezve L' azonos a masodik derivélt
' ok ilyen peremi rendszer egyiittes térkirnyezece al
' a hontd kéezpontot, hiszen a kilad befeléiranyuld df
'co= 50000 ' & rendszerek tavolsaga {0} sehesség lép

—
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Immediate

M Project1 - Form1 [Code) 8]
Command3 - | |Click -
Next i j

End Sub
Privace Sub Commandi_Clicki)
Dim am, bb, al, r, =51, 52, =53, a2, bl, b2, cl, c2, o3, ¢4, c0, o, 5y, cyg As Varia
hili=1: b =1
'Centrdlis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik wvektor ellentétes irdnyud,
'egyszerisitve rendezve L' azonos a mésodik derivalttal A'=skisSin g + cos o)
' ok ilyen peremi rendszer egyiittes térkérnyezete alakitja ki a centrdlis aszimme
' @ hontd kKézpontot, hiszgen a kilsd befeléiranvuld divergencisgja a kiozéppontha mu
' = 50000 ' a rendszerek tavolsaga (W} sshesség léptékében!
' koordingta kezddpont cfZ nél, rendszerek Xy tengelyen
For i = -1000 To 1000 Step 1

For j = -1000 To 1000 3Jcep 1
as = Int (400 * Bndii * j))
If aa » 0 And aa < 2536 Then r = aa
If aa » 255 And aa < 511 Then = aa
If @a > 511 And am < 767 Then g = aa W} Form1
If aa > 767 Then £ = 0: b = 0: g =0
P3et (b2, bl), BGE(r, h, o

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

(o y

r=20:b=20:g=10
MNext j

hi=1

hz = b2 + 1

Next i

End Zub

Private Zub Commandd Clicki)

Dim a&, bh, al, r, =1, 82, 33, ai, bl, hi, cl, ci, c3, c4,
bl =1: b2 = 1

'Centralis aszimmetris esetén g'=180-g,egyik vektor ellent
'egyszeriisitve rendezve L' azonos a mésodik derivélttal A'
' ok ilven peremi rendszer egyittes térkirnvezete alakitjal
' @ hontd kézpontot, hiszen a kilsd befeléirdnyuld diverge

'c = 50000 ' a rendszerek tavolsaga {W} sebesség léptékébe

F:,d -Prnjecﬂ - Microsoft Visual Basic [run]

Immediate

M Project1 - Form1 (Code) (= = ek |
Command3 ~| |Click -
End Zub j

Private Zub Commandi Clicki)
Dim aas, bb, al, r, =1, 82, =3, aZz, bl, bz, cl, ez, ©3, c4, c0, ¢, 3y, cg As Varia
bl =1: b2 = 1
'Centralis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik vektor ellencétes irdnyi,
'egyszeriisitve rendezve L' azonos a mésodik derivélttal A'=k(sin g + cos g)
' ok ilyen peremi rendszer egyitces térkirnyezete alakitja ki a centralis aszimme
' a hontd kéezpontot, hiszen a kilad befeléirdanyuld divergencidja a kizéppontba mu
'c = 50000 ' a rendszerek tavolsaga {W} sebesség léptékében!
! koordindta kezddpont o/2 nél, rendszerek xy tengelyen
For i = -1000 To 1000 Step 1

For j = -1000 To 1000 Step 1
aa = Int{1000 * Rnd(3.14))
If aa » 0 And aa < 256 Then r = aa
If aa » 255 And a& < 511 Then h = aa - 255
If aa > 510 And am < 766 Then g = aa — 510
If asa > 765 Then g = 0: ¥ = 0: b =0
PS3et (b2, bi), RGE(r, b, a)

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

. Formi

r=0:b=0:qg-=20
Next j

hi =1

he = he + 1

Next i

End Sub

Privace Sub Command4d Clicki)

Dim aa, bb, al, r, s1, 52, =53, a2, bl, bi, cl, o2, o3
hl = 1: bz = 1

'Centrdlis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik wvektor el
'egyazeriisitve rendezve L' azonos a masodik derivalcod
' ok ilyen peremi rendszer egyittes térkirnyezete alald
' a hontd kizpontot, hiszen a kilsd befeléiranyuld di
'e = 50000 ' a rendseerek tavolsdga {W} scbesség lépt§
! koordindra kezddpontc cfZ nél, rendszerek xy tengelyd

—
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Immediate

L | Project1 - Form1 (Code) WA
Command3 ~| |Click -
End Zub :Ej

Private Zub Commandi Clicki)
Dim am, bb, al, r, s1, sZ, 33, aZ, bl, bZ, eol, c2, o3, c4, cO, o, 59, cg As Varia
bl =1: b2 = 1: al = 1

'Centralis aszimmetris esetén g'=180-g,egvik vektor ellencétes irdnvi,
'egyszeriisitve rendezve L' azonos a mésodik derivélttal A'=k(sin g + cos o),

' ok ilven peremi rendszer egyvittes cérkirnvezete alakitia ki a centralis aszimme
' a hontd kéezpontot, hiszen a kilad befeléirdanyuld divergencidja a kizéppontba mu
'c = 50000 ' a rendszerek tavolsaga {W} sebesség léptékében!

! koordindta kezddpont o/2 nél, rendszerek xy tengelyen

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

o

For i = -1000 To 1000 Step 1
For j = -1000 To 1000 Step 1
am = Int(l000 * Rnd(al))
If aa > 765 Then @a = aa - 765 N Form1

If aa » 0 And aa < 256 Then r = aa
If aa » 255 And aa < 511 Then b = aa — 255
If aa » 510 And a&s < 766 Then g = aa - 510

P3et (bZ, bl), RGE(r, b, d)

al = Sin(aa)

bl =kl + 1
g=0:r=20:h=010
MNext j

hi=1

hz = b2 + 1

Next i

End Zub

Private Zub Commandd Clicki)

Dim a&, bh, al, r, =51, =&, 33, ai, bl, hi, cl, ci,
bl =1: b2 = 1

'Centralis aszimmetria esetén g'=180-g,egvik vektor
'egyszeriisitve rendezve L' azonos a masodik derivéldy
' ok ilven peremi rendszer egyittes térkirnvezete a
' a hontd kiezpontot, hiszen a kilad befeléiranyuld
'c = 50000 ' a rendszerek tavolsaga {W} sehesség 1léy

A |

[’z Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Immediate

L | Project1 - Form1 (Code) L=l
Command1 ~| |Click -

Privace Sub Commandi_Clicki)
Dim am, bb, al, r, =51, 52, =53, a2, bl, b2, cl, c2, o3, ¢4, c0, o, 5y, cyg As Varia
hl = 1: bz = 1: al = 1
'Centrdlis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik wvektor ellentétes irdnyud,
'egyazeriisitve rendezve L' aronos a mésodik derivdlccal L'=skisin g + cos g)
' ok ilyen peremi rendszer egyiittes térkérnyezete alakitja ki a centrdlis aszimme
' a hontd kiéizpontot, hiszen a kilsd bhefeléiranyulsd divergencisja a kizéppontha mu
' = 50000 ' a rendszerek tavolsaga (W} sshesség léptékében!
' koordindta kezddpont cfZ nél, rendszerek Xy tengelyen
For i = -1000 To 1000 Step 1

For j = -1000 To 1000 Scep 1
aa = Int (1000 * Rnd(al))
If aa » 765 Then @a = aa - 765
If aa » 0 And aa < 256 Then r = aa
If aa » 255 And a& < 511 Then h = aa - 255
If aa > 510 And am < 766 Then g = aa — 510

PZet (b2, bl), RGB(r, b, gl W Form1

al = Tan(za)

bl = bl + 1

g =0 r=0:hk =20
Next j

hi =1

he = he + 1

Next i

End Sub

Privace Sub Command4d Clicki)
Dim aa, bb, al, r, s1, 52, =53, a2, bl, bi, cl, o2, o3, o
hl = 1: bz = 1

'Centrdlis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik wvektor elle
'egyszeriisitve rendezve L' aronos a mésodik derivélccal i
' ok ilyen peremi rendszer egyiittes térkérnyezete alakit]
' a hontd kiizpontot, hiszen a kilsd befeléiranyuld diverd
'c = 50000 ' a rendseerek tavolsdga {WU} scbesség léptékéd
' koordindta kezddpont cfZ nél, rendszerek Xy tengelyen

—
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Immediate

m

Privace Sub Commandi_Clicki)
Dim am, bb, al, r, =51, 52, =53, a2, bl, b2, cl, c2, o3, ¢4, c0, o, 5y, cyg As Varia
hili=1: b = 1: al =1
'Centrdlis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik wvektor ellentétes irdnyud,
'egyszerisitve rendezve L' azonos a mésodik derivalttal A'=skisSin g + cos o)
' ok ilyen peremi rendszer egyiittes térkérnyezete alakitja ki a centrdlis aszimme
' @ hontd kKézpontot, hiszgen a kilsd befeléiranvuld divergencisgja a kiozéppontha mu
' = 50000 ' a rendszerek tavolsaga (W} sshesség léptékében!
' koordingta kezddpont cfZ nél, rendszerek Xy tengelyen
For i = -1000 To 1000 Step 1

For j = -1000 To 1000 3Jcep 1
aa = Int (1000 * Rnd(al))
If aa » 765 Then @a = aa - 765
If aa » 0 And aa < 256 Then r = aa
If aa » Z55 And as < 511 Then h = aa - Z55
If aa > 510 And am < 766 Then g = aa — 510

Form1
PEet (b2, bi), RGE(r, b, o) L

al = Cos(aa)

bl =hl+ 1

g =0 r=0:hk =20
Next ]

hi =1

hi =5hi +1

Next i

End Sub

Privace Sub Commandd Clicki)

Dim aa, bb, al, r, =1, 52, =53, a2, bl, hiZ, cil,
hili=1: b =1

'Centrdlis aszimmetria esetén g'=180-g,egyvik vq
'egyszerlisitve rendezve L' azonos a masodik der
' ok ilyen peremi rendszer egyilttes térkdrnyezd
' & hontd kKiézpontot, hiszen a kilsd befeléiran
'e = 50000 ' a rendszerek tavolsdga {W} sebessg
' koordindta kezddpontc cofZ nél, rendszerek xy o

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

M Project1 - Farm1 Code)

Command3 - | |Click -

=

Immediate ﬁ

hz = b2 + 1
Wext i
End Zub

B

Private Zub Commandi Clicki)
Dim aas, bb, al, r, =1, 82, =3, aZz, bl, bz, cl, ez, ©3, c4, c0, ¢, 3y, cg As Varia
bl =1: b2 = 1: al = 1
'Centralis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik vektor ellencétes irdnyi,
'egyszeriisitve rendezve L' azonos a mésodik derivélttal A'=k(sin g + cos g)
' ok ilyen peremi rendszer egyitces térkirnyezete alakitja ki a centralis aszimme
' a hontd kéezpontot, hiszen a kilad befeléirdanyuld divergencidja a kizéppontba mu
'c = 50000 ' a rendszerek tavolsaga {W} sebesség léptékében!
! koordindta kezddpont o/2 nél, rendszerek xy tengelyen
For i = 9400 To 10500 Step 0.2

For j = -10100 To -9400 Step 0.2
aa = Int{l000 * Rnd(al))
If aa » 765 Then aa = aa - 765
If aa » 0 Lnd aa < 256 Then r = a&
If aa » 255 And aa < 511 Then b = aa — 255
If aa > 510 And as < 766 Then g = aa - 510

W, Form1

PSer (bZ, bl), RGB(r, b, gl

g =0: r =0:h =20
MNext j
hl =1
hz = b2 + 1
Wext i
End Zub

Private Zub Commandd Clicki)

Dim aa, bb, al, r, =1, 382, =3, aZ, bl, bz, ci,
bl =1: b2 = 1

'Centralis aszimmetria esetén g'=180-g,egvik v
'egyszeriisitve rendeesve L' azonos a maésodik dey
' ok ilyen peremi rendszer egyiittes térkirnyezd

ol
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mésodik derivalttal A'=kisin g + cos g,
cérkirnyvezete alakitia ki a centréalis aszinmme
' a hontd kéezpontot, hiszen a kilad befeléirdanyuld divergencidja a kizéppontba mu
L 50000 ' & rendszerek tavolsaga {Wr sebesséyg léprékében!

! koordindta kezddpont o/2 nél, rendszerek xy tengelyen

'egyszeriisitve rendezve L' azonos a
' ok ilyen peremi rendszer egyitces

s

For i = 1000 To 1100 Step 0,025
For j = -1000 To -200 Step 0.032

=l = End(al)

21 = Int{100 * cl)

z2 = Int(10000 * cl1) - 100 + =1

23 = Int (1000000 * ©1) - 10000 * 51 - 100 * =2

's4 = Int (100000000 * cl) - 1000000 * s1 - 100 2

r = Ebs(100 + =51 || Formi

b = Abs(100 + s52) >

o = bbs (100 + 53)

If r » 255 Then £ = 255

If b » 255 Then b = 255

If g » 255 Then g = 255

PZet (b2, bl), RGB(r, b, gl

al =i % 3

bl = bl + 1

g =0 r=0:hk =20

Hext 3

Bl =1

bz = b2 + 1

MNext i

End Sub

Privace Sub Commandd Clicki)
Dim aa, bb, al, r, s1, =52, =53,
hili=1: b =1

'Centrdlis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik wve
'egyszerisitve rendezve L' azonos a masodik der
' ok ilyen peremi rendszer egyilttes térkérnyezet
' @ hontd kKézpontot, hiszgen a kilsd befeléirany
50000 ' & rendszerek tavolsaga (W} schesséc
' koordindra kezddpont cfZ nél, rendszerek xv td

A |
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cl = BOO * ol / 12 'épitkezés-homlas, téraktivitas j
‘el = 10000 *# (1 / (3 * 31) / cl ' elmozdulas szinusza(tengely felé osztva az abs
If ¢l > 0 Then r = ibsiInt(cl)) / 2 'sSzinek hozzdrendelése

If ¢l <« 0 Then b = Lhs(Incicl)) / 2

If b > 255 Then b = 255: 'r = Ahs(Inticl / 255))
If r > 255 Then r = 2Z55: 'g = ibs(Inticl / 255))
If g » 255 Then g = 255

PSet (b2, bl), RGE(r, b, o)

bl =kl + 1

r =0: b=0:g=20

MNext j

hl =1

hz = b2 + 1

Wext i

End Zub

Private Zub Commandi Clicki)
Dim aa, bb, al, r, =1, 382, =3, aZz, bl, bz, cl, e, ©3, c4, c0, ¢, 3y, cg As Varia
bl =1: b2 = 1: al = 1 J
'Centralis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik vektor ellencétes irdnyi,
'egyszeriisitve rendezve L' azonos a mésodik derivélttal A'=k(sin g + cos o),

' ok ilyen peremi rendszer egyitces térkirnyezete alakitja ki a centralis aszimme
' a hontd kéezpontot, hiszen a kilad befeléirdanyuld divergenciaja a kizéppontba mu
i 50000 ' & rendszerek tavolsaga (W sehesség |
! koordindta kezddpont o/Z nél, rendszerek xy teng
For i = 9780 To 9830 Step 0.021 &

For j = -60 To -10 Ztep 0.021
¢l = Rndial)
51 = Int (100 * ci)
82 = Int (10000 *# 1) - 100 * =51
33 = Int (1000000 * 1) - 10000 * =1 - 100 * 32 b
's4 = Int (100000000 # cl1) - 1000000 % =1 - 100 % sSje
r = Ahs (100 + s1)
b = Lhs (100 + =2)
o = bbs (100 + 53)

If r » 255 Then r = Z55
If b » 255 Then b = 255
If g > 255 Then g = 255

ol

Immediate

Immediate

ol @ ]
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E‘..‘I
PS3et (b2, bi), RGE(r, b, a) j

bl =hl+1

r =0: b 0: g=10
Next ]

hi =1

hi =5hi +1

Next i

End Sub

Privace Sub Commandi_Clicki)

Dim am, bb, al, r, =51, 52, =53, a2, bl, b2, cl, c2, o3, ¢4, c0, o, 5y, cyg As Varia
hili=1: b = 1: al =1

'Centrdlis aszimmetria esetén g'=180-g,egyik wvektor ellentétes irdnyud,
'egyszerisitve rendezve L' azonos a mésodik derivalttal A'=skisSin g + cos o)

' ok ilyen peremi rendszer egyiittes térkérnyezete alakitja ki a centrdlis aszimme
' @ hontd kKézpontot, hiszgen a kilsd befeléiranvuld divergencisgja a kiozéppontha mu
' = 50000 ' a rendszerek tavolsaga (W} sshesség léptékében!

' koordingta kezddpont cfZ nél, rendszerek Xy tengelyen

For i = 5400 To 10200 Step 2 J
For j = -10200 To -3400 3tep 2

2l = Bnd(al)

51 = Int{100 * cl) m Form1

g2 = Int (10000 * 1) - 100 * =51

33 = Int (1000000 * ol) - 10000 * s1 - 100 * 352

34 = Int (100000000 * 1) - 1000000 * =1 - 100 * 33

If 1 » 0 Then r = ibs(100 + s1)

If 51 < 0 Then b = ibs(100 + s1)

If 32 » 0 Then r = ibs(100 + s5&)

If 32 < 0 Then b = ibs(100 + =s2)

If 33 » 0 Then r = ibs(100 + 53]

If 33 < 0 Then b = ibs(100 + =53)

If 51 = 0 Then g = ibs(100 + s1)

If 52 = 0 Then g = Abs(100 + =52)

If 33 = 0 Then g = ibs(100 + 53]

If r » 255 Then r = 255
If b » 255 Then b = E55
If g » 255 Then g = 255
If c0 > 0.01 Then r = 0: b = 0: g=10

A |
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a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

=

If z = 0 Then =z = 0.0000001
=31/ z

bbb = bk * kb

If bblh = 1 Then bhh = 0.933533
b =2 *bh / (1 - bbb)

b4 = Sgr(ibs(l - bhh))

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

. Form1

2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/z),cos k = K,

cl = 450 * gl / 2 'épitkezés-homlds, cérakoivicds
‘el o= 10000 * {1/ (3 * 311 / ol ' elmozdulds szinusza(teng
If ¢l > O Then r = ibs(Incicl)) / 2 'szinek hozzarendelése
If ¢l < 0 Then b = ibs(Intiel)) / 2

If b > 255 Then b = 255: 'r = kbs(Inticl / 255))
Ifh <0 Thenk = 0: g = Absi{Inticl / 255))

If r » 255 Then r = Abs(Int(r / Z55))

If r » 255 Then r = Akbs(Int(r / 255))

If o » 255 Then g = Z55

P3et (bZ, bl), RGE(r, b, d)

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Command? - | |Click -

'gzéamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = -100000 To 300000 Step &0
For j = -150000 To 100000 Scep 60
o = 100000: KE = 2: k = 1 ' k=sin t, EE= ©os t+3in t, t= Pi-omega/2
ict owega = Pi azaz ellenkezd iranyiak a galasziscok killsd mozgasvektorai

s

If = 0 Then i = 0.0000001

aa j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl &5 G" bdl huzott egyenssek hajlasa
asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ca =1/ at W Form1

[

z = o - i
If z = 0 Then = = 0.0000001
b =3/ =

bbb = Bh * bh
If bbb = 1 Then bbb = 0.999993
b=z *bh/ (1- bbb
b4 = Sgriibs(l - bbb

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4

¢l = KK # (sa * sh + ca # sh) + kK * (3a * ch + ca * cbh)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k =

cl = 450 * ¢l / 2 'épitkezés-bomlas, téraktivitas
‘el = 10000 * (1 / (3 * 31) / cl ' elmozdulds szinusza|

ol
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Immediate

ok

m

'gzéamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.

'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett

'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc

For i = -100000 To 300000 Step S0
For j = -150000 To 100000 3cep S0
o = 100000: KE = 1: k = 0 ' k=sin t, EE= ©os t+3in t, t= Pi-omega/2

itt omwega = Pi azaz ellenkezd iranyviak a galasziscok killsd mozgasvektorai

0 Then i
j / i 'tangens alfa!
aa * aa

1 Then aza 0.999999
(3grilhs(l - aaa)))

0. 0000001

I 1
= P ponthoz Gl &3 G" bdl huzott egyenesek hajldsa

as
]
If aaa
a=2 " aa /

al = Sgr(l + a * &)
za = a/ a4
ca = 1/ a4

If z =0 Then z = 0.0000001

b =3/ =

bbb = hh * hbh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999

b=2 *bh/ (1 - bbb m. Formi
b4 = Sqriibs(l - bhkh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

sb = b/ b4

ch = 1/ b4

Jma ey

cl = KK * (ga * sh +ca #* sh) + K " (sa * ch + ca ¥ ch)

'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k =

ol
e

450 * ol / 2
10000 % 1/

'épitkezés-bomlds, téraktivitds
(R A o elmozdulas szinuszait

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

P Project1 - Form1 Code)

Command? - | |Click -

s

Immediate

1IN

m

'szémithatd &3 i= sin g + cos g a téraktivitds fiiggvény.
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i —-100000 To 300000 Step 280

For j = -150000 To 100000 Scep 250

=) 100000: KE 0: k 1 ' k=sin t, KE= cos t+3in t, t= Pi-omega/2
ict owega = Pi azaz ellenkezd iranyiak a galasziscok killsd mozgasvektorai

]

It
as

0.0000001
P ponthoz Gl &3 G" bdl huzott egyenesek hajldsa

Then i
i 'tangens alfa!
asa * oaa

If aaa 1 Then aza 0.999999
a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))
ad Sgril + a * &)

&/ a4

1/ at

[

a
/
aa

0 Then =z = 0.0000001
/o=

bbb bbb * bh

If bbk 1 Then bkbk
b=z *hh/ (1-hhh)
b4 = Sqr(ibs(l - bhb))

v =
bb = 3

0.999999

If al = . Form1
sh =
ch

1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

ol EK # (sa * sh + ca ¥ sh) + kK *
'aktivitds értékei KE &llandd,

(sa * ch + ca *
k=(Pi-omega/2) ,cos k

450 * ¢l / 2
10000 % (1

ol

'épitkezés-bomlds, téraktivitds
fE @ AR B elmozdulds szinus

{4} hasonld mint a tibbi

s
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'gzéamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = -210000 To 210000 Step 200
For j = -150000 To 150000 3Scep 200
o = 1000: KE = 1: k = 1 ' k=s3in t, EK= cos t+3in t, t= Pi-owmega/Z
' ict omwega = Pi azaz ellenkezd iranviak a galasziscok killsd mozgasvektorai

s

If 1 =0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

If z =0 Then z = 0.0000001

bh
bl

b
bd

sh
ch

b

i/ =
= bh * hb

If bbb = 1 Then bkbh =

z * b / (1 - bbb
Sqr (Abs (1 - bbb )

If al = 1 Then sa = O:

o/ b4
1/ be

0.999999

aa = 0.0000001

. Form1

cl = KK # (3 * sbh +ca *sh) + K % (sa *ch +ca <
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k

cl =1/ 6
cl = 450 * ¢l 'épitkezés-bomlas, céraktivitas

A |
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'szémithatd &3 i= sin g + cos g a téraktivitds fiiggvény. {1} hasonld mint a t.{jbbij
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = -210000 To 210000 Step 200

For j = -150000 To 150000 Scep 200

o = 50000: EK = 1: k = 1 ' k=sin t, KE= cos t+3in t, t= Pi-omega/2
ict owega = Pi azaz ellenkezd iranyiak a galasziscok killsd mozgasvektorai

It
as

= 0 Then i = 0.0000001

j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl &5 G" bdl huzott egyenssek hajlasa
asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))

al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ca = 1/ a4

[

z = o - i
If z = 0 Then = = 0.0000001
b =3/ =

bbb = Bh * bh
If bbb = 1 Then bbb = 0.999993
b=z *bh/ (1- bbb
b4 = Sgriibs(l - bbb

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

sb = b / ba m Form1

¢l = KK # (sa * sh + ca # sh) + kK * (2a ¥ ch + ca
'aktivitds értékei KE &llandd, k=(Pi-omega/Z2),cod

¢l =l /6
©l = 450 * gl 'épitkezés-bomlas, céraktivitcas

ol
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'gzéamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.

'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett

'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc

s

For i = -50000 To 100000 Step 40
For j = -100000 To 100000 3cep 40
c = 50000: EK = -1: k = 1 ' k=sin t, EE= ©os t+3in t, t= Pi-omega/2

' ict omwega = Pi azaz ellenkezd iranyviak a galasziscok killsd mozgasvektorail

If 1 =0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))
a1 = Sqril +a ¥ a) W Form1
za = a/ a4

ca = 1/ a4

If z =0 Then £ = 0.0000001
b =3/ =

bbb = hh * hbh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
=2 % bbb/ (1-hbl

b4 = Sqr(iba(l - bbh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

b= b/ b4
ch = 1/ b4

cl = KK % (3a * sbh +ca *sh) + kK% (sa # ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = E,

cl =1/ 6
cl = 450 * ¢l 'épitkezés-bomlas, céraktivitas

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
Immediate

P Project! - Form1 (Code) L=
Command? - | |Click -
bl =1: b2 = 1 Zi

'Galaxvisok egyiittwiikddése. koord.kezddpont G1 nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elforduld
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSzdge, ez a SEfg gamma & mozgaAsvektorok viszonya, awmely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = -E50 To 500 Step 0.2

For j = -300 To 100 Step 0.2

o = 200: EKE = 1: k¥ = 1 ' k=sin t, EKE= cos t+s3in t, t= Pi-omega/2

' ict owega = Pi azaz ellenkezd iranyiak a galasziscok killsd mozgasvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ca = 1/ a4

2 = o - 1
If z = 0 Then z = 0.0000001
b =3/ = N, Formi

bbb = Bh * bh
If bbb = 1 Then bbb = 0.999993
b=z *bh/ (1- bbb
b4 = Sgriibs(l - bbb

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

sh =1 / be
ch = 1/ bt

sa *ch +ca * ch) + k ¢ (-3a * sh - ca * sh)
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' G1l-Pix,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd j
'kirivwek érintdonrk sSszdge, ez a SEOg gamma & mozgasvektorok viszonva, amely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = -E50 To 500 Step 0.2

For j = -300 To 100 3tep 0.2

o = 200: EKE = 1: k¥ = 1 ' k=sin t, EKE= cos t+s3in t, t= Pi-omega/2

' ict omwega = Pi azaz ellenkezd iranyviak a galasziscok killsd mozgasvektorai

If 1 =0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

If ¢ = 0 Then z = 0.0000001 w, Form1
=3/ =

bbb = hh * hbh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
=2 % bbb/ (1-hbl

b4 = Sqr(ibs(l - bbb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
b= b/ b4
ch = 1/ b4

cl = KK # (ga * sbh - sa * sh) + K % (ca # ch - 3a * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = E,

A |
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'kbrivwek érintdonrk szige, ez a Sedy gamwea & mosgasvektorok vissonya, smely mind T
'szamithacd &= A= =in g + cos g a téraktivitas fluggwény. {4} hasonld wmint a tobhbi
' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + EeE*cos g alak jelenik medg.
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -50 To 500 3tep 0.2

For j = -300 To 100 Step 0.2

o = Z00: KK = 1: k = 1 ' k==2in t©, EE= coz t+sin ©, ©= Pi-omega/:

' itt owega = Pi azaz ellenkezd irdnyiak a galaszisok killsd mozgasvektorai

L1l

If i = 0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))

at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

z=ec-1i
If z = 0 Then =z = 0.0000001
bbh =3/ =

bbh = bb * bb
If bbb = 1 Then hbh = 0.939993
=2 *hbh/ (1-kkb

hd4 = Sgriibhs(l - hbhj)

W, Formi

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

2l = EK % (sa * sbh +oca ¥ sh) + k& * (sa * ch + ca * ch) + KE * [-5a * ch + ca * o
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = K, sin k= K', KE=E+K',
‘el =ecl /2

=1 5| ;

Immediate

Immediate

m
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ﬂ Project1 - Form1 (Code)
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bl =1: b2 = 1
'Galaxisok egyitcwikidése. koord.kezddpont Gl nél, G1-GZ cavolsag o, G2 elforduld
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd
'kirivwek érintdonrk sSszdge, ez a SOy gamma & mozgasvektorok viszonva, amely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = -E50 To 500 Step 0.2

For j = -300 To 100 3tep 0.2

o = 200: EKE = 1: k¥ = 1 ' k=sin t, EKE= cos t+s3in t, t= Pi-omega/2

' ict omwega = Pi azaz ellenkezd iranyviak a galasziscok killsd mozgasvektorai

If 1 =0 Then i = 0.0000001

aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))

al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

If z =0 Then £ = 0.0000001
=3/ =

bbb = hh * bh . Formi
If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
=2 % bbb/ (1-hbl

b4 = Sqgriihs(l - bhb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

cl = KK % (8a * sbh +ca *sh) + kK% (sa #ch + ca * ch)

If j =0 Then j = 0.0000001
aa = 1/ j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egye
aga = aa v oas

A |

=

Immediate

m
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Immediate

M Project1 - Farm1 (Code)
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' G1l-Pix,y)-G2virtudlis kir kbzéppont és G2 négyszdighdl szdmithatd a taldlkozd j
'kirivwek érintdonrk sSszdge, ez a SEOg gamma & mozgasvektorok viszonva, amely mind
'gzamithatd &3 i= sin g + co3 g a téraktivitds figgvény. {4} hasonld wint a tébbi
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = -400 To 400 Step 0.3

For j = -400 To 400 3tep 0.3

o = 200: EKE = 1: k¥ = 1 ' k=sin t, EKE= cos t+s3in t, t= Pi-omega/2

' ict omwega = Pi azaz ellenkezd iranyviak a galasziscok killsd mozgasvektorai

If 1 =0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
aga = aa v oas

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

If z =0 Then £ = 0.0000001
=3/ =z
bbb = hh * hbh

ok

m

If bbb = 1 Then bbb = 0.999999
b=z *hh/ (1- kbbb
b4 = Sgriibs(l - bbh)) N Form1

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

cl = KK * (-3a *ch +ca *ch) +k % (ga ® sh - ca ¥ sh
If j =0 Then j = 0.0000001

aa = 1/ j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiazott
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
Immediate

P Project1 - Form1 Code)

Command? - | |Click -

bbbk = bk * kb j
If bbb = 1 Then bbb = 0.933939

=2 *hbh/ (1-kkb
hd4 = Sgriibhs(l - hbhj)

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

2l = EK % (-5a * cbh - ca * ¢h) + kK % (sa * sb + ca * sh)
If j = 0 Then j = 0.0000001

aa = i / j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9

a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

W, Form1

z=ec- 3
If z = 0 Then z = 0.0000001
b =1/ =

bbb = bk * kb

If bbbk = 1 Then bbb = 0.9359393
b =2 *bh / (1 - bbb)

b4 = Sgr(ibs(l - bbb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

g2 = KK % joa * sh +5a % sh) + k * (ca * ch + sa * ch)
'akrivitds ércékei HE &llandd, k=(Pi-omegali),cos k= K

©l = ol + o2
el = 450 * gl 'épitkezés-bomlds, téraktivitas
‘el = 10000 *# (1 / (3 * 3)) / cl ' elmozdulas szinuszaite

Private Sub Command7_Click()
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Dim aa, bb, al, r, k, s1, s2, s3, a2, a4, bl, KK, Ka, b2, z, c1, c2, c3, aaa, ca, sa, sd, cd, c, sg, cg
As Variant
bl =1:b2 =1 "PILLANGO
'Galaxisok egylittmiikodése. koord.kezdopont G1 nél, G1-G2 tavolsag c, G2 elfordulasi szoge
omega.
' G1-P(x,y)-G2virtudlis kor kdzéppont €s G2 négyszogbdl szamithato a talalkozd
'korivwek érintdéonrk szoge, ez a sz0g gamma a mozgasvektorok viszonya, amely minden
pozicioban
'szamithatd és A= sin g + cos g a téraktivités fliggvény. {A} hasonl6é mint a tobbi esetben
"de A= K*sin g+cos g, vagy Ar=sin g + Ko*cos g alak jelenik meg.
'Az Osszefiiggés konkrét galaxis tavolsag és elfordulas esetén dsszetettett
'a program egyszerusitett sikmetszetre késziilt
For i=-400 To 500 Step 0.3
For j =-500 To 400 Step 0.3
¢ =200: KK =1: k=1"k=sin t, KK= cos t+sin t, t= Pi-omega/2
"itt omega = Pi azaz ellenkez0 iranytak a galaszisok kiils6 mozgasvektorai

Ifi=0 Then i = 0.0000001

aa =] /1 'tangens alfa! P ponthoz G1 és G" b6l huizott egyenesek hajlasa
aaa =aa * aa

If aaa = 1 Then aaa = 0.999999

a=2 *aa/(Sqr(Abs(l - aaa)))

a4 =Sqr(l +a*a)

sa=a/a4

ca=1/a4

z=c-1

If z=0 Then z = 0.0000001
bb=j/z

bbb = bb * bb

If bbb = 1 Then bbb = 0.999999
b=2*Dbb/ (1 - bbb)
b4 = Sqr(Abs(1 - bbb))

If al =1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

sb=b /b4

cb=1/b4

cl =KK * (-sa * cb - ca * cb) + k * (sa * sb + ca * sb)

If j =0 Then j = 0.0000001

aa =1/ 'tangens alfa! P ponthoz G1 és G" b6l huizott egyenesek hajlasa
aaa =aa * aa

If aaa = 1 Then aaa = 0.999999

a=2 *aa/(Sqr(Abs(I - aaa)))

a4 =Sqr(l +a*a)

sa=a/a4
ca=1/a4
zZ=c-]

If z= 0 Then z = 0.0000001
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bb=i/z

bbb =bb * bb

If bbb = 1 Then bbb = 0.999999
b=2*Dbb/(l - bbb)

b4 = Sqr(Abs(1 - bbb))

Ifal =1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sb=b/b4
cb=1/b4

c2=KK * (ca * sb +sa * sb) + k * (ca * cb + sa * cb)
‘aktivitas értékei KK allando, k=(Pi-omega/2),cos k =K, sin k= K', KK=K+K",

cl=cl+c2

cl =450 * cl 'épitkezés-bomlas,téraktivitas

'c1 =10000 * (1 /@ *j))/cl'elmozdulés szinusza(tengely felé osztva az absz elmozduléssal)
If c1 >0 Then r = Abs(Int(cl)) / 2 'szinek hozzarendelése
If ¢l <0 Then b = Abs(Int(c1)) / 2

If b > 255 Then b = Abs(Int(b / 255))

Ifb>255 Then b =255

If b<0 Then b=0: g= Abs(Int(cl / 255))

If r> 255 Then r = Abs(Int(r / 255))

If r <0 Then r =0: g = Abs(Int(c1 / 255))

If r > 255 Then r = 255

If g> 255 Then g =255

PSet (b2, bl), RGB(r, b, g)

bl =bl + 1
r=0:b=0:g=0
Next j

bl =1
b2=b2+1
Next i

End Sub
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'szamithatd &5 A= Sin g + cos g a téraktivitéds figovény., {(A4) hasonld mint a tibhi™
' de A= Efsin g+oos g, Vagy AR= s3in g + Ketcos g alak jelenik meg.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyscerisicett sikmwetszetre készillc
For i = -400 To 500 Step 0.3

For j = -500 To 400 3tep 0.3

o = 200: EKE = 1: k¥ = 1 ' k=sin t, EKE= cos t+s3in t, t= Pi-omega/2

' ict omwega = Pi azaz ellenkezd iranyviak a galasziscok killsd mozgasvektorai

If 1 =0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlésa
aga = aa v oas

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

ca = 1/ a4

If z = 0 Then z = 0.0000001 . Form1
bb =3/ z

bbb = kb * bb

If bbb = 1 Then bbk = 0,999999
b =2 *hb/ (1 - bbb

b4 = Sqgrilba(l - bbb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

cl = KK * (ga * sh + ca # sh) + K % (sa * ch + ca ¥ ch)
If j =0 Then j = 0.0000001

aa = 1/ j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és5 G" bdl hizott eg
@Ea = aa *oaa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990

a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))

al = Sgr(l + a * &)

za = a/ a4

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

M Project! - Form1 Code)

Command? - | |Click -

'szamithatd &5 A= Sin g + cos g a téraktivitéds figovény., {(A4) hasonld mint a tibhi™
' de k= K¥s3in g+cos o, vagy Le= sin g + KeE*cos g alak jelenik med.
'Az doszefiuggés konkrét galaxis tévolsdg &3 elfordulds esetén Gsszetettett
'a program egyszeriizicect sikwetszetre készillc
For i = -400 To 500 Step 0.3

For j = -500 To 400 Step 0.3

¢ = 200: EKE = 1: k¥ = 0 ' k=sin t, EKE= cos t+s3in t, t= Pi-omega/2
ict owega = Pi azaz ellenkezd iranyiak a galasziscok killsd mozgasvektorai

If = 0 Then i = 0.0000001

aa j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl &5 G" bdl huzott egyenssek hajlasa
asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ca = 1/ a4

[

g = Cc - 1
If z = 0 Then z = 0.0000001
bh = 3/ = m, Formi

bbb = Bh * bh
If bbb = 1 Then bbb = 0.999993
b=z *bh/ (1- bbb
b4 = Sgriibs(l - bbb

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

¢l = KK # (sa * sh + ca # sh) + kK * (3a * ch + ca * cbh)
If j = 0 Then j = 0.0000001

aa = 1/ j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiazott egyd
asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ol

Immediate

Immediate

laE

m
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bd = Bgr(ibs(l - bbh)) j

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
b= b/ b4
ch = 1/ b4

FE = 1: k=1
cz = KK % (3a * sbh +ca *sh) + kK% (sa #ch + ca * ch)
'aktivitéds értékei KE allandd, k=(Pi-omega/Z),cos k = K, sin k= K', KE=E+EK',

el = ol + c2

cl = 700 * ¢l 'épitkezés-bomlas, céraktivitas
‘el o= 10000 * i1/ (3 * 311 / ol ' elmozdulas szinuszaitengely felé osztva az abs
If ¢l > O Then r = ibs(Inticl)) / 2 'szinek hozzarendelése
If ¢l < 0 Then b = ibs(Intiel)) / 2

If b » 255 Then b = Abs(Int(h / 255))

If b > 255 Then h = 255 N, Form1
If b <0 Thenh = 0: g = AbsiInticl / 255))

If r » 255 Then r = Akbs(Int(r / 255))

If r <0 Then r = 0: g = AbsiInticl / 255))

If r » 255 Then r = 255

If g » 255 Then g = 255

P3et (bZ, bl), RGE(r, b, d)

bl =kl + 1
r=20:b=20:g=10
MNext j

hi=1

hz = b2 + 1

Next i

End Zub

Private Zub Comwands Clicki)
Dim a&, bh, al, r, k, 51, =&, 53, aZ, a4, bl, EKE

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

P Project1 - Form1 Code)

Command? - | |Click -

' de A= E*sin gtcos o, vagy Ae= sin g + KeE*ocos g alak jelenik med. j
‘bz dsszefilggés konkrét galaxis tavolsag &3 elfordulds esSetén OSSZeCeCTeth
'a program egyszerisitett sikmetszetre készillt
For i = -150 To 500 Step 0.2

For j = -300 To 200 Step 0.2

o = Z00: KK = 1: k = 1 ' k==2in t©, EE= coz t+sin ©, ©= Pi-omega/:
itt omega = Pi azaz ellenkezd irdnyuiak a galaszisck killsd mozgdsvektorai

If i = 0 Then i = 0.0000001
aa = j / i 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa

aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

If z = 0 Then z = 0,0000001
=3/ =

bbb = kb * kb

If bbb = 1 Then bbb = 0.999999
b =2 *hbh/ (1 - hbh)

b4 = Sqriibs(l - bbbl . Form1

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

sh b/ bi
ch =1/ b4
2l = EK * (sa * sbh +oca ¥ sh) - k& * (sa * ch + ca * ch)
Yy
© = 50: KK = k=1
= 0.0000001

If j = 0 Then j
aa = 1/ j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyd
asa = aa * aa

If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgr(ilbsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)

=a =a/ a4

ol

Immediate

ok

m

Immediate ﬁ
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Immediate

™ Project1 - Form1 (Code) JE LA
Command? ~| |Click -
kb = bk * kb ZI

If bbb = 1 Then bbb = 0.993339
b =2 *bb/ (1- bkb
b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

g2 = KK % (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = K, sin k= K', KE=E+K',
r=ecl + c2

cl = Cos(cl)

el = 450 * gl 'épitkezés-bomlds, téraktivitas

‘el = 10000 * (1 / (3 * 31) / cl ' elmozdulas szinusza(tengely felé osztva az abs
If ¢l > 0 Then r = ibsiInt(cl)) / 2 'sSzinek hozzdrendelése
If ¢l < 0 Then b = ibs(Inciel)) 7 2

If b » 255 Then b = Abs(Int(b / 25E))

If b » 255 Then b = 255

If b <0 Then b = 0: g = Ebs{Int{el / 255))

If r » 255 Then r = Aba(Int(r / 255))

If r <« 0 Then r = 0: g = Akbs(Inticl / 255)) m Form1
If r » 255 Then r = 255

If g > 255 Then g = 255 -

PSet (bZ, bi), RGE(r, b, g)

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

Immediate

Command? - | |Click -

If j = 0 Then j = 0.0000001 j
aa = i / j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

If z = 0 Then z = 0.0000001
=i/ =z

bbb = Bh % kb

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
b =2 *hbb/ (1 - bbh)

b4 = Sqrikba(l - bbb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4

ch = 1/ b4

M Form1
¢Z = KK *# (sa * sh + ca # sh) + kK * (3a * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KE &llandd, k=(Pi-omega/Z),cos k = E

©l = ol + o2

If ibsiel) > 1000000000 Then o1 = 1000000000
¢l = Sin(el)

el = 450 * gl 'épitkezés-bomlds, téraktivitas
‘el = 10000 *# (1 / (3 * 3)) / cl ' elmozdulas szinuszaite
If ¢l > 0 Then r = ibs{Inticl)) / 2 'sSzinek hozzarendelésd
If ¢l <« 0 Then b = Lhs(Incicl)) / 2

If b > 255 Then b = Aks(Int(b / 255))

If b » 255 Then b = Z55

Ifh <0 Thenk = 0: g = Absi{Inticl / 255))
If r » 255 Then r = bLha(Int(r / Z55))

If r <« 0 Then r = 0: g = Akbs(Inticl / 255))
If r » 255 Then r = Z55

ol
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If j = 0 Then j = 0.0000001 j
aa = i / j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

If z =0 Then £ = 0.0000001
b =i/ =

bbb = hh * hbh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
=2 % bbb/ (1-hbl

b4 = Sqr(iba(l - bbh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
b= b/ b4
ch = 1/ b4

cz = KK % (3a * sbh +ca *sh) + kK% (sa #ch + ca * ch)
'aktivitéds értékei KE allandd, k=(Pi-omega/Z),cos k = K, sin k= K', KE=E+EK',

cl =l + c2
If ibs(cl) > 1000000000 Then ol = 1000000000 N, Form1
cl = Sinf(cl) - Cosicl)

el = 450 * gl 'épitkezés-bomlds, téraktivitas

‘el = 10000 *# (1 / (3 * 31) / cl ' elmozdulas szi
If ¢l > 0 Then r = ibsiInt(cl)) / 2 'sSzinek hozzay
If ¢l < 0 Then b = ibs(Inciel)) 7 2

If b > 255 Then b = Aks(Int(b / 255))

If b » 255 Then b = E55

Ifh <0 Thenk = 0: g = Absi{Inticl / 255))
If r » 255 Then r = Abs(Int(r / Z55))

If r <« 0 Then r = 0: g = Akbs(Inticl / 255))
If r » 255 Then r = Z55

A |

Immediate

Command? - | |Click -

If j = 0 Then j = 0.0000001 j
aa = i / j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

If z = 0 Then z = 0.0000001
=i/ =z

bbb = Bh % kb

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
b =2 *hbb/ (1 - bbh)

b4 = Sqrikba(l - bbb))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch = 1/ b4

¢Z = KK *# (sa * sh + ca # sh) + kK * (3a * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KE &llandd, k=(Pi-omega/Z),cos =
©l = ol + o2

If ibsiel) > 1000000000 Then o1 = 1000000000

¢l = Cos(cl)

el = 450 * gl 'épitkezés-bomlds, téraktivitas

‘el = 10000 *# (1 / (3 * 3)) / cl ' elmozdulas szinug
If ¢l > 0 Then r = ibs{Inticl)) / 2 'sSzinek hozzare
If ¢l <« 0 Then b = Lhs(Incicl)) / 2

W Form1

If b > 255 Then b = Aks(Int(b / 255))

If b » 255 Then b = Z55

Ifh <0 Thenk = 0: g = Absi{Inticl / 255))
If r » 255 Then r = bLha(Int(r / Z55))

If r <« 0 Then r = 0: g = Akbs(Inticl / 255))
If r » 255 Then r = Z55

ol

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
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Immediate

P Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

ok

E-]
If j = 0 Then j = 0.0000001 j
aa = i / j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

If z =0 Then £ = 0.0000001
b =i/ =

bbb = hh * hbh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
=2 % bbb/ (1-hbl

b4 = Sqr(iba(l - bbh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
b= b/ b4
ch = 1/ b4

. Form1
2 = KK * (sa * sh +ca *sh) + kK * (sa *ch + ca * ch)

'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = E,
ol = ol + o2

'If Abs(el) » 1000000000 Then ol = 1000000000

Vgl = CoSiiE);

el = 450 * gl ‘'épitkezés-bomlds, téraktivitas

‘el = 10000 * (1 / (3 * 31) / cl ' elmozduldas szinusza(ten|
If ¢l > 0 Then r = ibsiInt(cl)) / 2 'sSzinek hozzdrendelése
If ¢l < 0 Then b = ibs(Inciel)) 7 2

If b > 255 Then b = Aks(Int(b / 255))

If b » 255 Then b = E55

Ifh <0 Thenk = 0: g = Absi{Inticl / 255))

If r » 255 Then r = Abs(Int(r / Z55))

If r <« 0 Then r = 0: g = Akbs(Inticl / 255))
r > =

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
Immediate

1IN

E-]
o = 100: EK = 2: k = 1 j
z=c -]
If z = 0 Then z = 0.0000001
b =1/ =

bbh = bb * bb

If bbb = 1 Then hbh = 0.939993
=2 *hbh/ (1-kkb

hd4 = Sgriibhs(l - hbhj)

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch =1/ b4

g2 = KK % (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = K, sin k= K', KE=E+K',

©l = ol + o2
If ibsicl) > 100000000 Then el = 100000000

¢l = S3in(el) - Cos(cl)
el = 450 * gl 'épitkezés-bomlds, téraktivitas
‘el = 10000 *# (1 / (3 * 31) / cl ' elmozdulas szinusza(tengely felé osztva az abs

If ¢l > 0 Then r = ibsiInt(cl)) / 2 'sSzinek hozzdrendelése
If ¢l <« 0 Then b = Lhs(Incicl)) / 2

If b > 255 Then b = Aks(Int(b / 255))

If b > 255 Then b = z55 W Form1
Ifh <0 Thenk = 0: g = Absi{Inticl / 255))

If r » 255 Then r = bLha(Int(r / Z55))

If r <« 0 Then r = 0: g = Akbs(Inticl / 255))

If r » 255 Then r = Z55

If g » 255 Then g = 255

PSet (bZ, bi), RGE(r, b, g)

bl =hl + 1

ol
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o 100: EK = 2: k=1 j
z = -3

If z = 0 Then z = 0.0000001

b =1/ =z

bbb = bb * bb
If bbb = 1 Then bbb = 0.993339
b =2 *bb/ (1- bkb
b4 = Sqr(ibs(l - bbh))

If al = 1 Then =a = 0: aa = 0,0000001

sbh = b / b4

ch =1/ b4

g2 = KK % (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)

'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = K, sin k= K', KE=E+K',

ol = ol ¥ o2

If ibsicl) > 100000000 Then el = 100000000
ol = Sin(cl) - Cosicl)

el = 450 * gl 'épitkezés-bomlds, téraktivitas
‘el = 10000 * (1 / (3 * 31) / cl ' elmozdulas szinusza(tengely felé osztva az abs
If ¢l > 0 Then r = ibsiInt(cl)) / 2 'sSzinek hozzdrendelése

If ¢l < 0 Then b = ibs(Inciel)) 7 2

If b » 255 Then b = Abs(Int(b / 255)) W Form1
If b » 255 Then b = 255

If b < 0 Then kb = 0: g = AbsiInticl / 255))

If r » 255 Then r = Abs(Int(r / 255))

If r <« 0 Then r = 0: g = Akbs(Inticl / 255))

If r » 255 Then £ = 255

If g » 255 Then g = 255

PSet (bZ, bi), RGE(r, b, g)

bl =bhl+1

A |

p:_‘ Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

Immediate

M Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

If j = 0 Then j = 0.0000001 j
aa = i / j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

B
If z = 0 Then = = 0.0000001
b =i/ =

bbb = bh * bh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
b =2 *hh / (1 - bbb

b4 = Sqr(iba(l - bbh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch = 1/ b4

¢Z = KK *# (sa * sh + ca # sh) + kK * (3a * ch + ca * ch) m Form1
'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k = .

el = ol * c2

If ibs(cl) > 100000000 Then ol = 100000000
2l = Sin(cl) + Cosicl)

©l = 450 * ¢l 'épitkezés-bomlas, céraktivitas
‘el o= 10000 * {1/ (3 * 311 / ol ' elmozdulas szinusza(t)
If ¢l > 0O Then ¥ = ibs(Incicl)) / 2 'szinek hozzarendelé
If ¢l < 0 Then b = ibs(Intiel)) / 2

If b > 255 Then b = Ahs(Inc(h / 255))

If b » 255 Then b = 255

Ifh <0 Then b = 0: g = Bhs(Int(zl / 255))
If r » 255 Then r = Akbs(Int(r / 255))

IfT r <« 0 Then ¥ = 0: g = bhs{Inticl / 255))

ol

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
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If j = 0 Then j = 0.0000001 j
aa = i / j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlasa
ama = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935533
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gqr(l + a * a)

sa = a/ ad

ca = 1/ a4

© = 100: EK
z = -]
If z =0 Then £ = 0.0000001
b =i/ =

bbb = hh * hbh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
=2 % bbb/ (1-hbl

bd = Sqriibs(l — bkb)

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
b= b/ b4
ch = 1/ b4

cz = KK % (3a * sbh +ca *sh) + kK% (sa #ch + ca * ch)
'aktivitéds értékei KE allandd, k=(Pi-omega/Z),cos k = K, sin k= K', KE=E+EK',

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

cl = o1 / e2 . Formi
If ibsicl) > 100000000 Then ol = 100000000
2l = Sin(cl) + Cosicl)

cl = 450 * ¢l 'épitkezés-bomlas, céraktivitas
‘el o= 10000 * i1/ (3 * 311 / o1l ' elmozdulas szinuszaiteng
If ¢l > O Then r = ibs(Incicl)) / 2 'szinek hozzarendelése
If ¢l < 0 Then b = ibs(Intiel)) / 2

If b » 255 Then b = Abs(Int(b / 255))

If b » 255 Then b = 255

Ifh <« 0 Then b = 0: g = Abs(Int(cl / 255])
If r » 255 Then r = Akbs(Int(r / 255))

If r <0 Thenr = 0: g = Abs(Int(cl / 255])

A |

Immediate

Lo, | Project1 - Form1 (Code)

Command? - | |Click -

If j = 0 Then j = 0.0000001 j
aa = i / j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If aaa = 1 Then asa = 0.935559%9
a =2 * aa / (Sgriibs(l - aaa)))
at = 3gr(l + a ¥ a)

sa = a/ ad

ca =1/ a4

B
If z = 0 Then = = 0.0000001
b =i/ =

bbb = bh * bh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999
b =2 *hh / (1 - bbb

b4 = Sqr(iba(l - bbh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001
sbh = b / b4
ch = 1/ b4

CEZ = KK & (8a * sb +ca ¥ sh) + kK * (3a & ch + ca * ch) . Form1
'aktivitds értékei KE &llandd, k=(Pi-omega/Z),cos k = H

¢l = o2 /ool

If ibs(cl) > 100000000 Then ol = 100000000
2l = Zin(cl) - Cosicl)

©l = 450 * ¢l 'épitkezés-bomlas, céraktivitas
‘el o= 10000 * {1/ (3 * 311 / el ' elmozdulas szinuszaitg
If ¢l > O Then ¥ = ibs(Intcicl)) / 2 'szinek hozzarendelés
If ¢l < 0 Then b = ibs(Intiel)) / 2

If b > 255 Then b = Ahs(Inc(h / 255))

If b » 255 Then b = 255

Ifh <0 Then b = 0: g = Bhs(Int(zl / 255))
If r » 255 Then r = Akbs(Int(r / 255))

IfT r <« 0 Then ¥ = 0: g = bhs{Inticl / 255))

ol

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help
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M Project1 - Farm1 (Code) E”EH§|

Command? - | |Click -

If j = 0 Then j = 0.0000001 j
aa = i / j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlasa
aaa = aa * aa

If aas = 1 Then ass = 0.999333

a=2 *aa/ (Sgrilbs(l - aza)))

at = Sgril + s ¥ al

sa = a/ at

ca =1/ at

e DT

3 100: EK 2 k=1

z = -]

If z =0 Then £ = 0.0000001

b =i/ =

bbb = hh * hbh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999

h =2 * bbb/ (1 - kbh)

b4 = Sqriibs(l - bhkh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

b= b/ b4

ch = 1/ b4

cZ = KK * (ga * sh + ca * sh) + K 7 (sa * ch + o5

taktivitds értékei KE allandd, k=(Pi-omega/2),cdil WSk

el = ol - c2

If ibsicl) > 100000000 Then ol = 100000000

2l = Zin(cl) - Cosicl)

cl = 450 * ¢l 'épitkezés-bomlas, céraktivitas
'ml o= 10000 % (1 /4 (3 % 3)) / ol ' elmozdulds s=
If ¢l > 0 Then r = Abs(Int(el)) 7/ 2 'sSzinek hozzd
If ¢l < 0 Then b = ibs(Intiel)) / 2

If b » 255 Then b = Abs(Int(b / 255))

If b » 255 Then b = 255

Ifh <« 0 Then b = 0: g = Abs(Int(cl / 255])

If r » 255 Then r = Akbs(Int(r / 255))

If r <0 Thenr = 0: g = Abs(Int(cl / 255])

A |

p:_‘ Project1 - Microsoft Visual Basic [run]

File Edit Wew Project Format Debug Rum Query Diagram Tools Add-Ins window Help

P Project1 - Form1 Code)

Command? - | |Click -

If j = 0 Then j = 0.0000001 j
aa = i / j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és3 G™ bdl hiuzoct egyenesek hajlésa
aaa = aa * aa

If ama = 1 Then ama = 0.939593993

a=2 *aa/ (Sgrilbs(l - aza)))

at = 3Igqr(l + a ¥ a)

sa = a/ at

ca =1/ a4

e DT

[ 100: EK = 2: kK = 1

z = -]

If z = 0 Then = = 0.0000001

b =i/ =

bbb = bh * bh

If bbkh = 1 Then bhh = 0.939999

h =2 % bh/ (1 - bbh)

b4 = Sqriibs(l - bhkh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

sbh = b / b4

ch = 1/ b4

0z = KK # (8a * sh + ca * sh) + k # (sa # ch + ca * ch) BLEI0]

'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/2),cos k =

cl = c2 - ol

If ibs(cl) > 100000000 Then ol = 100000000

2l = Sin(cl) + Cosicl)

©l = 450 * ¢l 'épitkezés-bomlas, céraktivitas

‘el o= 10000 * {1/ (3 * 311 / ol ' elmozdulds szinuszalf
If ¢l > O Then ¥ = ibs(Incicl)) / 2 'szinek hozzarendeld
If ¢l < 0 Then b = ibs(Intiel)) / 2

If b > 255 Then b = Ahs(Inc(h / 255))

If b » 255 Then b = 255

Ifh <0 Then b = 0: g = Bhs(Int(zl / 255))

If r » 255 Then r = Akbs(Int(r / 255))

IfT r <« 0 Then ¥ = 0: g = bhs{Inticl / 255))

ol

Immediate

Immediate
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@ = 100 2: k=1
z =0 -]

If z =0 Then z = 0.0000001
bh =1/ =

bbb = bb * bb

If bbb = 1 Then bbb = 0.993339
b =2 *bb/ (1- bkb

b4 = Sgr(ibs(l - bbh))

If al = 1 Then sa = 0: aa = 0.0000001

sbh = b / b4

ch =1/ b4

g2 = KK % (sa * sbh +oca ¥ sh) + k * (sa * ch + ca * ch)

'aktivitds értékei KK &llandd, k=(Pi-omega/Zz),cos k = K

A |

Alsoors, 2025. 10. 02. /feltsltés!/

|commanda? = [ciick
ch = 1/ b4
cl = KK * (ga * sh + ca # sh) + K % (sa * ch + ca ¥ ch)
ey
If j =0 Then j = 0.0000001
aa = 1/ j 'tangens alfa! P ponthoz Gl és G" bdl hiuzott egyenesek hajlasa
@Ea = aa *oaa
If aaa = 1 Then aasa = 0.9959990
a =2 % aa / [(Sgriibsil - aaa)))
al = Sgr(l + a * &)
za = a/ a4
ca = 1/ a4

ol =2 - ol

If ibsicl) > 100000000 Then el = 100000000

ol = Sin(cl) + Cosicl)

el = 450 * gl 'épitkezés-bomlds, téraktivitas

‘el = 10000 *# (1 / (3 * 3)1) / cl ' elmozdulas szinuszaite
If ¢l > 0 Then r = ibs{Inticl)) / 2 'sSzinek hozzarendelésd
If ¢l < 0 Then b = ibs(Inciel)) 7 2

If b > 255 Then b = Aks(Int(b / 255))

If b » 255 Then b = E55

m Form1
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